OPERACIONES EN PORTAAVIONES
TIPOS DE




Carrier Ops. Tipos de aproximaciones instrumentales

INTRODUCCION:

Las aproximaciones que se van a tratar en esta presentacion son las
correspondientes a condiciones meteorologicas de Case lll, es decir, condiciones
iInstrumentales (IMC) durante el dia, y en cualquier condicion durante la noche.

*Son validas unicamente para el entorno simulado de DCS, para aviones
embarcados y con el equipamiento necesario para poder realizarlas. Actualmente en
DCS estos aviones son el F-18C y F-14A/B.
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Carrier Ops. Tipos de aproximaciones instrumentales

1- Generalidades

CLASIFICACION:

[ APROXIMACIONES }
[ DE PRECISION } [ DE NO PRECISION }
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1- Generalidades
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1- Generalidades

DE PRECISION 3D
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1- Generalidades

DE PRECISION 3D
~__ |

-OFRECEN GUIADO LATERAL Y VERTICAL
-PERMITEN MAYOR ACERCAMIENTO A LA PISTA
-EXIGEN MAYOR GRADO DE INTEGRIDAD DE
EQUIPOS EN FUNCION DE LA CATEGORIA
DE LA APROXIMACION
-TODAS LAS APROXIMACIONES DE PRECISION ESTAN BASADAS EN
SENALES GENERADAS POR EQUIPOS EMPLAZADOS EN EL PORTAAVIONES (NO
BASADAS EN GPS)
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1- Generalidades

DE NO PRECISION 2D

-OFRECEN UNICAMENTE GUIADO LATERAL

PERFIL VERTICAL GESTIONADO
POR EL PILOTO DE ACUERDO
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1- Generalidades

DE NO PRECISION 2D

-OFRECEN UNICAMENTE GUIADO LATERAL
-PERMITEN MENOR ACERCAMIENTO A LA PISTA (MINIMOS MAS ALTOS)
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1- Generalidades

[ DE NO PRECISION J 2D

-OFRECEN UNICAMENTE GUIADO LATERAL

-PERMITEN MENOR ACERCAMIENTO A LA PISTA (MINIMOS MAS ALTOS)

-TODAS LAS APROXIMACIONES DE NO PRECISION ESTAN BASADAS EN
SENALES GENERADAS POR EQUIPOS EMPLAZADOS EN EL PORTAAVIONES (NO
BASADAS EN GPS)
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2- Sistemas y Equipos

1- ICLS (Instrumental Carrier Landing System)

*Equipo receptor en la aeronave (microondas)

*Equipo AN/SPN-41 en portaaviones, con antena de localizador (AZ) ubicada en la
popa y antena de senda (EL) ubicada en la isla. Proporciona senales de guiado lateral y
vertical no estabilizadas por movimientos del barco. EIl mas moderno AN/SPN-41A (1995) si
proporciona seial compensada.

*La sefnal del ICLS es mostrada al piloto s Tl
.. ICLS EL
AN/SPN-46 ACLS 3§

se refiere al localizador, y la horizontal a la senda. | s

en el HUD como dos barras transversales: la vertical

ICLS G/S

ICLS LOC AN/SPN-41 ICLS AZ
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2- Sistemas y Equipos

2- ACLS (Automatic Carrier Landing System)
*Equipos a bordo datalink ACL y baliza (beacon)

*Equipo AN/SPN-46 (datalink) en portaaviones, con 2 antenas radar ubicadas en la
isla. Proporciona senales de guiado lateral y horizontal estabilizadas por movimientos del
barco. El sistema adquiere hasta dos aeronaves a la vez de manera alterna. Un
equipo/ATC captura a las aeronaves turno 1-3-5-7... y otro a las aeronaves turno 2-4-6-8...

* ~ c

La sefial del ACLS es mostrada al piloto ANSPN-

en el HUD como una lupa invertida o “tadpole”. Para iICLS EL
AN/SPN-46 ACLS & | :
volar la senda correctamente se debera posicionar el i

AN/SPN-46

tadpole en el interior
del Velocity Vector d) ACLS TADPOLE

i

AN/SPN-41 ICLS AZ
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2- Sistemas y Equipos

2- ACLS (Automatic Carrier Landing System)
*Existen dos niveles de capacidad del sistema ACL.:

*ACL1: es el de mayor grado, necesario para realizar MODE | y MODE IA
*ACL2: de menor precision, minimo grado para realizar MODE Il y ICLS/ILM
*El grado de capacidad se mostrara en la pantalla ACL tras el chequeo inicial

AN/ SPN-41
ICLS EL

AN/SPN-46 ACLS i .é

O_.

AN/SPN-46
. ACL17ALL =gl 5

ACL2: MODE Il

AN/SPN-41 ICLS AZ
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2- Sistemas y Equipos

3- TACAN (Tactical Air Navigation System)
*Equipo de navegacion de la aeronave

*Baliza TACAN en portaaviones, con antena ubicada en el mastil de la isla.
Proporciona azimut y distancia a las aeronaves

*Sera necesario visualizar el CDI del TACAN
seleccionandolo en el curso de interés (radial de espera,
final bearing, radial de salida, etc). En el CDI la cabeza
sefala al TO y la cola al
FROM. Para volar un radial
se debera centrar el CDI COURSE DEVIATION

: INDICATOR - CDI
en el Velocity Vector




Carrier Ops. Tipos de aproximaciones instrumentales

2- Sistemas y Equipos

4- A/P (AUTO PILOT)

*Equipo de a bordo. Proporciona capacidad de manejo automatico de los mandos
de vuelo. En todos los modos excepto en CPL Mode I/IA, la aeronave obedece a los
comandos generados por su computadora de vuelo para cumplir con los requerimientos
deseados (rumbo, altitud, TCN, etc). En Mode | el piloto automatico no obedece al avion,
sino que es “atrapado” por el portaaviones (ACL), y obedece a sus comandos de desvio

TCN LS D/L  BCN  on
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2- Sistemas y Equipos

5- APC (APPROACH POWER COMPENSATOR)

*Equipo de a bordo. Denominado ATC (Automatic Throttle Control) en el F-18. En
modo aproximacion proporciona el correcto angulo de ataque (8,1°). En caso de estar
disponible, es requerido para algunas aproximaciones (Mode | y Mode |A).
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2- Sistemas y Equipos

5- ¢,Qué es ILM?
ILM corresponde a Independent Landing Monitor.

En el avidon existen dos sistemas independientes capaces de realizar
aproximaciones de precision por si mismos: el ICLS y el ACLS.

Aunque se puede realizar la aproximacion utilizando uno de estos equipos de
forma individual, existe |la posibilidad de utilizarlos a la vez, en cuyo caso uno haria de
supervisor del otro en segundo plano, es decir, estaria sirviendo de instrumento de
confirmacion de la validez de datos del primero. Ese es el propdsito de ILM, servir como
equipo comparador o supervisor del que se esté utilizando como sensor principal. Tanto el
ILS como el ACL tienen esta capacidad de actuar como ILM, por tanto:

-Si se esta realizando una aproximacion ICLS, el ACLS puede actuar como ILM y
se puede hacer una aproximacion mejorada (se reducen 100’ los minimos):

-Si se esta realizando una aproximacion ACLS, el ICLS actiua como ILM (necesario
para el check inicial con el controlador).
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2- Sistemas y Equipos

5- . Qué es ILM?
Aclaracion:

Needles=ACLS (tadpole)

Bullseye=ICLS (barras)

Si se hace una aproximacion
ICLS/ILM, volar bullseye (barras
de ILS) y comparar con needles

(ACL tadpole)

Si se hace una aproximacion
ACLS, volar needles (tadpole) y
comparar con bullseye

U

\J

[ 1230R

o= g i<

CPL P/R

4.7 TKR_

TCN CDI
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3- Clasificacién de aproximaciones instrumentales. INTRODUCCION

Las aproximaciones instrumentales de portaviones se basan en el perfil de la
aproximacion CV-1. Las diferencias sustanciales entre cada una de ella se encontraran a
partir del segmento intermedio y final

BOLTER/WAVEOQFF
If no instructions by D4/2 min, turn downwind, (250 KIAS)
report abeam. If no COMM commence turn to FB at D4 (IAF)
|
TAC A
_ (150 KIAS) -
D4/2 min : D3 D6 D10 @
| 5an I ' I~ I
1 ”
20 R e g g |
g I < @ | 1200 | 1200 | 1200 |
I ; | | | |
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION } [ DE NO PRECISION }

N [N\
[ ICLS/ H ICLS/ILMJ [ @fﬁ%} [ TAC J [ ASR

A 4

MODE | [ MODE IAJ [ MODE Il [ MODEIIDJ [ MODE Il J

MODE IIT
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

L DE PRECISION } L DENOPRECISION}

L\ /N

AN/SPN 41

MODE | MODE IA MODE Il MODE IID MODE IlI
MODE IIT
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

L DE PRECISION } { DENOPRECISION}

/ \ [ TA’C/] L\A:%R

ICLS ICLS/ILM ACLS
(PALS)
7 S

|[ MODE | J [ MODEIAJ [ MODE I J [ mggg:ﬂ [ MODE i J:
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AN/SPN 46
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

{ DE PRECISION } { DE NO PRECISION }

DN AN
{ cLs HICLS/ILM] { (ﬁftéc’)] [ TAC ] { ASR ]

v ~a
MODE | MODE IA MODE Il MODE IID MODE Il
MODE IIT
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }

ICLS
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

2 ICLS
DE PRECISION [ INSTRUMENTAL CARRIER LANDING SYSTEM ]

-Aprox. 3D volada de forma manual a peticidon del piloto, o en caso de ACLS degradado, DA 360’
-Basada en CV-1. Volar FB. Al instruir ATC “fly bullseye” (sobre milla 10) seguir localizador; en milla

3 interceptar y seguir senda
-APC opcional (aiadir “auto” en llamada de bola si se estd empleando: “210, hornet, ball, 6.2, auto”)
-Requiere TAC, ICLS (ICLS como Unico sensor)
-Instruccion ATC: “fly bullseye” o, si es por estar ACL degradado: “201, downgrade, fly bullseye”
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

< ICLS/ILM
DE PRECISION [ ICLS WITH INDEPENDENT LANDING MONITOR ]

-Aprox. 3D volada en manual a requerimiento del piloto, DA 260’ (es una ICLS mejorada)

-Basada en CV-1. Volar FB. Al instruir ATC “fly bullseye” (sobre milla 10) seguir localizador; utilizar
presentacion ACLS como ILM, seguir volando bullseye. En milla 3 interceptar y seguir senda

-APC opcional (aiadir “auto” en llamada de bola si se estd empleando: “210, hornet, ball, 6.2, auto”)

-Requiere TAC, ICLS, ACL minimo GRADO 2 (ICLS actia como sensor principal y ACLS como ILM)

-Instruccion ATC: “fly bullseye”
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

. 4
DE PRECISION ACLS
AUTOMATIC CARRIER LANDING SYSTEM
PALS
 PRECISION APPROACH LANDING SYSTEM

ICLS ICLS/ILM ACLS
(PALS)
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE PRECISION PALS
(PALS) PRECISION APPROACH AND LANDING SYSTEM

-Engloba al conjunto de equipos y sistemas de la aeronave y del portaaviones cuya interactuacion va
a permitir realizar aproximaciones de precision. El numero de equipos operativos y la
integridad y/o capacidad de los mismos va a determinar el grado de precision de la
aproximacion. Aungue las ICLS son de precision, estan excluidas de la categoria PALS
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE PRECISION [ MODE | ]
(PALS)

-Aprox. 3D automatica (hands-off) para condiciones meteorolégicas por debajo de minimos de Mode Il

-Basada en CV-1. Volar FB. Al instruir ATC “fly bullseye” (sobre milla 10) seguir localizador.
Conectar APC estabilizado en “on speed”. En ACLS lock-on (entre milla 3,5y 8) comparar
integridad ICL/ACL1 v si positiva, hacer ACLS CPL y reportar “coupled”. Reportar “command
control” cuando la aeronave inicie comandos de movimiento tras el coupling. ATC proveera
reportes periddicos de posicion.

-Se requiere al menos de 30 segundos acoplado (coupled) antes de interceptar senda

-APC requerido (si disponible) hasta el contacto con cubierta

-Requiere TAC, ICLS, ACL GRADO 1, A/P, APC (ACLS actia como sensor principal y ICLS como ILM)

-Instruccion ATC: “fly mode I”
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }

[ ICLS HICLS/ILMJ ACLS J
(PALS)

[ MODE | J MODE IA
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE PRECISION [ ODE IA ]
(PALS)

-Aprox. similar a Mode | hasta ver bola o milla 0,5, donde se degradara a Mode Il desconectando el piloto
automatico y completando en manual. DA 260’

-Basada en CV-1. Volar FB. Al instruir ATC “fly bullseye” (sobre milla 10) seguir localizador. Conectar APC
estabilizado en “on speed”. En ACLS lock-on (entre milla 3,5 y 8) comparar integridad ICL/ACL1 y si
positiva, hacer ACLS CPL y reportar “coupled”. Reportar “command control”’ cuando la aeronave inicie
comandos de movimiento tras el coupling. ATC proveera reportes periddicos de posicion.

-Se requiere al menos de 30 segundos acoplado (coupled) antes de interceptar senda

-APC requerido (si disponible) hasta milla 0,5

-Requiere TAC, ICLS, ACL GRADO 1, A/P, APC (ACLS actua como sensor principal y ICLS como ILM)

-Instruccion ATC: “fly mode IA”

-Si se notifica bola con el A/P ya desconectado, se reportard “uncoupled” al final de la comunicacién.

-Si se desconecta el A/P a la vez que se notifica bola, si reportara “uncoupling” al inicio de la comunicacién. “201,
uncoupling, hornet, ball, 5.4”
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }
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MODE | [ MODE |AJ MODE || ]
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE PRECISION [ MODE | ]
(PALS)

-Aprox. 3D manual similar en ejecucion a una ICLS, pero efectuada bajo el guiado ACLS. DA 260’

-Basada en CV-1. Volar FB. Al instruir ATC “fly bullseye” (sobre milla 10) seguir localizador. En ACLS
lock-on (entre milla 3,5y 8) comparar integridad ICL/ACL1 o ACL2 y si positiva, continuar
Mode Il volando “needles”.

-APC opcional (aiadir “auto” en llamada de bola si se estd empleando: “210, hornet, ball, 6.1, auto”)

-Requiere TAC, ICLS, ACL minimo GRADO 2 (ACLS actua como sensor principal y ICLS como ILM)

-Instruccion ATC: “fly mode II”

-Es la mas comun de las aproximaciones (99%)

EL RESULTADO DE LA COMPARACION DE UBICACION DEL TADPOLE OBSERVADA POR EL PILOTO Y LA POSICION
QUE EL CONTROLADOR TIENE DE LA AERONAVE DETERMINARA EL TIPO DE APROXIMACION (PALS O ICLS)
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }
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A 4
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MODE | [ MODE IAJ [ MODE Il J
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MODE IID )

PARA MODELOS CON
DIRECTOR DE VUELO
(FLIGHT DIRECTOR:

F-14D) y
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }

N\
| 4 e [

A 4

pN

/

r

MODE | [ MODE IAJ [ MODE Il J
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\_

MODE IIT

PARA PRACTICAR
MODE Il CON
PRESENTACION
ACLS EN HUD
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

[ DE PRECISION }

RN
e e L

A 4

MODE | [ MODEIAJ [ MODE I J [ J MODE i
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE PRECISION
(PALS) [ MODE lli ]

-Aprox. 3D manual volada a través de comandos de voz proporcionados por el controlador. DA 260’

-ATC ira emitiendo periddicamente informacion y comandos de guiado en plano vertical y horizontal,
en base a los datos que obtiene de la aeronave en su pantalla radar. Algunos de esos datos
son: velocidad, altitud, actitud, tendencia, millas a toma, etc

-En caso de aproximacion frustrada, ATC ofrecera vectores

-APC opcional (anadir “auto” en llamada de bola si se estd empleando: “210, hornet, ball, 5.9, auto”)

-No requiere equipos de navegacion operativos

-Instruccion ATC: “fly mode III” o, si es por estar ACL y ICL degradados: “201, disregard needles,
downgrade mode IIl”
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

{ DE PRECISION } [DENOPRECISI()N ]

N\
| 4 e s )

A 4
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

{ DE PRECISION } { DE NO PRECISION }

{ ICLS HICLS/ILM] { ACLS ] TAC
(PALS)

A 4

[ MODE | J [ MODEIAJ [ MODE I J [ J [ MODE i J
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

DE NO PRECISION [ TACAN ]

-Aprox. 2D manual. MDA 600’

-Basada en CV-1. Volar y seguir FB durante toda la aproximacion. En milla 3 descenso a MDA (600’ en
jet) y mantener hasta milla 1,3. Si en milla 1,3 se observa bola, continuar descenso en visual;
si no se observa la bola, efectuar wave-off

-APC opcional (aiadir “auto” en llamada de bola si se estd empleando: “210, hornet, ball, 6.8, auto”)

-Requiere TAC

-Instruccion ATC: “fly TACAN approach”

-Existiendo las ACLS es muy poco frecuente volar esta aproximacion, salvo por razones de
entrenamiento o por no tener equipamiento de ICLS/ACLS (por ejemplo, el T-45C podria
realizarla)
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

{ DE PRECISION } { DE NO PRECISION }

N /
{ ICLS/ H ICLS/ILM] { @ﬂ%] { TAC ] ASR

A 4

[ MODE | J [ MODEIAJ [ MODE I J [ J [ MODE i J
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. TIPOS

, ASR
DE NO PRECISION [ APPROACH SURVEILLANCE RADAR ]

-Aprox. 2D manual volada a través de comando de guiado de voz por parte del controlador. DA 600’
-ATC ira proporcionado comandos de guiado Unicamente en plano horizontal, en base a la informacion
gue obtiene de la posicion de la aeronave en radar. En el plano vertical le autorizara

descender paulatinamente hasta 600’, pero sin comandos de guiado vertical
El piloto mantendra 600’ y estara con guiado lateral hasta la milla 1,5, donde ATC le notificara
dicha posicion. Si se observa bola, continuar descenso en visual; si no se observa bola,
efectuar wave-off
-En caso de aproximacion frustrada, ATC ofrecera vectores
-APC opcional (anadir “auto” en llamada de bola si se esta empleando: “210, hornet, ball, 6.8, auto”)
-No requiere equipos de navegacion operativos
-Instruccion ATC: “fly A-S-R”
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3- Clasificacidon de aproximaciones instrumentales. EQUIPOS REQUERIDOS

DE PRECISION DE NO PRECISION

N AN
[ ICLS/ H ICLS/ILM] [ @fﬁ%] [ TAC ] [ ATR

\
COMM, TAC, COMM, TAC,
[ ICLS J [ ICLS, ACL2 J [ COMM, TAC J [ COMM J

,, - B

[ MODE | J [ MODE IA MODE I MODE IlI COMM: EQUIPO DE COMUNICACIONES (VHF, UHF)

TAC: TACAN
) ICLS: INSTRUMENTAL CARRIER LANDING
\ | ‘ ACL1: AUTOMATIC CARRIER LANDING SYSTEM GRADE 1

) ACL2: AUTOMATIC CARRIER LANDING SYSTEM GRADE 2
COMM, TAC, } { COMM, TAC, COMM. TAC, COMM, TAC, [ o

A/P: AUTO PILOT
ICLS, ACL1Z, ICLS, ACL1, .
AP, APC AIP. APC ICLS, ACL2 ICLS, ACL2 APC: AUTOMATIC POWER COMPENSATOR (AUTOTHROTTLE)

J
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3- Clasificacion de aproximaciones instrumentales. DA/MDA (jet)

MODE | MODE IA MODE Il MODE Il

{ DE PRECISION } { DE NO PRECISION }
[ ICLS ICLS/ILM ACLS ] ]
(PALS)
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4- Degradacion de la aproximacion.

MODEMAJ

MODE Il ICLS ]

\ 4

[ MODE Ill
L+

[ASRJ [TACJ
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5- Procedimiento

1- ASR: botones encajados: ninguno
(DDI1-> , DD2-> , MPCD->!"1); Radalt->500" (generico)

- MODE Il
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5- Procedimiento

2- Mode lll: botones encajados: ninguno
(DDI1-> , DD2-> : MPCD->/11); Radalt->500’

- MODE Il
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5- Procedimiento

3- TACAN: botones encajados: k

(DDI1-> , DD2-> ; MPCD->!11); Radalt->500’
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5- Procedimiento

(qp]

4- ICLS: botones encajados:
(DDI1-> , DD2-> : MPCD->/11); Radalt->500’
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5- Procedimiento

TH| A
C L C
5- ICLS/ILM: botones encajados: o B E Capacidad minimo
(DDI1-> , DD2-> ; MPCD->!"); Radalt->500’

ICLS/ILM
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5- Procedimiento

-
C
6- PALS: botones encajados: K '- Capacidad (mode I, 1A), min.(mode 1)
(DDI1-> , DD2-> ; MPCD->!1); Radalt->500’

. ACL1-ALL - nggE:A O
ACL2: MODE I MODE |

e

l {}{}{}! A o0E




Carrier Ops. Tipos de aproximaciones instrumentales

RESUMEN

DE PRECISION J 3D DE NO PRECISION 2D

\\ /N

ICLS ICLS/ILM CLS (PALS) TAC ASR
(se€ sELow) ]
|

|

COMM, TAC,
ICLS, ACL2

COMM, TAC,
ICLS

;)

MODE Il MODE IID/T MODE Il CATEGORY JET | TURBOPROP

MODEI MODE IA oo
ICLS -3/4 300 (300-3/4)
‘ | ‘ SPN-42/46 monitor
260-1/2 200 (200-1/2)

ICLS, ACL1, ICLS, ACL1, ICLS. ACL2 ICLS, ACL2 STAC

A/P, APC AP, APC
RED: DA/MDA (ft) BLUE: HEIGHT ABOVE DECK (ft.)  (PARENTH): WX MINIMA (ft - NM)

S-PALS
COMM, TAC, COMM, TAC,
g S-ASR
[ } [ } [COMM Lim(E, } [COMM’TAC’} [ COMM } 600-1-1/4 540(600-1-1/4) | 400-1  340(400- 1)




FICHA APROXIMACION

CV-1

Valida para aproximaciones
instrumentales Case Il

Descarga:
https.//www.digitalcombatsimulator.com/es/files/3316262/

By Arink429 2022

= @
26 May 22 - -
Carrier Ops. 3-1 CV-1 Approach
FB
4 D4/2 min
L
e e .
NOTE: ' .. TACANCH___ i
Courses are _ICLECHT
relative to FB
A |
Platform 5000'
-
E
o
=
=
4
E
-
=
N E.
Marshal as asigned Landing Deck angled 9° g
Avg Deck Elev. 60' =
BOLTER/WAVEOFF
If no instructions by D4/2 min, turn downwind, (250 KIAS)

report abeam. If no COMM commence turn to FB at D4

(lﬁ:f)
. T‘ﬂl‘c (150 KIAS) & 4
D4/2 min D3 D6 D10 / |
| 500 I I [ | e~ I
I — I = I - |
. ! | 1200 | 1200 | 1200 |
[ el | | [ |
CATEGORY JET | TURBOPROP
ICLS 360-3/4 300 (300-3/4)
ICLS/ ILM with -
SPN-42,/46 monitor {2""6“;" 11' A;C""'ﬂe‘” 200 (200.1/2
S-PALS -y (200-1/2)
S-ASR
P 600-1-1/4 540(600-1-1/4) | 400-1 340 (400-1)

RED: DA/MDA (ft.)

BLUE: HEIGHT ABOVE DECK (ft.)

(PARENTH): WX MINIMA (ft - NM)






