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Jeana-Michela Charliera a Alberta Uderza. Vérte tomu nebo ne, ale pravé tito fiktivni
francouzsti piloti Mirage byli jednim z dlivod(, které podnitily mdj zdjem o vojenské letectvi.

Sedesatd léta byla zlatym vékem francouzsko-belgickych leteckych komikst jako Buck Danny,

Michel Tanguy, Ernest Laverdure a Dan Cooper. Umélci peclivé reprodukovali technické vykresy TEXTE DE CHARLIER
ruéné a kreslili vyfezy letadel s takovou drovni detaild, kterd nemd obdoby ani v dnegnich DESSINS DE UDERZO
pomérech. Néktefi z nich dokonce navstévovali letecké zakladny a hovofili pfimo s piloty a

pozemnim persondlem, aby ziskali co nejvice informaci o svych letadlech. A kdo by se jim divil?

Vzdyt to byly jedny z nejkrasnéjsich stihacek, jaké kdy byly postaveny.

Dassault Mirage je upIné prvni letadlo, o kterém jsem kdy slySel. Mirage Ill jsem objevil pfi A ‘ A R R
¢teni jednoho z otcovych starych komiksl "Tanguy et Laverdure" od Josepha "Jijé" Gillaina, ML& MM é T NGUY“I- VE DU E

MIRAGE
2000C

Historie francouzského vojenského letectvi je nesmirné zajimavé téma. Francouzsti
konstruktéri museli soupefit s velmocemi studené vdlky, jako byly Spojené staty a Rusko, o
vyvoz svych leteckych stroju do svéta, ktery se po zuby ozbrojovali. Rizné zemé jako Egypt,
Recko, Indie, Tchaj-wan a Spojené arabské emiraty se staly politicky horkymi misty a
potiebovaly vicelucelové proudové stihaci letouny, které by dosahovaly rychlosti nad Mach 2 a
zaroven mély relativné nizké naklady na provoz a udrzbu.

Odvaziny design modelu Mirage ma za sebou
bohatou historii, kterd trva jiz nékolik
desetileti. Spoleénost  Dassault Aviation
vyrobila mnoho variant nadzvukového letounu
Mirage s deltovitymi kfidly, naptiklad Mirage
IV, Mirage 5, Mirage 50, Mirage F1 a Mirage
2000, ale i dalsi zemé vyvinuly vlastni verzi
Mirage. Napfriklad izraelské letouny Kfir a

~

[ Nesher spolecnosti Israeli Aircraft Industries

(o) byly upravenymi verzemi Mirage 5. lzraelsky

= IAl Nammer, jihoafricky Atlas Cheetah a chilsky

=) ENAER Pantera jsou dalsi konstrukce silné

1 inspirované francouzskym vytvorem.
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Mirage 2000 vznikl na zdkladé rady konstrukénich praci spolec¢nosti Dassault v letech 1965 aZ
1975. Prvnim z této série byl spolecny projekt znamy jako Anglo-Francouzsky letoun s
proménlivou geometrii (AFVG) s kfidlem, ktery byl zahajen v roce 1965. Tato spoluprdce skoncila
fiaskem a Francouzi od ni v roce 1967 odstoupili. Britové u koncepce zlstali a navazali dalsi
spoluprdci s Némci a Italy, z niz nakonec vznikl letoun Panavia Tornado.

Spole¢nost Dassault poté pracovala na nékolika novych koncepcich letoun(, které se vyvinuly z
experimentalniho prototypu Mirage G s proménlivou geometrii a vyustily v sofistikovany navrh s
oznacenim Avion de Combat Futur (ACF) neboli Future Combat Aircraft. Prototyp ACF byl témér
dokoncen, kdyz jej francouzskd vlada v roce 1975 zrusila. ACF byl jednoduse pfilis velky a drahy.
Spole¢nost Dassault vSak mezitim zvazovala jiné varianty stihaciho letounu, mimo jiné kvuli
omezenému exportnimu potencidlu. Tyto alternativy byly mensi, jednodussi a levnéjsi nez ACF a
mély podobu fady "Mini-Mirage" nebo "Mimi"; koncepty vyvijené od roku 1972 jako projekt
"back-bumer". Tyto koncepty se sjednotily do letounu zndmého nejprve jako Super Mirage lll,
poté Delta 1000, Delta 2000 a nakonec Mirage 2000.

Byla vyvinuta fada rlznych verzi letounu Mirage 2000. "C" znamend "Chasseur" (stihacka), "B"
"Biplace" (dvoumistnd), "D" "Diversifié" (viceucelovd) a "N" "Nucléaire" (jadernad).
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Kdyz byl ACF zrusen, Dassault mohl okamzité nabidnout Mirage 2000 jako alternativu a francouzska Rada obrany ji pfijala. Nebyla to zrovna rovna vyména, protoze ACF byl v
prvni fadé uderny letoun a aZ poté zachytny, zatimco Mirage 2000 byl presné opacny typ. Mirage 2000 vsak byl cenové mnohem dostupnéjsi. Dassault mél jesté jeden divod,
pro¢ prosazovat Mirage 2000. V roce 1975 si Ctyfi evropské zemé vybraly jako novy stihaci letoun prvni linie letoun General Dynamics F-16 a odmitly modernizovany Mirage
F1.

Marcel Dassault byl touto volbou znechucen a domnival se, Ze jeho spole¢nost dokdze postavit lepsi letadlo. Pouziti konfigurace delta kfidla se mnohym zdalo jako krok zpét.
Spolecnost tuto konfiguraci pouzila u letouni Mirage Ill a 5, ale u Mirage F1 od ni upustila. Delta kfidlo byva dobrou volbou z hlediska letovych vlastnosti pfi vysokych
rychlostech, jednoduchosti konstrukce letadla, relativné nizké radarové signatury a vnitfniho objemu. Z hlediska manévrovacich schopnosti, letu v malych vySkach a délky
vzletové a pfistavaci drahy byva Spatnou volbou.

FLIGHT

Pfestoze delta kfidlo bylo v té dobé ji7 IEEEEEr STy
@ 2006 Aeed Business Information

zastaralé, spolec¢nost Dassault upravila www.flightglobal.com
aerodynamiku nového letounu tak, aby

zajistila urcitou vlastni nestabilitu, které

v vev

XN\
2 )

letounu pred jeho té%isté. Rizeni bylo
zajisténo systémem fizeni fly-by-wire a
automatickymi dvousegmentovymi
nabéznymi klapkami po celé délce. Diky
tomu ziskal Mirage 2000 obratnost,
kterou Mirage Ill a 5 postradaly, a letoun
se stal zndmym pro svou ovladatelnost.
Vyrazné vyssi ocasni plochy umozZniovaly
pilotovi udrZet kontrolu nad letadlem pfi
vyssich Uhlech nabéhu, cemuz
napomahaly malé klapky umisténé podél
kazdého vstupniho otvoru vzduchu.
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Pozndmka: V ovladacich prvcich se ujistéte, Ze mate zaskrtnuté ovladaci prvky "Trim", protoZe ve vychozi verzi hry je trimovaci kloboucek nastaven na zménu pohledu,
nikoli na trimovani letadla. ProtoZe vétSina z vas je jiZz pravdépodobné vybavena TRACKIRem, doporucuji vam, abyste se ujistili, Ze je pfepinac¢ Trim Hat nastaven
spravné.

VOLBY

MIRAGE
2000C

SYSTEM GAMEPLAY ROZNE ZVUKY SPECIALNI VR

M-2000C All But Axis Comman M skliadaci pohled Vychozi nastaveni kategorie Smazat kategorii Clear all Nadist profil Uloiit profil jako

Akce Kategorie Keyboard Mouse

Screenshot Hlawni |
Seat LOWER Pilot & Seat Controls
Seat RAISE Pilot & Seat Controls
Selected Alt Combo FL+10 Autopilot
| Selected Alt Combo FL-10
| Selected Alt FL 1 Dec
Selected Alt FL 1 Inc
Selected Alt FL 10 Dec
Selected Alt FL 10 Inc
Selected Alt FL 100 Dec
Selected Alt FL 100 Inc

LAt + LShift + klavesa-5
LShift + klavesa-5

Autopilot

>

Chceme-li upravit kfivky a citlivost os,
klikneme na osu, kterou chceme upravit, a
poté klikneme na “NASTAVENI 0OS”.

Chceme-li nastavit osy, klikneme na polozku
"OSY". MUzeme také vybrat “Nastaveni os” v
horni rolovaci nabidce.
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Selected Altitude Hold Mode
Selective Jettison OFF
Selective Jettison ON
Selective Jettison ON, else OFF
Selective Jettison OPEM&ON else CLOSED
Selective Jettison Safety Cover CLOSED
Selective Jettison Safety Cover OPEN
Selective Jettison TOGGLE
Skare
Slats AUTO

| Siats EXTEND
Slats EXTEND, else AUTO
Slats RETRACT
Slats RETRALT, else AUTO

PCA Weapons Manag
PCA Weapons Manage
PCA Weapons Managem
PCA Weapons Manageme
PCA Weapons Managemer
Hlavni

Rizeni letu

Rizeni letu

Rizeni letu

Rizeni letu

Rizeni letu

MODIFIKATORY

T zrusit

NASTAW.F

VYTVOR HTML

Disable hot plug Rescan devices




Pfitfazeni nasleduijicich os:

.’.,

PITCH (Sklon) (Dedzone na 0, Sytost X na 100, Sytost Y na 100, Zakfiveni na 0)
ROLL (Naklon)(Dedzone na 0, Sytost X na 100, Sytost Y na 100, Zakftiveni na 0)

RUDDER (Vychyleni - Zataceni)(Dedzone na 0, Sytost X na 100, Sytost Y na 100, Zakfiveni na 10)

MIRAGE
2000C

THRUST (Tah) — OVLADANI OTACEK MOTORU
BRZDY KOL LEVA / PRAVA

CAST 2 - NASTAVENI OVLADACICH PRVKU

POZNAMKA:
1.  Chceme-li zatocit na zemi, ujistime se, Ze je zapnuto fizeni pfidového kola (DIRAV) (Sedé tlacitko Fizeni pfidového kola na HOTAS, kde by mél byt nas malicek).
2.  Tlacitko Airbrake (Vzdu$né brzdy) musi byt namapovdno na "AIRBRAKE" (ve vychozim nastaveni B) a bude fungovat jako prepinac.

3. Na Mirage 2000C nejsou zadné klapky... takZze neztracejme cas jejich hledanim ©
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CO J E POTﬁ E B N E NAMAPOVAT HOTAS: “Ruce na plynové pace a kniplu”

. 74 H H »”
w 3M: “Ruce na pace a joysticku
<3
£ o
=S .
= N CVN';",Af F,AkNON (©) P TRIMNAHORU
(Sedé tlacitko na RHS) = TRIM DOPRAVA
¥ TRIMDOLU
& TRIMDOLEVA
o
A POMALE PRIBLIZEN(
MAGIC SLAVE/ =» PREPINAC STT/TWS
AG OZNACENI ¥ POMALE ODDALENI
& Zbrafovy systém CMD STLACIT

MiCRoB / Spoust 2
stupné (MEZERN/K)

v

A Nabidka ¢erveného UHF RADIA (nebo PTT)

A Zbrafovy systém CMD DOPREDU

\ vy . e = TDC (Zamknout cil) stlacit
> Vypusteéni klamnych cild PANIC \J Nabidka zeleného UHF RADIA (nebo PTT)
¥ Zbrafovy systém CMD DOZADU >

€ \ypusténi klamnych cilil PROGRAM
P Spusténi rusicky AKTIVOVAT

Pohyb TDC Horizontdlni osa
Pohyb TDC Vertikalni osa

v

&= Aktualizace Nav / Odemknuti
Magic

< VZDUSNE BRZDY (B)

Ovladani pridového
podvozku)/dotazovac IFF
4 Radar Anténa NAHORU
= Zvyseni dosahu radaru
W Radar Anténa DOLU

Packa pohotovostniho € snizeni dosahu radaru

rezimu Autopilota .
€ CNM NEUTRAL (VYBRANI PCA)

= CNM MAGIC

CAST 2 - NASTAVENI OVLADACICH PRVKU

+ BRZDY PRO NOHY (NAMAPOVANE NA PEDALECH)
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TIP: Télo pilota Ize zapnout/vypnout pomoci "RSHIFT+P". (&8
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Oznaceni letadla
Cislo na ocasni plose, které zaddvdme v editoru mise TAIL #, by mélo byt ndsledujici:
Priklad:-L-102 (pomicka JEDNO_PISMENO pomicka TRI_CISLA)

Toto jedno pismeno se zobrazi na boku pilotni kabiny jako jedinecné pismeno registrace

letadla (Zddna cCislovka!): 2-LL je sprdvné, 2-L1 ne). A tfi Cislice se zobrazi jako sériové Cislo
letadla (&islo vyrobce, jedinecné pro celou letku).

102: Sériové Cislo vyrobce -L-102: Cislo na ocasni plo3e editoru misi

/
-
2-LL: Registracni Cislo letadla

SKUPINA LETADEL - 2016

IMEND Letecky-1
STAV
ZEME Francie
UKkoL
|JEDNOTKA 1
M-2000C
Hrag
Letecky-1-1
-L-102
RADIO v FREKVENCE = 251
WVOL. ZNAK Enfield 1 1
SKRYTE NA MAPE
SKRYTE NA PLANOVACI
SKRYTE NA MFD AKTIVOVAT POZDEI

PASSWORD

A

BOD OBRATL

IMEND

TYP Bod obratu

VYSKA 2000

RYCHLOST 900

MACH

ETA 8 i 2 t| 50 0 Upravit Cas
PRIDAT EDIT DEL

MOZNOSTI (AKCE NA BODU)
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Ovladaci panel VTH: Visualisation Téte Haute

Ovladaci panel HUD

T
e e

PCA: Poste Commande Armement
Ovladaci panel zbrani

= 7.

e
£ e

(

Heads-Up Display — pruhledovy displej

PPA: Poste Préparation Armement
Panel nastaveni zbrani

PCN: Poste Commande Navigation
Ovladaci panel navigace

Ovladaci panel VTB Radaru: Radar Visualisation Téte Basse
Ovladaci panel radaru HDD (Heads-Down Display — displej pod
vyskou oci).

PSM: Poste Sélecteur de Modes
Ovladaci panel rezimu



Paka prekrytu kabiny

- OUVERTURE (OTEVRIT) | DESCENTE (DOLU)
€ VERROUILLAGE VERRIERE (ZAJISTIT PREKRYT) 8
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- Levym tlacitkem mysi, kompas vysuneme nebo schovame
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(pouziva se k pootevieni prekrytu kabiny)

Uchyt drzici prekryt kabiny
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Pravé (Droite) palivové Cerpadlo
* M =ZAPNUTO Levé (Gauche) palivové ¢erpadlo
* M=ZAPNUTO
Uzaviraci ventil paliva (Coupe-Feu)
<& = C-FEU
i . é; 5 o Spoustéci pfepinac e ® /03 BP L vlunr
o § - E'é 9 & >3 | 3 14 palivového ¢erpadla v
E. | Y

BANQUETTES VOY/

= |3
5%%7-!"\/%
Y/ 4

i t [ u..\. ‘/“ b by
! S . o '3 =2
: - \ . h S o

BR n|
STRA Y LL

SIGNAL | SIGNAL
AV AR
%

';" ‘. vANNE | Cle Cde
5 .. . '. CoNo TRAN TRAIN
19 2
o |
|
° II‘

i Prepinac nastaveni sedadla
| * PFidrzeni levé tlagitka mysi = NAHORU
*  PidrZeni pravého tlacitka mysi = DOLU

N

__ MODES

A

Vicepolohovy ptepina¢ ZAPALOVANI/VETRANI
* VENT = Ventilator (Dry Crank)

* G =Gauche/ Levy
* D= Droite / Pravy vybrany zapalovac

Tlacitko spusténi motoru
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Intenzita jasu svétla
& *  Nuit = Nocni / Jour = Denni

Prepinac JVN (Jumellesde Vision Nocturne/ Pro bryle \ 7 = . o
@ @ Podsviceni postrannich palubnich desek

* N:Standartni rezim (Bez filtru) Zadni podsviceni palubnich pfistrojd na pfednim panelu
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Podsviceni predni palubni desky % %
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H Volic operacmch rezima ovladam INS
Inercidlniho navigacniho systému (UNI
N = NORMAL (obvykli)
STS = Status - na INS displeji se zobrazi aktudini nastaveni INS
*MAIN = Maintenance (udrZba)
*CRV = C/R de vol /(zprdva o udribé)
*DCl = Données Codées Inertielles / Inercialni vstupni kody:
Poznamky:*polozky slouZi k udrzbé a nejsou funkéni

MIP: Module d’Insertion de Paramétres
(Modul pro kazetu k vlozeni dat pro
dany let (misi))

SEC = Secours / Nouzovy reZim

NAV = Navigacni reZim

ALCM = Prifazeni nahranych aktudlnich dat o kurzu do paméti
ALN = Nastaveni bézného reZimu INS (8 minut na zarovndni)
TST = Test reZimu

VEI = Veille /| Pohotovostni rezim

AR = Arrét / VYPNUTO

*CAL = Kalibrace (udrzba)

Note: *polozky jsou dosud nefunkéni

Kllmatlzace
M= ZAPNUTO/A VYPNUTO ‘

Avionics Hot Mode (Chaud)

B T\

Ovladani zafizeni klimatizace |s
e Automatické / Manudlni

Prepinac zalozniho ADI/HSI (Cap de Secours)
* M=ZAPNUTO
* A=VYPNUTO

Pfepinac odmlzZeni (Désembuage)
* M=ZAPNUTO
* A=VYPNUTO

Ovladani teploty v babiné
* F=Froid = Chlad
* C=Chaud=Teplo

Panel navigace INS - Inercidlni navigacni systém
a klimatizace
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\®

\n Gy

Panely navigace TACAN, VOR, ILS a reZzimu
identifikace vlastni - cizi

Prepinac Electropompe (Nouzového
hydraulického ¢erpadla)

* Pfedni poloha = ZAPNUTO

* Zadni poloha = VYPNUTO

Prepinac varovného tonu (Avertissement Sonore)
* Predni poloha = ZAPNUTO
* Zadni poloha = VYPNUTO

LL: Lance-Leurres = rezimi davkovéni klamnych cilé Pfepinac ohfevu Pitotovy trubice
* AU = Automaticky * Pfedni poloha = ZAPNUTO

* S.A. = polo-automaticky . * Zadni poloha = VYPNUTO

* A=VYPNUTO

MIRAGE
2000C

Voli¢ programu ddvkovdni klamnych cil
(Lance-Leurres)

Panel rezimu Identifikace vlastni—cizi
(IFF: Identify-Friend-or-Foe)

Voli¢ kandalti TACAN

Volitelné rezimy TACAN

Voli¢ rezimu ECM (Elektronické protiopatfeni) . : * A/A:Vzduch-Vzduch
7 . A * T/R: Odeslat - Pfijmout
* VELl: Veille/ Pohotovostni rezim . i - \_~ . REC: Pfijimat

Ctverec: NORMAL (bé&zny) \ - p 4 7 « OFF: VYPNUTO
e PCM: Priorita protiopatfeni (Priorité Contremesure) : —

k ; S = i¢
V rezimu PCM ma rusicka prednost pred radarovym N 7 Voli¢ TACAN kanald

710
2 h. WS
o

signalem, rusicka také rusi vas radarovy signal. s » y
) A Voli¢ kanall radia VOR ILS

»

N

BR: Rusi¢ka (Brouilleur) Voli¢ rezimu radia VOIR ILS

DA: RWR funkce (Détecteurd’ Alerte) \ ‘ * HG: Haut-Gauche (doleva vysi €isla)
D2M (MLWS): Infracerveny (IR) detektor odpdleni N S % * :
| stfely (Détectionde Départde Missile) X ‘}&\‘)

+ T=Test Voli¢ kanal( radia VOR ILS
e M = MARCHE = ZAPNUTO % N

A = ARRET = VYPNUTO

~
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2
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[’ s
2 v
% . oati Tlacitko UNI BAD (QUERT
% PCN: Poste Commande Navigation BAD (But Additionnel) = Zavisly (Offset) tratovy bod :
g Ovladaci panel navigace waypointu m
w :
2y g 3 Tlagitko UNI REC
[ S % il ‘ Recalage = Aktualizace polohy INS R
=R Tlagitko UNI DEST P A f47. :
7 (cil cesty ) / b i
g v Kldvesy UNI v
/ -
ﬁ .
%
% :
¢ — _
? Tlacitko UNI'INS
g : . hS / Insertion = ZAPSAT
/ v/, . - z
% Tlagitko UNI a0 S . & 8 9 e
1T ﬁ PREP (upravit) |l Y @@ :J‘:"Q ’ < = y Tlacitko UNI EFF
- g % < A - 8 Effacement = SMAZAT
2l iy & | o B
= ﬁ %\ (g\?° < N\ ) :
7 O "
.- [ " . Tlacitko UNI MRQ e
- 4 ? ‘ Y |/ RS Marqueur = Markpoint
n ? N \\\ . c ‘\5“ & 5, A & L —~—y 2
- ¢ 7 NN Tlacitko UNI VAL (Validation) ol #
? \ 8 \ -y»b'/\\\
z ﬁ Q) * : 3 v SRR Q' i
=l 3 R ——
| b \IDQ Ovladaci knoflik jasu UNI (Luminosité) “
ﬁ Voli¢ parametrt UNI (Unité de Navigation Inertielle) v ® ~~ = P
§ ? UNI = INS (Inercialni navigacni systém) o 0\ < k
/ . ) . . L L, AL/AG (BAD): Zemépisna Sitka a délka zavislého (Offset) tratového bodu
1 g RD/TD: Pozadovana trasa / Pozadovany Cas (Route Désirée/ Temps Désiré) DALT (BAD): Zemépisna vyika zévislého (Offset) tratového bodu
o ﬁ L/G (BUT): Zemeplfnalswlkva a del!<a t,ratoveho bodu (WP) P/6(BAD): Navigacni vektor v polarnich soufadnicich (vzdélenost v
= g '2'-}- (BL:TL: l\;agmors/ka vyska tratovehc;bo:u (WP) nanometrech (nm) a smér ve stupnich) zavislého (Offset) tratového bodu
7)) P/DP (BUT): Smér / sestup pfistavaci drahy DV/FV: Rychlost a smér vétru (Direction/Force Vent)
\< ? D/RLT: Vzdalenost a smér k dalsimu cilovému bodu trasy (WP) DEC: Magneticka odchylka
J % TR/VS: Zbyvajici &as / rychlost WP (Temps Restant/ Vitesseau Sol)
é T
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I

B Ovladaci panel jistict "_
1

T
r
L
- /
/ o | 11/‘ ',
- -
e

7

Mnozstvi kysliku (v litrech)
LOX: Kapalny kyslik

Jisti¢ BATERIE

e M = Marche /ZAPNUTO
e A= Arrét /VYPNUTO

N

Prepinac Alert Network (QRA — Quick Reaction

\ Alert) systém vcasného varovani
* DNAHORU =ZAPNUTO
* DOLU =VYPNUTO

Jisti¢ alternatoru #2

* M = Marche /ZAPNUTO
A= Arrét /VYPNUTO

* <

Jisti¢ alternatoru #1 ®
* M= Marche /ZAPNUTO
* A= Arrét/VYPNUTO [

Jisti¢ TR (ménic transformatoru)
Transfo-redresseur Normal
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* M = Marche / ZAPNUTO
« A= Arrét/VYPNUTO e S
=

A 4




‘ PANEL VAROVANI BATT -
- Hlavni baterie je Hlavni nebo zaloZni ménic je
] v odpojena nebo vadna odpojen nebo vadny
<
€3 HUILE 7
=N Nizky tlak oleje Vysoka teplota vystupnich plynt

B.P. BP.G
LTI ER S ELZ RIS EIER - Vypnuto levé palivové cerpadlo

HYD.1 HYD.2
Tlak hydraulického systému 1l  Tlak hydraulického systému 2
klesl pod 159 bara klesl pod 159 bara
TEMP
Kabina oteviena nebo prekryt Neni aplikovano N/A
neni zajistén / tlak v kabiné
ANEMO CC
Vypnuto ohfivani Pilotovi Vybita baterie, zbyva 30 minut
\ trubice stejnosmérného napéti
>
PA MAN
m Problém se systémem Poskozeni ovladani
Ve OND! :
m [)‘f autopilota (gyroskop, servopohonu atd.)
ALPHA GAIN

Porucha senzoru thlu nabéhu V provozu nouzovy pocitac

(AOA) Fly-By-Wire ( Systém nepfimého fizeni letadla)
21" ;L: d. E
RPM,

79 Bl MAN R DOM, ——@ i

@ GAIN,

CAST 3 - KABINA A PRISTROJE
R

25
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PANEL VAROVANI

-

MIRAGE
2000C

ALT.1
Alternator 1 je odpojen
nebo selhal

CALC
Ohrozeni funkcnosti Fidici
jednotky motoru
(pocitace)

BP.D
Vypnuté pravé
palivové cerpadlo

HYD.S
Tlak hydraulického systému 2 klesl
pod 140 barl nebo EP pfepinac je
vypnuty

REG.02
Neni aplikovano N/A

N

DSV
Neni aplikovano N/A

DOM
Poskozeni letové casti
konstrukce letadla nebo
systému omezuijici letové
vlastnosti (Domaine de vol)
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RPM
Prekracujici hodnoty
otacek motoru (turbiny)

ALT.2
Alternator 2 je odpojen
nebo selhal

SOURIS
Ohrozeni funkcnosti
kuzele narazové viny

TRANSF
Zastavena dodavka paliva
(spotiebovani paliva nebo
nouzové vypusténi paliva)

EP
Zapnuto rezervni cerpadlo (EP)

5mn.02
Zbyva 5 minut kyslika

CONDIT
Neni aplikovano N/A

BECS
Ohrozeni funkénosti kfidlovych
slott

DECOL
Nespravné nastaveni
pro vzlet (Décollage)

26



PANEL VAROVANI PELLE

Ohrozena funkcnost lopatek motoru

NIVEAU
Zbyvajici palivo kleslo pod 500 kg

BINGO
Zbyvajici palivo je nizsi nez 500 kg BINGO
O2HA
Neni aplikovano N/A

CONF
Prepinac zisku (FBW) Fly-By-Wire je v
nespravné poloze

U.S.EL

>

MIRAGE
2000C

Posledni pomoc pro vyskovké
kormidlo (Ultime Secours Elevons)

PARK.
Zatazena parkovaci brzda (zabrzdéno)

N

CAST 3 - KABINA A PRISTROJE

A 4
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7
? _
ﬁ Panel paliva
g Pocitadlo celkového mnozstvi paliva (kg) &
"",‘ v g (Détotalisateurde Carburant) je treba
< . ’ v ’ v .
& § g RAD ALT nastavit pomoci prepinace AFF DETOT # 4 g
=" ? \ < Vind Loy pe
HAUSSE - W st i P
g N Vi Gl D, x <
g - Ukazatel pratoku , o ‘\__,;’y
aliva (kg/min ; s Ay e
? I kg/mn / p ( g/ 1 ) = j L gl » i S ﬁ
2 - . S ; P n vas - "
g Svételna kontrolka doplfiovani paliva za letu - ' ‘l T
g Air-Refueling (Ravitaillementde Vol)
7 .
? Pocitadlo celkového mnoZstvi paliva vnit¥nich 1
w U nadrzi (kg) (Jauge de Carburant) Navoleni mnozstvi BINGO FUEL
Y _ (mnoZstvi paliva k ndvratu na
3 g S y zdkladnu)
E ? | e - ; Varovna kontrolka poZaru
il ! 1 JAUG DETOT _
~2 g 1 @ ! 7% 6 ol3 5.7 0 sekunddarni komory motoru
- 4 f Svételny ukazatel paliva (sviti, kdyZ jsou prazdny) g
a. g * V: PFedni trupové palivové nadrze (Voilure) o a7 LR o o100 Varovna kontrolka poZaru spalovaci komory motoru
< ﬁ * AV: Palivové nadrze umisténé v kfidlech (Groupe Avant) K79_ O @) : 7= - PC: Post-Combustion
/ * RL: Vnéjsi (pfidavné) palivové nadrze (Réservoirs . =
<V
4 g Largables) Prepinac Zobrazeni / Obnoveni
a7 : e Celkového mnoiZstvi paliva
e g Ukazatel mnoZstvi paliva levé vnitFni pfitokové nadrze L+ Ukazatel mnoZstvi paliva pravé (AFFICHER DETOTALISATEUR)
§ ? (Nourrices) (x100 kg) ) JTES vnitini pritokové nadrie * Prepindnim tohoto par”ep/'nac”e
ﬁ _— (Nourrices) (x100 kg) nahoru (+) nebo dolii (-) se zvysuje
' ﬁ hodnota celkového mnoZstvi
M 7 paliva. (Detotalisateur).
= \
7)) ? zeni presunu paliva (pficné presouvani paliva slouzi
\< 7 k vyrovnani a vyvazeni paliva v palivovych nadrzich)
P |
é 7 ; i I
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' Ridici panel zbrani odhozu /odpalu PPA
Tlacitko volby vypusténi stirel MAGIC Il \117/

\ i
Nbo 67 E ﬁ
Tt7/8 1 2 /
Tlagitko rezimu fizenych stfel oo 10&
(Manualni/Auto)
Tlacitko volby vypusténih strel S530D ‘ -
: , W ”’ 3900

HFR

* G =Gauche/ Leva

Voli¢ rezimu Fizenych strel [ ‘ = ‘ \ ;

* D =Droite/ Prava ( Rs ‘
* Auto: Automaticky : /
\ g ) JTEST il o
’ WS Prepinad Testovani/Zobrazeni zbrani
I DRl

Wl
)
[«'4
-
v
]
(+'4
o
< Ukazatel mnoZstvi pum -
; = | R 2
s
. ~ 2 LOX
E Voli¢ odjisténi pum - 20 e €
* INST: bez zpozdéni Tlacitko nastaveni reZzimu kandnu/
§ * RET: se zpoZdénim raket /navadénych strel = v
. INSERT: zajistit (Canon/Roquettes/Missile)
“ ) T
‘I’-, Zvoleni intervalu k odhozu pum Zvoleni mnozstvi uvolnéni pum Ukazatel intervalu odhozu oum (x10m) ,0 I (o ’ ¥ (.
< PrepinaC odstupu (x10) Pfepina¢ (NB = NOMBRE= Potet) i X s Mgy, Sons
J A

N N NNy
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emm—z
Navigacni ukazatel v horizontdInim sméru \g;
HSI (Horizontal Situation Indicator)

N ReZimy HSI

* Cv NAV: Cap Vrai = Skute¢ny kurz (Inercialni)

* Cm: Cap Magnétique = Magneticky kurs

* NAV: Navigace

 TAC: Rizeni sméru podle navigaéniho systému TACAN

*  VAD: Zavisli (Offset) TACAN

* p (Rho): PodreZim VAD, zadava vzdalenost v milich od stanice
TACAN k zavislému (offset) bodu.

* O (Theta): Podrezim VAD, zadava magneticky kurz ze stanice
TACAN k zavislému (offdet) bodu.

Navigacni ukazatel v horizontalnim sméru HSI ! -
|

= N\ » TEL: Téléaffichage = vzdalené navadéni (neni funkéni)
) A 7> —
i / S e =
' / ~ 0 9 - RVT
[~ .5/ VOL o/
) | [ =S ;
M | g JAUG DETOT

HFR | =
40 | C“(} NAV

- ) ' PEEEy o 4 AFF DETOT
\ N |
Voli¢ nastaveni kurzu HSI g\ ) /// C>/ - \\ - Kgx100 N Kgx100 |

31 60/3570
, !

N

/ : ///// I?l \ \\\\\\ \"\. | J—— (\‘; 7 — e

/ | {.\ e ﬁ//\_\_\’_(- e 6=g¢ |
iy 2 C- * ; ‘

L+d.
) )Est 2
TRANS:

/SIL | ‘G\\D
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Akcelerometr (G — metr —indikator
kladného / zaporného nasobku)

IFF — Signdlni svétlo ukazatel pfi identifikaci
vlastni nebo cizi (Identify Friend or Foe)

SERVAL (RWR): SystéemeElectroniquede

Svételné kontrolky stavu protiopatieni (EW systému) Bl )| Reconnaissance et Visualisation d’Alertes
. V= Veille = v bohotovosti ST RWR: Radar Warning Receiver

VP . ! (Displej vystrazného detektoru radaru)
*  BR = Brouilleur = ruseni St ot — —

DA = Détecteurd’ Alerte = RWR v Cinnosti i ., ] ,
PC (Post Combustion = pfidavné spalovani)

N A N NN

[TT] D2M = Détectionde Départde Missile = Spusténo vyhledavani fizenych
- stfel IR — infracervenym paprskem £ Svételna kontrolka stavu pfidavného spalovani
o LL = Lance-Leurres = Flares — klamné cile (Svétlice)
ec — E——
= . : Svételny ukazatel spousténi
~2 1 on CLLT Sear ~Neo : motoru (Demarrage = Spousténi)
- < 10 . -
7 ,
A : RAD ALT
ENV e
< N 0 PRED
LUM # HAUSSE %
§ '/ |
]
5
' | ) S0k
o - e HFR
40
= | 5
v
- ¢ )
I . ke
SIL



MIRAGE
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EM (Contremesures Electromagnétiques) Elektromagnetické

protiopatfeni / Plevy — Chaff (ndboje s pokovenymi dipdly)

LL: Lance Leurres (Davkovani klamnych cil()
« Svételny ukazatel blika, kdyZ jsou vypuitény Varovna svételnd kontrolka nizkého intervalu
klamné cile (plevy — Chaff nebo svétlice - Flares) * Blikd, kdyZ polet plev v podvésu je nizky
- * Trvale sviti, kdyZ se plevy vypotfebuiji (jsou na 0)

IR (Contremesures Infrarouges)
Infracervené protiopatreni / Svétlice - Flares

Varovna svételna kontrolka nizkého intervalu
* Blikd, kdyZ pocet svétlic v podvésu je nizky
* Trvale sviti, kdyz jsou svétloce vypotrebovany

EO (Contremesures Electro-optiques)

Optoelektronické protiopatreni

Varovna svételna kontrolka nizkého intervalu

* Blikd, kdyz interval EO je nizky

e Trvale sviti, kdyZ se EO vypotrebuji (jsou na 0)
PES * Neni simulovano

]

EFF (Effacement) tlacitko vymazani
Zrusi (vymaze) varovné svételné kontrolky na krabi¢ce ECM

AL EFF h \

! CeLY ™ N
0 hzs ~ TEST @ =
1- 3 M E N
& = L\ 7 RAD AT 718 o=
\ Uﬂ ==

ZPASSEST Y @2 . e e enes T e '
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Ovladaci panel VTH: Visualisation Téte Haute

HUD (Heads-Up Display / Prihledovy displej)

Tlacitko smazat (Effacement) :

Slouzi k odstranéni pojistky u simulovanych ReZim VTH kandnu

zbrani. Neni implementovdno. 4 - * CCLT: calcul continu de la ligne de

] traceurs (nepretrzity vypocet sledovaci linky)
PRED: Prédéfini = Pfednastaveny.
Symbolika stfelby se zobrazi s radarovym
zamkem a spravnou geometrii mezi
letadlem a cilem.

Voli¢ rezimu VTH
* ZB: ,Z“ barometrickd osa
* H: Vyska (Hauteur) Radarovy vyskomér
Pfepinac k vypnuti nékterych symbolu ' : * SELH: Vybrany vy$kovy radius
na prahledovém displeji (VTH)
* ALL: Allegement .y , iy N
Voli¢ radarového vyskoméru
minimalni vysky

TEST
7 M
L RAD ALT |
: .y , vir s A Pfepinac radarového vyskoméru
4 Voli¢ nastaveni rozpéti cile [ HAUSSE % | Test/ M = ZAPNUTO / A = VYPNUTO
y (Envergure) v metrech e -
W T U \ Pomocny zamérovac vyladéni odchylky
. e & 5 N | P\ TR
V } 4 - : \ \\.\ ' ’,///
Ovladac jasu prihledového displeje (VTH) 31100
- Pfepinac napajeni VTH
= : Nah Test Nahoru = ZAPNUTO -
I F ? * Nahoru =Tes o = '
R > 8\ o e . \9\ [+ F P PURRRRSSSSY ©  Uprostied = Marche = ZAPNUTO Dold = VYPNUTO
6 ' ~T1 5 0 - o * Dolti = Arrét = VYPNUTO -
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i % N a”
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Ovladaci panel VTB Radaru: Radar Visualisation Téte Basse \ = .

HDD (Heads-Down Display / Radarovy zobrazovaci displej) | = 7 E5 " AN

) MLES A= -
Nastaveni parametru Radaru X, 5% —= N &7 N\

. . . S ¥,

& Début/Fin Radar C o \\\l 6////
VloZit ndzev (cilt) Zacdtek / Konec : E v adar p,aframetru. =2 N7 8-

: b ) | Kurzu k cili = |

2> e — 7 /o CxI00 IO\

i ////‘ ”

Radar Z parametra:

Vyska cile

;’zfj Radar N parametr(:
| Vybrani Cisla predchoziho nebo
dalsiho tratového bodu na VTB

N
Radar P (Rho) parametr: O == —
Poldrni souradnice - — I
N
/s = \adar B
- ) i I Cas prenosu pozorovdni
[ 0.9 -}

- . 12/082 7 . ;.
Radar B (Theta) parametr(: o = i ; b informaci o cili
B Smérové souradnice (kurz) M 20 0 A 5

. Napajeci vypina¢ VTB (HDD) displeje
' LUM ' M: Marche (ZAPNUTO)

N

e

\d ’ GEN
\ A: Arrét (VYPNUTO)
/ Allegement Symbologie S :
1S (TFidéni symbolii) — 7!
| W 4

: g}“":',j l%

2
2§

Pfenastaveni mapy radaru (Cadrage)
Avant/Dopredu — Arriere/ Dozadu U 0"| olff olf ‘

Nastaveni jasu znatek (marqueur) Nastaveni podsviceni obrazovky Nastaveni kontrastu

y

-i
-

%
Z
Z
Z
Z
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Z
Z
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<8 Gempis . B | Smérovy kompas (stupnice kurzu)

*

Stupnice sklonu letadla (ve stupnich)

o I
Rychlost (knots — v uzlech) %0% 23 3|0A. i 3

Ukazatel zrychleni
(Shevrony)

Vyska (ft - stopach)
Vyska nad zemi (Radar Altitude - AGL)

17600
¥¥XEX H

Ukazatel zrychleni
(Shevrony)

Cislo vybraného tratového bodu (waypoint)

-

»
' Y trase.

»
o A‘a’
y

- i~ ’ e Vzdalenost k vybranému tratovému
S bodu (Waypoint) (v milich)
Uhel dréhy letu (FPA)
Symbol kurzu Signalizuje celkovou energii letadla. Pozice
- shevronu (> <) zobrazuji, zda letadlo
) zrychluje, nebo zpomaluje na praveé letici

-Letadlo ma stalou rychlost.

-Letadlo bude ztracet rychlost, jestli pilot
zachova stavajici tah motoru.

CAST 3 - KABINA A PRISTROJE
RSN N

st () 4
L P ok o COLT ( -Letadlo bude zrychlovat, jestli pilot zachova ‘

‘;’h "\ ofgite —O— stavajici tah motoru. f

/ EN o PRED [7 FAUSSE ] .

ToM| L

> ’ ‘ % palia s 0EB 4
%1 \ 1 oad
2B Z RS // 8\ - < Q 1 m
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* 530: navadéci strely Super 530D
G zrychleni

*  MAG: navadéci stiely Magic Il

Zvolena zbran
* CAN: Kanon

\
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rovmu) (zelena = ZAPNUTO,

t.“

Pfepinac Fly-By-Wire k provadéni vyvrtky
(nahrazuje rucni ovidddni letadla elektronickym
fizenim - autopilot)

* Normal/ Vrille (obnoveni vyvrtky)

Poznamka : v rezimu VRILLE se ¢astecné deaktivuje
systém ovladani Fly-By Wire a umozni tak pilotovy
provadét ploché vyvrtky, které v rezimu NORMAL
neni zpravidla mozné provadét. Rezim VRILLE je
mozné pouzit jen v nouzovych pripadech

Ciselnik pro nastaveni nadmorské
vysky pro autopilota (ft — ve stopach)

Lokalizator a Glideslope (Prvni z nich vymezuje
prodlouZenou osu drdhy a druhy tzv. sestupovou

mmm,
Hlavni varovné svételné kontrolky (Panne) i i

= ZALO?NI’)

_____

B VoI|c autop|lota k udrZovani vysky
: (zelena = ZAPNUTO, = ZALOZNI)

Ukazatel vertikalni rychlosti (x1000
ft/min) [rychlost stoupani / klesani]

%

Wi ,\

I:I‘x \

Hlavni stfedni (leva stran) pfistrojové desky

O

Ukazatel uth nabehu )AoA )

Ukazatel V/UHF radio frekvena
Hlavni ADI: Uméli horizont

Zalozni ADI: Uméli horizont

Radio frekvence V/UHF com1i (nenl kompatibilni) UHF
COM2

)
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PCA: Poste Commande Armement

0fioflg 0" i+ Specialni naviga¢ni reZim pouzivany ve spojeni
2 \ POZADOVANYM CASEM K CiLl (RD / TD MODE).
O /,/\‘\‘Y\ll\\ § .

Ovladaci panel zbrani

— | %

[T
)
<
—
=

2000C

6 2. 82

~5 %)
T, e
I/'/, . 2\\

///173! A“\’\\\\\ by ‘ ’ ; v
; s = ll Letovy plan pro poZadovanou trasu
: S \__ P4 (RD = Route Désirée)

2
%
%
%
%
%
%
1
A
%
%
%
%
%
ey . ” F
? _d MC& ”9 B Recalage Oblique de la Centrale
? N S / : . 4 7"; PR Kalibrace radaru INS
% { Prepinac zvoleni odhozu |z ‘ @N g
N— 2 —_—
) ? > —S1.
. o B
[~'4 ? ! Voli¢ rezimu kanénu : @ :
7 CAS: Canon Air-Sol : i A
~2 g (Kanon vzduch — zemé) = ei a /
’u / : 157 / . { ;
(- g Voli¢e vybéru zbrani 1 a7 5 & 3£ ',
< ﬁ MAG: Navadéci rakety vzduch-vzduch R550 Magic Il =
ﬁ 530: Navadéci rakety vzduch-vzduch S530-D <
< ﬁ ' BL1: TriStivo-trhava puma Mk-82 s nizkym odporem
z ﬁ BF1: TriStivo-trhava puma Mk-82 “Hadi oko” s vys. odporem MR Ly
E ﬁ y BF6: BLG-66 Belouga puma k niéeni pfistavacich drah < - SEN ¢
? i : BF8: BAP-100 Kazetova puma k nié¢eni pfistavacich drah 71/ :
§ % : P¥epina¢ aktivace kanonu i B/l EL1: GBU-12 laserem navzéd(:enz? puma n % 7? .
. ﬁ - DOLU - SECU: Kanon zajiétény : 3 ! EL6: GBU-16 laserem navadéna puma W ‘____ \
/ . NAHORU Kanon 0dJ|§tény’ ! EL4. GBU'24 Iaserem naVédéné puma T.__—_’,.—‘ \
on ? ___ / RK3: Roquette - Podvés nefizenych raket
h ﬁ i) / BLF: Bombe Lisse Fictive — simulovana puma s nizkym odporem
7)) ﬁ BFF: Bombe Freinée Fictive — simulovana puma s vysokym odporem
‘< ﬁ RKF: Roquette Fictive — simulovana raketa
J g RP: Réservoirs pendulaires (pfidavné palivové nadrze)
”
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INS (Inertial Navigation Systém - Inercialni navigacni systém)
Tlacitko prepnuti k predchozimu tratovému bodu (waypoint)
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J cabiny
y Leva strana kabiny
3

, 15"
= /)
o

oS

¢

Graf znovu spusténi motoru béhem letu

T

Parachute/Crosse (Paka Brzdiciho padaku/Brzdiciho haku)
* DOZADU: Vypustit padak (Sortie)
DOREDU: Odhodit padak (LargageParachute)

=
- a
-

ot
T ot

N

Otacky motoru “N” >13 %  Tt7 Teplota turbiny motoru < 950°C

( > ; Pred nahozenim motoru Plynova paka v poloze: STOP
; Spusténi motoru ZAPNUT
£
o - . Nornjéll o Plynova paka v poloze: VZADU
T : g Selhani Fidici jednotky
; St g8 motoru (pocitac)
?’/ \/‘// NN i 4
e Palivova rezerva ZAPNUTI palivové rezervy
; | Po nahozeni motoru Spusténi motoru VYPNUTO
\ ¢ / '
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7 | I TRR

Hlavni stredni leva strana pristrojové desky
7 I J

| =
s

\ ) Loz o \
Nouzova pdka Q A
Vi podvozku pro pristani ‘ 7 W

Tlacitko nouzového odhozeni vyzbroje a

MIRAGE
2000C

DIRAV: DIRigeabilité Roue AVant
KdyZ sviti MODRE, je zapnuto ovladdani predniho kola (NWS) ‘ " 4 +,

Sfrigag
‘ ’\ Kontrolky brzdicich $titG (aérofreins)

Paka podvozku . o |
_ > ' 4 =
NAHORU = Zasunout '\ \9 - {

DOLU = Vysunout ~ (@) < ) o
' AN — = Frein = Kontrolka brzdéni kol

SPAD (Systéeme Perfectionné Anti-Dérapant) =
Protismykova varovna kontrolka

\v

N

Pfepinac aktivace kanonu
+ DOLU - SECU: Kanon zajistény Ukazatele podvozku

« NAHORU: Kanon odjist&ny @ 01 u _ - (Sviti-li zelené, je podvozek Fddné vysunuty)

Pfepinac rezimu zisku Fly-By-Wire
(systém nepfimého rizeni letadla -oviadadni letadla

R PrepinaC omezovace G pretiZzeni Fly-By-Wire (systém neprimého fizeni
| elektronickym Fizenim) P P y-By (sy P

letadla - ovladani letadla elektronickym fizenim)

¢ NORM: Normalni rezim ; A e A/A (NAHORU): Boj vzduch-vzduch — Pro podvéenou lehkou vyzbroj

* GAIN CDVE: Commande de Vol Electrique (FBW & . e CHARGES (DOLU): Vyzbroj — Pro podvéienou tézkou vyzbroj
nouzového rezimu) &
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Panel kontrolek vnéjsi odchylky
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’E ‘ Panel UHF radia

-

MIRAGE
2000C

Svételnd kontrolka pfijmu zabezpeéeného
Sifrovaného kanalu UHF

Voli¢ predvoleb

g «QX kandlu UHF radia /ﬁb
A
® ' A

N

Voli¢ reZimu UHF radia

* AR: ( Arrét) Vypnuto. Vypnuti napajeni.

* M: (Marche) Zapnuto. Napdjeni je aplikovdno na hlavni
pouzivanou frekvenci

* F1: PouZiva se pro TAF GCI (Oznaceni vzdaleného cile).
H: Nepouziva se
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,Zelend krabicka” Voli¢ rezimu V/
UHF radia
0: Vypnuto

.
* FF: Stala frekvence

¢ HQ: Neni simulovano

* SV :Bezpetna komunikace, nepouziva se
.

.

.

MIRAGE
2000C

DL : Datalink, nepouziva se
G: Pohotovostni Frekvence (243.000 MHz)
EN : Neni simulovdno ’

)

& 0

2 Druh frekvence

2 Y
Vybrané (P = ptedvoleny) \y 4\,4
- v S <~
¥ R (.H\—
. ! S, o N 4&%
Frekvence radia / predvoleny kanal |§ Do
Y £,

LA

Voli¢ rddia5W /20 W

N

2 L ,
Tlacitko GR (Guard Monitoring —

pohotovostni monitorovani )

Tlautkg SQ,L (Squelch -citlivost Tlacitko TOD (Neni simulovano)
Sumové brany)

Voli¢ predvoleb

kanalu radia

Panel UHF radia Sf ;
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Ll Prepinac venkovniho reflektoru ‘ II)

Pfepinac venkovnich svétel
* DOZADU: A = Arrét (VYPNUTO) O

» UPROSTRED: Roulage (POJiZDECI)
« DOPREDU: Atterrissage (PRISTAVACI)

(17 P
3 :
u ‘;\\ ‘»R‘JT’J 4/4
A7 FET‘ e T )
(7, [AR R 4
\ 2 % FA“;QM) PGE
- < § ‘ 5
ﬂ. . - w ‘DVE
< y ~,
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< Prepinac¢ SERPAM letového %
Z zapisovace (neni funkéni) 2= % P>
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‘ Leva strana kabiny

a

Pfepinac tankovani za letu (Ravitaillement)

¢ NAHORU = Otevieno / ZAPNUTO — No¢ni tankovani (svétla jsou vypnuta)

» UPROSTRED = Otevieno / ZAPNUTO — Denni tankovani (svétla jsou zapnuta)
+ DOLU = Zavieno / VYPNUTO

C4S
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TR : Tankovaci hubice /
- m B!y ! UmoZiuje tankovani za letu. Pfedni Cast y

B >.,.,,,,,,z:,;;/,¢¢,¢¢"/y¢/dd", v hubice musi byt vloZena do kose, ktery
v - g i je upevnén na konci hadice od tankeru.

| Souris (Vstup vzduchu k motoru)
Pelle ialuzie motoru) Zpomaluje proudéni vzduchu z nadzvukové

UmoZfiuje pronikani vice vzduchu do rychlosti letu k podzvukové rychlosti pred
motoru pfi vétéim uhlu ndbéhu. vstupem do motoru.

Bec (vnitini kFidlovy slot)

Znovu nasméruje proudéni vzduchu na predni ¢asti kfidla a tim
umozni vétsi proudéni vzduchu nad horni ¢asti povrchu pfi vysokém
Uhlu nabéhu. Tim vznikne pfi vySich dhlech poZadované zvyseni
vztlaku na kridlo.

Palonnier (Smérovka) /

. v pocitacem, ktery prevadi vstupy z pilotni paky na fidici systémy, které urcuji, jak se

Elevon (vySkové kormidlo)

Ridici plocha, ktera funguje jako kfidélko i vy$kovka. Poloha elevon( je Fizena letovym

budou elevony chovat, aby se letadlo pohybovalo podle povell fidici paky. Podrobnéji
se tomuto tématu budeme vénovat v kapitole FLY-BY-WIRE.
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Pelles: Lopatky motoru [ Anti-kolizni svétla
« Auto: Automaticky - DOPREDUS= Fort = Vysokd int. Navigacni svétla (Feux de navigation)
* Rentrés: Dovnitf/Ven *  UPROSTRED = Faible = nizka int.} « DOPREDU= Fort = Vysoka intenzita
* DOZADU = Arrét = VYPNUTO » UPROSTRED = Faible = nizka intenzita
» _DOZADU = Arrét = VYPNUTO

Souris: Motorovy posuvny kuZel narazové viny
* Auto: Automaticky
¢ Rentrés: Dovniti/Ven

Voli¢ kandlu radarového vysilani 1
* Vybere prvni Cislici kanalu radarového vysilani. Dvé
Mirage na stejném kandlu by se navzajem rusily.

MIRAGE
2000C

Prepinac formacnich svétel (Feux de formation)

i Y ., . + DOPREDU= Fort = Vysoka intenzita
, s Tlacitko preZbrOJem radaru « UPROSTRED = Faible = nizka intenzita
Nouzové ovladani motoru J . DOZADU = Arrét = VYPNUTO
(nouzova plynova paka) ehl 3

Ovladaci knoflik nastaveni
jasu tankovacich svétel
(Phare de Ravitaillement)

N

Becs: Sloty na kfidle

* Sortis: Ven/Vysunuty
* Auto: Automaticky
* Rentrés: Dovniti/Zatazeny

/ Voli¢ kandalu radarového vysilani 2

4 Tlagitko pro ovéfeni * Vybere prvni Cislici kanalu radarového vysilani. Dvé
Napdjeci pfepinac radaru : y radarového kanalu Mirage na stejném kanalu by se navzajem rusily.
A (VYPNUTO) i VWF { 4

Voli¢ vyfazeni Dopplerovského radaru

PRECHAUFFAGE (OHREV) «  Avec: S Doppl. radarem O e Levy bocni panel
SIL (POHOTOVOSTNI) : . : 8 Volic zesileni (zisku) radaru :

y

Aut: Automaticky
Sans: Bez Doppl. radaru
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Plynova paka

Tlacitko vypnuti motoru
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\ Formacni svétlo (Feux de formation) Navigacéni svétlo -
N / (Feux de navigation)
\ Anti-kolizni svétlo /

\ \
~ (] \
\\

-

MIRAGE
2000C

o~
Formacni svétlo o
(Feux de formation) ~
Svétla pro doplriovani paliva (Phares de

ey v ., v v v 4 s I
Ravitaillement) Prepinac svétel pro doplnovani Pfepinac tankovani za letu
o \ paliva musi byt nastaven na RVT N
) <Y
~

Navigacni svétlo (Feux de navigation)
;“

“«
/ Pristavaci svétla )
: =

4_%«*‘”‘ i
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Panel radart

Rezim displeje radaru
* PPl prehledovy ukazatel polohy
* B: B-Scan (B-Skenovani)

Voli¢ Rémanence — (Persistence - Trvani)
*  R=Rémanence = Trvani ZAPNUTO
¢ N=NON=P=Trvani VYPNUTO

P Pfepinac reZimu radaru PRF
b‘." * HFR: Haute / Vysoka frekvence
* ENT: Entrelacé / Prokladana
* BFR: Basse / Nizka frekvence

PSIC: Poursuite Sur Informations Continues
(STT ekvivalent sledovani jednoho cile)

DEC: Découpe Terrain
(Vyhybani se terénu - pfi
skenovani s radarem)

VISU: Visualisation du sol
(Zobrazeni povrchu terénu)

@ Voli¢ rezimu radaru TDC (Znacky oznaéeni cile)
* ReZimS
* RezimZ

Voli¢ ¢isla profilu radarového pasma
sklonu vyhledavani (Lignes / Bars)
(stupnice vyhledévacich pruhl 4/2/1)

—

Voli¢ radarového vyhledavani azimutu 2
( y Uhlu ve stupnich)|
> = ,‘f .
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Prepinac¢ opétovného spusténi
pancy motoru (Rallumage en vol)

Hlasitost TB/Priblizeni

Pfepinac zaznamu letovych dat
(Magnétophone) \

Hlasitost Marker (MKR) a protiopatieni ==
(CME) SERVAL :

- Pfepinac radaru pro
vysilani na zemi
(pouZiva se pro komunikaci s
pozemnim persondlem)

Nouzovy Trim (v soucasné dobé neni funkéni)

N

v /‘/
A“ﬁ, O : 4’
Y e AT .
y 2\ %
P O 3 % ‘ )
Volit audio zesilovate (AMPLIS) PSE8S o< S /
: Oy o N
7 ! -7". C o
B | o’ =B 2 %
2 Hlasitost VOR/ILS v
5 - % ; %
e
. HIaS|tost TACAN \
- (?' "\ ==,
5 o
—). Hlasitost navadeuch strel e
. , / MAGIC a 5-530D Ll
7> /7 A -
2% = >
— | T o 2 G
: 0 0 >
2 /;G L _ %%p 2.
k> \ C e E
/QL Vo \
' " ’/\'/ 9
o ’ v
\vf’
@ \f’\%
- - ‘ Hlasitost radia V/UHF gG -
Hlasitost radia UHF e '

Trim smérovky
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Levé bocni panely

Prepinac vypnuti pfidavného spalovani
(Coupure Post-Combustion)

Pfepinac nouzového spusténi
olejového cerpadla
(Secours Huile)

Pfepinac nouzového pocitace, pfi
poruse hlavniho pocitace
(Secours Calculateur)

Pfepinac Fly-by-Wire kanalu 5

* CDVE: Commande de Vol
Electrique (elektronické letové
prikazy) vy )
Nouzovy kandl (nesmi se pouZivat Preplvnavc ,nou_zoveh.o )
pri béZném letu) : e P 4l vypusténi paliva (Vide-Vite)

N

Testovaci prepinac Autopilota (PA: Pilote Automatique)
* M = Marche/ZAPNUTO
* A=Arrét/VNYPNUTO

Cervena = Kontrolka poruchy
Zelena = Test probéhl v poradku

Testovaci prepinac Fly-By-Wire
(ovlddani letadla elektronickym Fizenim)js
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Hydraulicky systém €.1 fvlada privody: brzdici
Stity, sloty na ktidlech (becs), motorovy

posuvny k uzel narazové viny (souris), Zaluzie
motoru (pelles), podvozek a brzdy kol.

| ' . . |

Panel IFF, pristroje hydrauliky a tlaku v kabiné

f 1}

M
Vi
4

Frekvence IFF rezimu 1
|
|

Hydraulicky systém €.2 ovlada pfivody:

' o T nouzovy pohon vysunuti podvozku, ovladani
N = ¥ i A
'U'ﬁlk .U.; 2 = | predniho podvozku, nouzové brzdy a
s ) -
| { B e

parkovaci brzdy.

Rezim 1 IFF ; ' —

Prepinac Ident / Mic
(Identifikace / Mikrofon)

"-' \ : - <l . . . -
R & = M2 Prepinac IFF rezimu 3A

Prepinac IFF rezimu 1 4
our - _ P
= T
/ rezimu IFF k
e [
v | 3
\ ‘yaY N Q&'\ F |
> S ... .o |
S 4

v v, v. Fay y ¢
Prepinac vystupu IFF rezimu 4 ] = Svételnd kontrolka poruchy IFF

: \ Pfepinac systému hydrauliky

(Systém ¢.1 nebo systému ¢.2)

a 2,
Dvourucickovy ukazatel tlaku hydrauliky (x10 bar) 0
* Sdes: Servitudes (Pomocna zafizeni)

* Fs: Frein Secours (Nouzova brzda) f’f \ Vygkovy Indikator tlaku
v kabiné (x1000 ft) i
i, )

IFF -Identification friend or foe / Identifikace vlastni — cizi

NV

y
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CAST 3 - KABINA A PRISTROJE

HOTAS

(Ruce na plynové a ovladaci pace)

5

9

10

Indikator pojistky spousté

Aktudlni navigace / Odemknuti
Magic Il / Piepinaé oznaéeni
vzduch-zemé

Ovladani Trimu

Tlac¢itko PROGRAM, vypusténi
klamnych cilt

Prepinac zbranového systému CMD
DOPREDU/DOZATU/STLACIT

Commande Temps Réel SNA

Spoust MiCRoB (stfely,
Kandny, Rakety, Pumy)

Packa pohotovostniho rezimu AP

Pfepinac PSIC (Fonction PSIC)

Tlacitko NWS (ovladani pridového
podvozku)/dotazovaé IFF

Tlacitko vypnuti autopilota
(AP Disconnect)

Kdy? je vidét, aktivuje se spoust pro stielbu ze zbrani.

Automaticky se zobrazi, kdyz je hlavni prepinac zbrani

nastaven na ON (ZAPNUTO).

V zavislosti na zvoleném reZimu navigace nebo Utoku

tento prepina¢ umoznuje:

* Oznaceni pozemniho cile pro uvolnéni vyzbroje

* Aktualizace polohy INS urc¢enim pozemniho
referencniho bodu

* Odemknuti cile stfely Magic Il a navrat vyhledavace do
rezimu vyhledavani

* Pfepind symbologii ILS na HUD/VTH

Vyrovnava letadlo v ndklonu a sklonu. Kdyz je autopilot
zapnuty, slouzi k ovladani letadla nastavenim
pozadovaného kurzu a Upravou drédhy letu.

Aktivuje protiopatteni (plevy a/nebo svétlice a/nebo
rusicku).

V rezimu vzduch-vzduch:

« DOPREDU: pfepind mezi vertikalnimi a horizontalnimi
rezimy radaru pro boj zblizka.

*  STLACENI: Odemkne cil

* DOZADU: aktivuje rezim radaru pro boj zblizka. V rezimu
vzduch-zemé (vybrand vyzbroj A/G):

+  DOPREDU: nastavi HUD v reZimu vzduch-zemé

* DOZADU: navrat do hlavniho rezimu NAV (Navigace)

Prvni stupen, aktivuje kameru a virtudlni zamérovace v rezimu
vzduch-vzduch. Druhy stuperi vypusti/odpali zvolenou zbrari.

Nastavi autopilota do pohotovostniho rezimu, kdyz je
zapnuty, a umozni tak pilotovi ovladat letadlo. Autopilot
se obnovi, jakmile je packa uvolnéna.

* Prepind mezi predvolbou radarového zamku PSIC
(STT) a PSID (TWS).

Na zemi ZAPINA/VYPINA tizeni pFidového kola. Ve vzduchu
(pri zasunutém podvozku) spusti radarovou identifikaci cile.

Vypne autopilota

ZADNA

Aktualizace Nav /
Odemknuti Magic

Trim DOLU
Trim DOLEVA
Trim DOPRAVA
Trim NAHORU
Vypusténi
naprogramovanych
klamnych cild
Zbranovy systém
CMD DOPREDU

Zbranovy systém
CMD STLACIT

Zbrarovy systém
CMD DOZADU

MiCRoB / Spoust
1/2 stupné

Pohotovostni
rezim autopilota

Ptepina¢ STT/TWS

Ovladani predniho
kola / IFF dotazovad

Vypnuti AP /
Exceed Elastic Limit

59

ZADNA

ZADNA

RCTRL + W
RCTRL + A
RCTRL+D
RCTRL+S
DELETE
ZADNA
ZADNA
ZADNA

MEZERNIK

LALT+A

NONE

LSHIFT + A
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Paka ovladani pripusti motoru

(plynova paka)

Tlacitko ovladani
rusicky (jammer)

Tlacitko radia
Tlacitko protiopatreni

Ovladani znacky na
radaru

Prepinac vzdusnych
brzdicich stita

Pfepinac venkovniho
reflektoru

Prepinac rychlého
vybéru zbrani

Zvoleni zbrariového
systému: vzduch zemé
/ tlacitko Magic Slave

Vyskové posunovani
antény radaru

Aktivuje / deaktivuje rusic¢ku, kdyz je
rusicka v manualnim rezimu.

Vybere k prenosu dané radio.

Spusti program vypusténi protiopatreni
plavy / svétlice (Program O).

Ovladani znacky na obrazovce radaru
nahoru, dold, doleva, doprava.
Uzamceni cile provedeme stisknutim
ovladdaciho tlacitka.

Tripolohovy prepinac ovlada vzdusné
brzdy

ZAPNE / VYPNE venkovni reflektor

Do leva: rychli vybér pro kanén vzduch-
vzduch (CAN)

Uprostred: vybér ovladaciho panelu
zbrani (PCA)

Do prava: rychli vybér navadécich strelou

Magic

Zvolenim vzduch zemé, oznadi cil na
zemi.

Zvolenim vzduch — vzduch, uzamkne
cil pro zachyceni cile stfelou Magic Il

Otocnym koleckem se nastavuje vyska
radarové antény

Rusitka AKTIVOVANA /
Pfepnuti do pohotovostniho
rezimu

Zvoli: Hlavni U/VHF radio
Zvoli: Zalozni UHF radio
Vypusténi klamnych cilu
nastaveni PANIC
TDC NAHORUP
TDC DOLU
TDC DOLEVA
TDC DOPRAVA
TDC NASTRED
OVLADANI vzdugnych brzdici it
VYSUNOUT vzdusné brzdici stity
ZASUNOUT vzdusné brzdici stity
Ovlada venkovni reflektor

Vybér kandnu vzduch-vzduch
Vybér PCA
Vybér strely Magic

Magic Slave / zvolit vzduch-zemé
/ Obnoveni polohy INS

Anténa radaru NAHORU
Anténa radaru DOLU
Anténa radaru NASTRED

LShift + Num +
LAIt + Num +
Insert

; | RAIt+ UP
. | RAIt+ DN
, | RAIt+ LT
/ | RAIt+RT
ZADNA
B
LShift + B
LCtrl + B
ZADNA
C
ZADNA
ZADNA

ZADNA

ZADNA
ZADNA
ZADNA
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SLUNECNI STIT PRILBY

NASADIT/SUNDAT [RShift + Home]

W
)
<
—
=

2000C

O N NNy

VOLBY

ey SYSTEM OVLADANI GAMEPLAY RUZNE

»
M-2000C MGl M skiadaci pohled Vychozi nastaveni kategol
Akce Kategorie Keyboard
NWG Gain Decrease Pilot & Seat Controls
NWG Gain Increase Pilot & Seat Controls
NWVG Lights Filter ON else OFF Interior Lights
NVG Toggle Pilot & Seat Controls LAlt + klavesa-Home
Stow ‘nstow NVG Pilot & Seat Controls RShift + klavesa-Home

e e e Pilot & Seat Controls RAlt + klavesa-Home

NVG bryle se zapnutym JVN svételnym

NVG - Bryle pro nocni vidéni

NASADIT/SUNDAT [RAIt + Home]

filtrem (prepinac v poloze JVN)

ZAPNOUT/VYPNOUT [LAIt + L]

y

[T
)
- < Pozndmka: Nocni bryle NVG nebo drzak na prilbu (Helmet Mounted oS
5 Visor), musi byt vyZzadana u pozemniho personalt pred vzletem. = *

~- 02 03 04 &/ (Jv

’u 282 e 6300 N , N N , ] < \b

U Prepinac svételného filtru JVN (Jumelles de
a. > SO s R 0 | o 4
< . _— = JUN: Filtr nogniho vidéni —
< Eed _—8— whl £ ES * N: Béiny rezim (bez filtru) 5 =" N
> ~ b v B ol o & S
» 4 N IS &
e & = S -
. e &
1 ! ‘: *«,‘bo ) \"
T 7 P -

o0 SVITILNA (baterka) &
= gt
v
9

~

NVG bryle s vypnutym JVN svételnym filtrem

(pfepinac v poloze N)
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St 2 ockers . Vyndame bryle NVG z brasny [RShift + Home]
Gun Burst Length (Seconds) 0.5 Second , , . , ,
Bryle se se zobrazi na podstavci levé horni
Kéd laseru pro GBU, 11x1 8 strany hlavniho panelu
Kéd laseru pro GBU, 111x 8 . Bryle nasadime na pfilbu [RAIt + Home]
0

Waypoint Bullseye

Kéd laseru pro GBU, 1x11 B

Enforce INS drift
Ajrcraft is ALCM ready
Load NVG Case

N

Brasna pro NVG bryle

Podstavec pro NVG bryle
Kliknutim na podstavec NASADIME/ODLOZIME Kliknutim na brasnu, VYNDAME/SEJMEME bryle
bryle NVG na pfilbu [RAIt + Home] 5 N NVG na podstavec [RShift + Home]
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Martin Baker Mk 10 CONTAINER
Katapultovaci sedadlo ,,Nula-nula“ /

DROGUE
WITHDRAWAL
LINE

HEADPAD _

_ DROGUE
§~ GUN
LIFT WEBS——
: — — SHOULDER
STOWAGE
LIFT WEB RETENTION
STRAP

“~._ HARNESS

~ POWER

RETRACTOR
UPPER T
HARNESS
QUICK RELEASE

Eos | “. REMOTE

l ROCKET

TIAT
SEAT FIRING HANDLE | INITIATOR

\
MANUAL OVERRIDE \
HANDLE \
SEAT CUSHION .\ S B
SEAT ADJUST._

SURVIVAL PACK P

—_ OXYGEN CONNECTOR
- TRAY

SEAT PAN~

.. SHOULDER RESTRAINT

LEG RESTRAINT " TENSION

LINES
ROCKET PACK

Katapultazni sedadlo ,,Nula-nula“ je uréeno
k bezpeCnému opusténi a pfistani jeho
uzivatele z ptizemni klidové polohy (tj. z
nulové vysky a nulové rychlosti letu),
konkrétné z kabiny letadla. Schopnost
nulové polohy byla vyvinuta, aby pomohla
posadkam letadel uniknout do horni polohy
z nefesitelnych nouzovych situaci béhem
letu v malé vysce a/nebo pfi nizké rychlosti,
jakoz i pfi pozemnich nehodach. Pred
zavedenim této schopnosti bylo moziné
provadét katapultaz pouze nad minimalni
vyskou a rychlosti letu.

Tato technologie vyuziva malé rakety k
vyneseni sedadla do dostatecné vysky a
malou vybusnou ndloz k rychlému otevieni
vrchliku paddku pro Uspésny vysadek, takze
spravné rozvinuti paddku jiz nezdvisi na
rychlosti letu a vysce.

Ovladani posunu sedadla

Posunuti sedadla NAHORU: LShift + S
Posunuti sedadla DOLU: LShift + LAIt + S

64
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STARTOVACI PROCEDURA

1. Prepinac rezimu FBW Gain (Fly-By-Wire) je v poloze - NORMAL.
2. Prepinac FBW G Limiter — podle potieby:

e AA (NAHORU) pro mise proti-leteckym cilim (lehka vyzbroj).
e CHARGES (DOLU) pro bombardovaci mise (tézkd vyzbroj).

Pfepinac rezimu FBW NORM/VRILLE v poloze — NORMAL.

Pfepinace Pelles, Souris, Becs v poloze — AUTO.

Pfepinac radia V/UHF zelena krabicka v rezimu — FF (ZAPNUTO).

Prepinac radia UHF v reZimu — MARCHE (ZAPNUTO).

Paka brzdiciho PADAKU/HAKU v poloze - DOPREDU.

Plynova paka na pozice STOP a stiskneme tlacitko “Engine Shutdown

— vypnuti motoru”.
9. ZAIJISTIME (NAHORU) podvozek pomaci parkovaci brzdy.

10. Voli¢ BINGO — Navolena hodnota BINGO FUEL (mnoZstvi paliva k
navratu na zakladnu).

e Pozadované mnozstvi paliva k navrat na zakladnu.
e Nejiastéji 1000-1200 KG.
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STARTOVACI PROCEDURA

11. PAKA piekrytu kabiny - odjistime prekryt kabiny
(pravé tlacitko mysi).

12. Zavieni piekrytu kabiny — ZATAZENi RUCN{ PODPERKY PREKRYTU
KABINY (kliknutim na zluty prouzek - Canopy rest).

13. Zajisténi a uzamknuti prekrytu kabiny (LT mysi).

m Prekryt
otevien

Prekryt
uzavieny a
zajistény
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STARTOVACI PROCEDURA

14. Vsechny jistice BATERIE, Alternator #1, Alternator #2 a TR nastavime do horni
polohy MARCHE.

15. Nastavte prepinac varovného ténu AV SON (Avertissement Sonore) - do predni polohy ON y POANE
(ZAPNUTO). Podle potieby nastavime hlasitost. T

16. Stiskneme varovné tlacitko PANNE k resetgva’ni varovného ténu (Audio Waring Reset). /

17. Prepinac nouzového Cerpadla hydrauliky (Electropompe) — pfepneme do horni pfedni polohy.

18. Voli¢ zapalovani / vétrani — prepneme na GAUCHE (doleva) nebo DROITE (doprava).

19. Uzaviraci palivovy ventil (protipozarni) — OTEVRIT (pFepnutim do prava), ZAVRIT
(pfepnout do leva).

20. Prepinace levé a pravé nizkotlaké palivové pumpy (Pompe Basse-Pression Gaucheet Droite) -
nastaveny na MARCHE (ZAPNUTO).

21. Prepinac spusténi palivové pumpy (POMPE DEMARRAGE) do polohy MARCHE (ZAPNUTO).

W
W

n N
o (V]

vl S
b bororDoresd oo bbb

MIRAGE
2000C

u

(=]

¢ Levym kliknutim mysi na oranZovou krytku zpfistupnime tlacitko
STARTERU k spusténi motoru, ale aZ po zapnuti palivovych pump.

[-]

. Stiskneme tlacitka STARTERU motoru a pockame, aZ se motor spusti.

. Kdyz otdcky motoru (RPM) dosdahnou 10%, pfesuneme plynovou paku do reZimu IDLE
(volnobéh). Zkontrolujte zvyseni otacek, pritoku paliva a teploty T7 (teplota na
vystupu z turbiny).

. Jakmile otacky dosahnou 60 %, spusti se generator motoru a my mizeme zacit
provadét zarovnavani INS/UNI (Inercialni navigaéni systém).

. Postup zarovnani INS (viz nasledujici stranka).
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STARTOVACI PROCEDURA

INS REZIMY ZAROVNANI wo o e o

Enfield 1 1

HIDDEN ON MAP

INS (inercidlni naviga¢ni systém) vyZaduje Uvodni sefizeni, které Ize provést dvéma zplsoby: HIDDEN ON PLANNER
HIDDEN OM MFD LATE ACTIVATION

MIRAGE
2000C

O N NNy

* Normadlni zarovnani (ALN — Alignment normal) je vyZzadovano pfi kazdém studeném startu, pokud se letadlo od posledniho
pohybu zastavilo. Toto sefizeni trva 8 minut a jeho vysledkem je odchylka pfiblizné 0,7 mil/h. Tento proces kombinuje
vsechny dostupné faze, aby bylo dosazeno co nejptesnéjsiho zarovnani.

e Zarovnani uloZenych kurzu (ALCM — Alignment sur cap mémorisé) je rychla metoda zarovnani, kterou lze pouzit, pokud se
letadlo od posledniho zastaveni INS nehnulo. INS si pti zastaveni ulozi sv(j posledni kurz, a pokud se letadlo nepohybovalo,
gyroskopy se nebudou pfili$ vzdalovat od své zarovnané polohy. To umoZiiuje méné fazi zarovnavani, coz vede k rychlejSimu
postupu za cenu zvysené miry odchylky v disledku toho, Ze chyby gyroskopU a akceleratoru nejsou stornovany tak dobfe jako
pfi ALN. Toto zarovnani trvd 1 minutu 30 sekund a vysledna mira odchylky zavisi na kvalité a dobé od posledniho normalniho
zarovnani. Po normalnim sefizeni, po kterém nasleduje standardni let a pudldenni odpocinek letadla, bude rychlost odchylky
asi 3 mile/h. Provedeni ALCM tésné po normalnim zarovnani nebo na konci sluzby QRA bude mit za nasledek rychlost
odchylky odpovidajici rychlosti pfedchoziho zarovnani. Vezméme na védomi, Ze uloZzené zarovnani kurzu (ALCM) musi byt
povoleno prostiednictvim editoru misi.

[-]

NORMALNI CASOVA OSA ZAROVNANI

<
s
=
o
T
9
e
A CASOVA OSA ULOZEN|I ZAROVNANI
S
< i i : i i : i NASVEE-\_ 99 s
> B R P ! : : : ! ALCM-p -| .|
2 | : | I Ler) ! oo Stav
Y 1 12]2 3 2 " 4, : 4 CAL B
< 1 1 1 |
= | | | | | I
(7] 0 1 2 3 4 5 6 7 T 12122
1 i
< 1. Umisténi a nastaveni platformy 1T min
. . 0 1 2
|;, 2. Hrubé zarovnani
- 3. Rychlé zarovnani gyrokompasu 1. Umisténi a nastaveni platformy
I 4. Pfesné zarovnani gyrokompasu : LR 69
2. Hrubé zarovnani
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STARTOVACI PROCEDURA e ! g

PILOT CALLSIGN: A =)

NORMALN'I PROCES ZAROVNANi INS s gia AIRCRAFT ORDNANCE 125 ROUNDS 3BMM X 2

MAGIC 11 X 2
a) Na panelu volitelnych rezimu PSM (Poste Sélecteur de Modes), nastavime SUPER 5380 X 2

ovladaci knoflik INS rezimu do polohy VEILLE (pohotovostni rezim). DES + RPLLYx]

Nastavime INS do operaéniho rezimu ,STS” (Status — stav) na "N" (Normal). To i

nam umozni zadavat/upravovat data v pocitaci navigace. X Q

Vybereme volny upravitelny tratovy bod (libovolny mezi 01 a 20) pro pocatecni 8 AALT\B

zarovnani polohy. Jako pfiklad vybereme tratovy bod 20 (waypoint 20) stisknutim T cply PIS : INITIAL POSITION
-

tlagitka PREP a zaddme pomoci klavesnice "20". Pov§imnéme si, Zze "PREP 00" RS t 3;5:3; E 2 :? ;i ’ lz ?

NENI upravitelny tratovy bod (waypoint). ALFITUE o

Otevieme kneeboard pomoci "RSHIFT+K" a prochazime stranky pomoci "[" a "]",

abychom nasli PILOT SIGNOUT SHEET a vychozi pozici letadla.

V nasem ptipadé je vychozi poloha 42°52,135 severni Sifky a 041°07,421 AIRCRAFT FUEL INTERNAL 3165 KG

vychodni délky s nadmofiskou vyskou letisté 15 metru. EXTERNAL 9908 KG

Na ovladacim panelu navigace PCN (Poste de Commande de Navigation),

nastavime voli¢ parametru INS na L/G.

Stisknutim tlacitka "1" (+) na klavesnici vybereme pole zemépisné Sirky.

Stisknutim tlacitka "2" (North) na klavesnici, vybereme pole Severni.

Pomoci klavesnice zadame "4252135" a stiskneme tlacitko "INS" (VloZit) pro

zadani souradnic zemépisné Sirky letadla (42°52.135 severni Sitky), jak je uvedeno

na kneeboardu. Pokud udélame chybu, stisknéte tlacitko EFF (Effacer/Vymazat). § Poznamka: P¥i zadavani souradnic "42°52.135"
se v datovém poli zobrazi pouze "42.52.1"
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STARTOVACI PROCEDURA

NORMALNI PROCES ZAROVNANI INS

Stisknutim tlacitka "3" (+) na klavesnici, vybereme pole zemépisné
délky.

Stisknutim tlacitka "6" (East) na klavesnici, vybereme pole Vychodni.
Pomoci klavesnice zadame "04107421" a stiskneme tlacitko

"INS" (Insert) pro zadani soutadnic zemépisné Sirky letadla (041°07.421
vychodné), jak je uvedeno na kneeboardu. Pokud udélame chybu,
stisknéte tlacitko EFF (Effacer/Vymazat).

Na ovladacim panelu navigace PCN (Poste de Commande de
Navigation), nastavime voli¢ parametru INS na ALT (Nadmofrska vyska).
Stisknutim tlacitka "3" (+) na klavesnici, vybereme pravé pole vysku (v
metrech). Levé pole je uréeno pro vysku ve stopach.

Stisknutim tlacitka "3" (+) vybereme kladnou hodnotu nadmofské vysky.

Zadame "15" jako nadmorskou vysku letisté (15 metrd). Nezapomenme
pridat dostatecny pocet nul, abychom méli spravny format adaja.
Stiskneme tlacitko "INS" (VloZit) pro vloZeni do letadla. Pokud udélame
chybu, stisknéte tlac¢itko EFF (Effacer/Vymazat).

INITIAL

LATITUDE
LONGITUD
ALTITUDE

POSITION

E

N42 .52.135
E41.07 . 421
1S N

{

Poznamka: P¥i zadavani souradnic "041°07.421"
se v datovém poli zobrazi pouze "041.07.4".




Ak:Lial_Ilr;L’Lr'lédZaalz'z\rlcr)]\;r;?nl Sekundy zbyvajici do konce Proggnto zbyv/anuho posltulpu
aktualni faze zarovnani pfi CELKOVEM zarovnani

STARTOVACI PROCEDURA

NORMALNI PROCES ZAROVNANI INS

+ A o

a gL e B ANy v T

+

Na panelu volitelnych rezimu PSM (Poste Sélecteur de Modes),
nastavime ovladaci knoflik INS rezimu do polohy ALN (Alignment -
Zarovnani), tim zacne procedura nastaveni inercidlnich souradnic do
systému. Tlacitko VAL se rozsuviti.

Stiskneme tlacitko VAL, tim potvrdime zapsané Udaje do MIP (Module
d’Insertion de Parameétres = VloZeni dat do zapisovaci jednotky).
Nastavime INS do operaéniho rezimu , STS” (Status — stav) na displeji

se zobrazi zbyvajici ¢as zarovnani.

Prvni faze zarovnani tfidy 4 ( hrubé zarovnani) trva 4 minuty.
Druh3, treti, Ctvrtd a pata faze zarovnani (Pfesné zarovnani) bude -

trvat dalsi 4 minuty. \
Celkovy proces zarovnani bude trvat 8 minut.

[-]

Zluta vystraina kontrolka ALN (Alignment - zarovnani) bude blikat
béhem prvni ¢asti zarovnani (tfida 4, hrubé vytyceni).

Vystrazna kontrolka “PRET”(Ready - Pfipraveno) zacne blikat, kdyz je po
4 minutach dokoncena prvni fadze zarovnani.

Po dokonceni vsech zbyvajicich fazi zGstane po dalSich 4 minutach svitit
upozornéni "PRET" (Pfipraveno). "
Po dokonceni faze zarovnani, nastavime INS do operacniho rezimu \j !
"N" (Normal) a prepneme voli¢ rezimu INS do polohy "NAV". Tento krok #

muze byt proveden, jesté pred tim nez zacheme pojizdét. LIS LT a
: Bl AT == .ar|8 | \-~]
T\cpP/PD P uﬁ\\D 1

Il

"

s
=)

PRET

==
b4
z
(I
Gl

v é

Poznamka: Béhem faze zarovnavani, mizeme soucasné pfidavat nebo

upravovat polozky tratovych bodl (waypointu). Zadavani a upravovani DE&TNS = et
cilovych bodd traté budeme podrobnéji probirat v 13 kapitole \ 3= | | @ @
(NAVIGACE).
TST LUM
Zbyva 0 %: Proces
“ zarovnani
/ dokonéen!
SEC~, :
NAV—~ N 7
ALCM-
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STARTOVACI PROCEDURA

PROCES ZAROVNANI ULOZENYCH KURZU

a) Na panelu volitelnych rezimu PSM (Poste Sélecteur de Modes), nastavime ovladaci knoflik INS reZzimu do
polohy VEILLE (pohotovostni rezim).

b) Nastavime INS do operaéniho rezimu ,STS” (Status — stav) na "N" (Normal). To ndm umozni zadavat/upravovat
data v pocitaci navigace.

c) Otevrete kneeboard pomoci "RSHIFT+K" a prochazejte stranky pomoci "[" a "]" (vazby kneeboard predchozi/
nasledujici stranka), abyste nasli PILOT SIGNOUT SHEET a vychozi pozici letadla. Zkontrolujte, zda je na strance
viditelny napis "ALCM AVAILABLE", coZ znamen3, Ze je k dispozici uloZzené zarovndani kurzu. PouZiti ulozeného
zarovnani kurzu znamena, Ze poloha letadla (soufadnice a nadmofska vyska) je jiz zaddna v naviga¢nim
systému, coZ vyrazné urychli proces zarovnani.

d) Stisknutim tlac¢itka PREP a pomoci klavesnice zaddame "00" a vybereme tratovy bod 00 (Waypoint).

e) Tratovy bod 00 (waypoint) je aktudlni soufadnice letadla, uloZzena v navigacnim systému. Zkontrolujeme, zda
jeho souradnice a nadmofrska vyska odpovidaji aktualni poloze letadla, ktera je uvedena v PILOT SIGNOUT
SHEET. Soufadnice se kontroluji nastavenim volic¢e parametrd INS na L/G a nadmofska vyska se kontroluje
nastavenim voli¢e parametr( INS na ALT.

e e
UloZené souradnice zemépisné UloZena nadmofrska vyska (vlevo ve
délky/sifky polohy letadla stopach, vpravo v metrech) polohy letadla

PILOT SIGNOUT SHEET

AIRCRAFT MODEL M-2008C
PILOT CALLSIGN: A - 1=
AIRCRAFT ORODNANCE 125 ROUNDS 30MM X 2

I Pocatecni souradnice polohy (Kneeboard)l

INITIAL POSITION \

LATITUDE N42.52.135
LONGITUDE p EQ41.07.421
ALTITUDE 15 M




STARTOVACI PROCEDURA

PROCES ZAROVNANI ULOZENYCH KURZU

f)  Na panelu volitelnych reZzimu PSM (Poste Sélecteur de Modes), nastavime ovladaci knoflik INS rezimu do
polohy ALCM (UloZeni kurzu zarovnani), abychom zahajili postup zarovnani inercialniho systémd.
Tlacitko VAL se rozsviti a kontrolka ALN zacne blikat.

g) Stisknéte tladitko VAL pro potvrzeni zadanych udajl. Kontrolka ALN zacne svitit trvale, coz znamena, ze
se INS zarovndva, a tlacitko VAL zhasne.

h) Nastavime INS do operacniho rezimu "STS" (stav), abychom mohli sledovat zbyvajici ¢as zarovnani.

i) Béhem faze zarovnavani bude blikat Zluta kontrolka ALN (zarovnani) . V pravém okné se bude
zobrazovat stav zarovnani od 100 do 0 (zbyvajici procento zarovnani).

i) Vystraina kontrolka "PRET" (Pfipraveno) bude blikat ve chvili, kdy bude faze zarovnavéni po 1 minuté a
30 sekundach dokoncena.

’,

O N NNy

MIRAGE
2000C

[-]

CAST 4 - STARTOVACI PROCEDURA

Procento zb\'/v’ajiciho postupu — — Procento zbyvajiciho postupu
p¥i CELKOVEM zarovnani Aktualni tfida zarovnani pii CELKOVEM zarovnani

3

Zbyva 0 %: Proces
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dokoncen!
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STARTOVACI PROCEDURA

PROCES ZAROVNANI ULOZENYCH KURZU

k) Po dokonéeni faze zarovnani, nastavime INS do operacniho rezimu
"N" (Normal) a pfepneme voli¢ reZzimu INS do polohy "NAV". Tento krok mize
byt proveden, jesté pred tim neZ zaCheme pojizdét.

’,

MIRAGE
2000C

Poznamka: Béhem faze zarovnavani, mizeme soucasné pridavat nebo upravovat
polozky tratovych bodl (waypointu). Zadavani a upravovani cilovych bodl traté
budeme podrobnéji probirat v 13 kapitole (NAVIGACE).

[-]
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STARTOVACI PROCEDURA

26. Prepneme napdjeci jistice prihledového displeje
a) VTH/HUD (prahledovy displej) do polohy — MARCHE
(ZAPNUTO) (Stredni pozice)
b) VTB/HDD (Radarovy zobrazovaci displej) do polohy—
MARCHE (ZAPNUTO)

. Nastavime napajeci prepinac radaru do polohy PCH (Préchauffage -
Ohfev). Po dokonceni ohftivaci sekvence nastavime prepinac radaru
do polohy SIL (Pohotovostni).

. Pfepneme napajeci prepinac radarového vyskoméru do polohy
MARCHE (ZAPNUTO). Potom pfepneme pfepinac rezimu VTH do
stfedni polohy Hauteur (Vyska).

. Nastavime ovladacim knoflikem HSI reZimu na NAV (Cm pro
magneticky kurz nebo Cv pro skutecny kurz, podle potieby).

. Na panelu elektronického boje (EW) nastavime:

a) Voli¢ EW rezimu do polohy VELLE (Pohotovostni)

b) Prepinac rusicky - BR (Brouilleur) do polohy MARCHE (ZAPNUTO)

c) Prepina¢ RWR —D.A. (Détecteur d’Alertes) do polohy MARCHE
(ZAPNUTO)

d) Prepina¢ MLWR — D.2M. (Détection de Départ de Missile - IR
detekce vypusténych tizenych strel) do polohy MARCHE
(ZAPNUTO)

31. Nastavime rezim davkovani klamnych cilG — LL (Lance-Leurres) na S.A.
(poloautomaticky) nebo AU (automaticky) podle potieby. Poté nastavime
program protiopatfeni podle potFeby

G D
VEL ‘ PCM
N /
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STARTOVACI PROCEDURA

32. Provedeme 2 az 3 Uplné vypadky fizeni pro kontrolu fizeni letu. Tento krok je dulezity pro
cirkulaci a zahtati hydraulickych kapalin. Neprovedeni dostate¢ného vycisténi ovladani
mUZe mit za nasledek selhani autopilota a zkousky fly-by-wire.

Uplné pfitlaceni Fidici paky dopFedu

Uplné piitahnuti Fidici paky dozadu (33a

. . T, Testovaci prepinac PA —
Uplné potlaceni fidici paky doleva Marche (ZAPNUTO)

Uplné potlaéeni Fidici paky doprava

Uplné potlageni pedalu kormidla doleva
Uplné potlageni pedélu kormidla doprava Spustény test PA
33. Provedeme test BIT (Vestavény test) autopilota a Fly-By-Wire.
a) Otevieme krytku spinace PA pro testovani systému Autopilota, prepneme spinac
do polohy "M" a pockdame, az se rozsviti zelend kontrolka a vratime prepinac zpét
do polohy "A". Zavieme krytku pfepinace.
b) Otevieme krytku spinace FBW (CDVE) pro testovani systému Fly-by-Wire (ovladani
letadla elektronickym fizenim), pfepneme spinac do polohy "C" (Court, kratka
zkouska) a pockame, aZ se rozsviti zelend kontrolka. Poté nastavime testovaci
spinac zpét do polohy "A" (STREDNI poloha, Arrét/VYPNUTO) a zavrete krytu.

33b

Testovaci prepinac Uspesny“tt'a:St
CDVE —¢ | CDVE “C

Spustény test CDVE “C”

33b
Testovaci prepinac CDVE -
Arrét (VYPNUTO)

CDVE

S
s

PA
|
33a
/ Uspésny test PA

32
Pedal kormidla
32
Ridici paka

%'&7/\

s
(4

33a
Testovaci prepinac PA —
Arrét (VYPNUTO)

-

‘
o
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STARTOVACI PROCEDURA

34. Nastavime prepinac ohfevu Pitotovy trubice FWD do polohy
(ZAPNUTO) a zajistime oranZovou krytkou do polohy SAFETY
(podle obrazku). Svételna kontrolka ANEMO zhasne.

. Pfepneme prepinac napdjeni zalozniho ADI (CAP SEC) do stfedni
polohy M. OranZovy praporek by mél zmizet. Otacenim
aretovaciho kolec¢ka vyrovname ADI. To se provadi kliknutim
levym tlacitkem mysSi na kolecko a posunutim kolecka mysi
smérem dol0.

. Podle potfeby nastavime prepinac napajeni IFF do stfedni polohy
SECT ( sektorovy) nebo doprava na FULL (PIny).




STARTOVACI PROCEDURA

37. Pomoci pozemniho personalu, odstranime kliny umisténé pod koly.

AUTO

.’.

SRS e
PERSONEILE

Hlejad =it

et S
g (u/u ->FE8->F4 -> FZ) Hlavnll ,,. E B ,U-:."l".:rUI'J:II_-.
/ V. s s . . ee a7 v . v . = Prezhno it 2 [oia -,'f\ =i Aailalar
< g Poznamka: Pfi kontaktovani s pozemni persondlu se ujistime, e je pFekryt i I ::jﬁ:;f:;rj"i?" st ehen
. v . v . . vr o sv s J.o Rl .. Fel, ROZEMNL MEE§ENL. . . Fi. Umispic
£ o kabiny otevfeny, protoZe pozemni personal neuslysi nas pfikaz. 3 ey Fadust o f 9,, 37c s 0dstranit 37d
E (-] ; , ° FR. Pozemmnil pgrﬂm‘té'l T Fra. Ld00s0 0 0pravil Fi. S e T L
o 38. Uvolnime parkovaci brzdu (DOLU) = 5 . Zakiadact kinye . -
39. Zapneme fizeni predniho podvozkového kola DIRAV - stisknutim S NS i 5 BOZ eI e 1y Ut DG e e CHO AT TR

*  Modré kontrolka DIRAV znamena, Ze je NWS zapnuto.
40. Prezbrojime letadlo (zbranémi a vnéjsi palivovymi nadrzemi) podle potreby.
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STARTOVACI PROCEDURA

41. V pripadé potreby si mizZete na Zadost pozemni posadky pofidit bryle pro nocni vidéni (NVG).
a) Stiskneme klavesu ,\“ (k vyvolani hlavniho komunikacni nabidky) pro komunikaci s pozemnim personalem

b) Stiskneme kldvesu ,F8“, vybereme Pozemni personal,

c) Stiskneme kldvesu ,F5“, vybereme Zména zobrazovaciho zafizeni helmy
d) Stiskneme klavesu ,,F1“, vybereme Load NVG. Objevi se v pouzdie NVG vedle paky parkovaci brzdy.
. Pouiiti svitilny vyvoldme stisknutim « LALT+L ».
. Kliknutim na pouzdro NVG, namontujeme bryle NVG na stojan €elniho skla.

. Kliknutim na NVG bryle, namontujeme bryle na pfilbu.

operace.

. NVG zapneme stisknutim klaves "LALT+HOME".

AUTO
Hlavni

E5i A

F12. Exit

AUTO

2. Hlavni. Pozemni persponal

F11. Predchozi nabidka
F12. Exit

AUTO

3. Hlavni. Pozemni personal.
Zména zobrazovaciho zafizeni

helmy
— 3

F11. Piedchozi nabidka
F12. Exit

"{e]5:) 4

SYSTEM OVLADANI

M-2000C

Akce

NVG Gain Decrease
NVG Gain Increase

NVG Lights Filter ON elsey
NVG Toggle

Stow/Unstow NVG

Toggle Mount NVG on helmet

SVITILNA

ZAPNUTO/VYPNUTO: LALT+L

GAMEPLAY

RUZNE

ZVUKY

M skiadaci pohled

Kategorie

Pilot & Seat Controls
Pilot & Seat Controls
Interior Lights

Pilot & Seat Controls
Pilot & Seat Controls
Pilot & Seat Controls

Vychozi nastaveni kategorie

Smazat kategol

Keyboard

LAt + klavesa-Home
RShift + klavesa-Home
RAlt + klavesa-Home
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STARTOVACI PROCEDURA

47. Pred pojizdénim je tfeba ru¢né nastavit DETOT (Détotalisateur neboli celkové mnozstvi paliva). To se provede pfepnutim prepinace AFF DETOT +/-, aby se ukazatel DETOT
nastavil na celkové mnozstvi paliva podle hodnoty uvedené na strance Pilot Signout Sheet. V nasem pfipadé je v Pilot Signout Sheet uvedeno, Ze mnoZstvi natankovaného

paliva je 4155 kg (vné&jsi + vnitini palivovd nadrz).

e Tento krok je velmi dlileZity, protoZe pfi doplfovani paliva do letadla je nutné nastavit mnozstvi DETOT, pokud chceme mit pfesny Udaj o mnoZstvi paliva. Pri
pozemnim nebo leteckém doplriovani paliva je v Pilot Signout Sheet uvedeno, kolik paliva bylo doplnéno.
48. Jakmile je proces zarovnani INS dokonéen (viz ¢ast ZAROVNANI INS), mGzeme zahajit pojizdént.

47b
Pfepinac AFF DETOT

47c
Ukazatel DETOT (kg)

PILOT SIGNOUT SHEET

AIRCRAFT MODEL: M-200
PILOT CALLSIGN: A
AIRCRAFT ORDNANCE

ec
==
125 ROUNDS 3@0MM X 2

MAGIC |1 X 2
SUPER 53080 X 2
RPL X 1
INITIAL POSITION:
LATITUDE N42.52.135
LONGITUDE: E41.07.421
ALTITUDE 1S M
AIRCRAFT FUEL INTERNAL : 3165 KG
EXTERNAL 998 KG
47a
REFUELS G Ce1KOVE MnOZStvi
paliva = 3165 + 990 81
kg = 4155 kg
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POJIZDENI

K pojizdéni a zatdceni po draze, pouZijeme peddlu kormidla a spinace brzd na ovladaci pace.

. Presvédcime se, ze systém NWS (DIRAV) - ovladani predniho kola je pfi pojizdéni aktivni.
Jakmile budeme v ose vzletové drahy, vypneme ovladani predniho kola (DIRAV) stisknutim
klavesy S.

Stiskneme a drzime brzdu, a posuneme plynovou paku do polohy 100% a zkontrolujeme,
zda otacky motoru a ukazatel teploty vstupnich plynu (Tt7), jsou v bezpecnych hodnotach.
Pridame plny vykon pomoci plynové paky (s pfidavnym spalovanim).

Pfi zrychlovani udrzujeme c¢aru obraceného T na horizontu, abychom dosahli uhlu naklonu
pti vzletu 13°. To nam pom{zZe vyhnout se narazim do kormidla pfi vzletu.

Pred dosazenim rychlosti 260 kts-uzl( zasuneme podvozek.

@,ﬁ» |

p\—\-EG\\

W
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2000C

O N NNy

Systém NWS/ DIRAV
Svitici kontrolka, je vypnuty
systém NWS/DIRAV

: je zapnuty ' }, \ ll ’\

Kontrolky nesviti,
podvozek je
zasunuty
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POJIZDENI

VZLET - METEOROLOGICKE PODMINKY ISA

-

"

§§ Konfigurace Palivo (t) Capeee Vlof (ko)

z8 PRAZDNE LETADLO 3.1 11.0 0.68 145 120 155
ZBRANE VZDUCH-VZDUCH 4.1 13.2 0.56 140 125 155
ZBRANE VZDUCH - ZEME 63 ‘oot 3% a0 150 175

Poznamky: Vmaxtro je rychlost go/no-go, tj. maximaini rychlost, do které je jesté
mozné odmitnout vzlet. Nad Vmaxrto musi pilot bud’vzlétnout, nebo se katapultovat.

Vmaxrto se nenazyva V1, protoZe se u tohoto letadla muzZe vyskytovat nad Vr.
Vyse uvedené hodnoty Vmaxrto predpokladaji suchou standardni drahu NATO (2400 m)
bez pouZiti brzdiciho padaku.

STOUPANI - NEJLEPSI EFEKTIVITA

Ekonomicky Vysoké vykony

(tah MIL) (maximdlni tah AB)

= Konfigurace SlouE g s g e }(ﬁf Fudech) "aen
’E PRAZDNE LETADLO FL400 500 0.90 600 0.95
:_E, ZBRANE VZDUCH-VZDUCH FL350 460 0.85 550 0.90
o ZBRANE VZDUCH - ZEME FL300 440 0.80 550 0.90

Poznamky: PouzZijeme nejlepsi CAS (IAS), dokud neni dosaZeno nejlepsiho Machu; poté pouZijeme
nejlepsi Mach pro zbyvajici ¢ast stoupani.

Pro MIL (bez pridavného spalovani) stoupani, pferusime AB (pridavné spalovani) pri 300 kt-uzlech
po vzletu (AB je povinny pro vSechny vzlety s timto letadlem, podle SOP / bezpecnostnich hledisek).

CASTS5-P
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CAST 6 - PRISTANI
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2000C

NORMALNI PRIBLIZENI A PRISTANI

Nastavime vysku sedadla.
Nastavenim prepinace CMD zbranového systému DOZADU, zvolime hlavni rezim navigace.
Vybereme rezim APPROACH (APP — pfiblizeni) na panelu zbrani PCA (pod ndpisem APP se
rozsviti Zluté ,S“ jako aktivni).

Podvozek vysuneme pfi rychlosti pod 230 kts (uzld).

UdrZujte znacku drahy letu na misté, kde chcete pfistat.

Trimujeme letadlo na pfiblizné 14 stupnd uhlu nabéhu (AoA).

Vyrovname znacku drahy letu -0- a ukazatele zrychleni a AoA > < (Shevronu), mezi
zavorky ] [ "rychlosti pfistani", pomoci plynové a fidici paky.

Béhem prlibéhu pristani, drzime Fidici paku tak, abychom provedli pfistani s
aerodynamickym brzdénim, nastavime plyn na IDLE. Pfi tomto manévru dojde ke snizeni
rychlosti (nase delta kfidlo bude fungovat jako velka aerodynamicka brzda).

N W

o U

Pfepina¢ CMD zbrarfiového systému
14° AOA (Uhel Nastaveni DOPREDU pro hlavni
nabéhu) rezim NAV

(0] S (v

tho boso Bovssdonnbonndn

Ukazatel zrychleni (Shevrony)
Shevrony pomoci plynové paky,
,, _ udrZujeme mezi zavorkami
ot rychlosti pfistani a AoA
V pfipadé potieby mohou
byt pouzity brzdici Stity
(Aérofreins)

U3604_rmEur22s,
185 06A LOT MG02133

OESTON APPLICATION
Mo 1009 513
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CAST 6 - PRISTANI
R

NORMALNI PRIBLIZENI A PRISTANI

Po zpomaleni na 110 kts (uzld) stisknéte pfepina¢ pohotovostniho reZzimu autopilota LT

(AP Disconnect) na fidici pace, abychom resetovali trim a umoznili pfidovému kolu ===
klesat. PFi resetovani trimu se ozve zvukovy signal.
Jakmile se pridové kolo dotkne zemé, rozsviti se vystrazna kontrolka PANNE a

DECOL (Décollage, Takeoff), protoze trim letadla neni nastaven na neutral. Upozornéni PANNE

Stiskneme prepinac pohotovostniho reZimu autopilota (AP Disconnect) na Fidici
pace a resetujeme trim. Vystrahy PANNE a DECOL by mély zhasnout a po resetovani

trimu se ozve zvukovy signal.

Po zpomaleni pod 100 kts (uzlu) zacheme jemné pribrzdovat. ’
Zatahneme vzdus$né brzdy (svételné kontrolky A a F zhasnou).

Zapneme ovlddani predniho kola (DIRAV), jakmile zpomalime pod 40 kts (uzlG).

DEPRESS
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VIDEO TUTORIALY PRISTANI

IPokud mate potize s pristanim, tady je par vynikajicich vyukovych procesu pristani pro rlizné podminky provedené Slundalem.

1. Landing Tutorial 1/3 - Visual Approach (vizudini priblizeni)
https://www.youtube.com/watch?v=XJg4eNgZ-vU

2. Landing Tutorial 2/3 - Using ILS and TACAN (pouZiti systému navigace ILS a TACAN)
https://www.youtube.com/watch?v=P0VCssCQ0S4

3. Landing Tutorial 3/3 - Zero Visibility Landing (pfistani za nulové viditelnosti)
https://www.youtube.com/watch?v=a_ixQHO-vpw

DCS Mirage 2000C - Landing Tutorial 3/3 - Zero Visibility Landing

Il » « 503/811

89


https://www.youtube.com/watch?v=XJq4eNgZ-vU
https://www.youtube.com/watch?v=P0VCssCQ0S4
https://www.youtube.com/watch?v=a_ixQHO-vpw

JAK POUZIT BRZDICi PADAK

l 1. Presvédcime se, zda brzdici paka padaku je v predni poloze (ARMED).

2 g 2. Otevieni paddku provedeme (nejlépe azZ se kola dotknou drahy), zatahnutim brzdici
£ o paky paddku smérem dozadu (SORTIR PARACHUTE = ROZVINOUT PADAK).

2 8 3. Po dostate¢ném zpomaleni letadla provedeme uvolnéni padaku pomoci brzdici paky

padaku smérem dopredu (LARGAGE PARACHUTE = UVOLNIT PADAK).

POZNAMKA

Pouzdro kde je mozné umistit paddk ma dvé vyuziti, bud je zde umistény pravé brzdici
padak nebo vrha¢ klamnych cild ECLAIR. Jinymi slovy, kdyZ je v pouzdie umistén vrhatd
klamnych cil&i ECLAIR, neni moZné pfi pFistani pouZit brzdici padak, ktery v pouzdfe neni.

Francouzské Arméedel’Air (vzdu$né sily) vétSinou nevyuZivaji pfi standartnim pfistani
brzdiciho paddku, jen jestli to vyZzaduje situace. Na rozdil od jinych typu letadel, jako
napfiklad Mig-21Bis, ktery brzdici padak pfi pfistani vyuziva bézné. Mirage ma velmi malé
mnoZstvi proti navadécich svétlic (Flares) s vrhaci klamnych cild ECLAIR, proto doporuduji
rad&ji vybavit letoun misto brzdiciho padaku, vrhac¢em klamnych cil(i ECLAIR, ktery mdze vas
letou pti souboji efektivné chranit.

Ve

V4

~

V4

r

Pouzdro padaku otevieno Davkovaé klamnych ciléi ECLAIR /

~
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PROUDOVY MOTOR SNECMA M53-P2

-
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Motor M53, pGvodné nazyvany "Super Atar", byl poprvé vyvinut v letech 1967-1969 jako modernizovana verze motoru Atar. Super Atar mél byt levnéjsi a méné slozity motor nez SNECMA TF306,
ktery byl odvozen od motoru Pratt & Whitney TF30. Nizké naklady na provoz a udribu motoru byly pro francouzskou Armée de I'Air prioritou. Plvodné byl konstruovan pro montaz do
modernizované verze Mirage F1 (ktera v té dobé soutézila s F-16 o zakazku NATO), nakonec byla vyvinuta druha verze motoru (M53 P-2), ktera byla v Cervenci 1983 instalovana do Mirage 2000C.

MIRAGE
2000C

Obecna charakteristika modelu M53-P2

jednohtidelovy dvouproudovy

= Typ b . o
o motor s pridavnym spalovanim
2 Hmotnost bez kapalin 1,515 kg (3,340 lbs)

g Kompresor 8stupniovy axialni kompresor

\ , v/ P ’

4 Spalovaci zafizeni Prstencovy

\

g Turbina 2stupniova axialni turbina

'L

; Tah bez kapalin 64.7 kN (14,500 Ibf / 6,600 kgp)
°. Tah pridavného spalovani  95.1 kN (21,400 Ibf / 9,700 kgp)
M~
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PROUDOVY MOTOR SNECMA M53-P2

MIRAGE
2000C

TT2: Vstupni teplota kompresoru
TT5: Teplota na vstupu do turbiny (TIT)
TT7: Vystupni teplota turbiny

Provozni limit motoru
Max Tt7: 900 °C

Nizkotlaky kompresor

Hlavni pouzdro

~ -
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1

2
a 3 Vysokotlaky kompresor
2 4 Spalovaci komora
(o) 5 Rozdélovac vysokotlaké (vykonové) turbinovy
~E 6  Vysokotlaka a nizkotlaka turbina
~E 7 Pouzdro vyfukové turbiny
\2 8 Rozdélovac pridavného spalovani
; 9 Kanal pridavného spalovani
o 10 Vystupni tryska
'; / 11  Vstupni otvor motoru
IV-) 12  Elektronicka ridici jednotka motoru
g 12
9
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CAST 7 - OVLADANI MOTORU
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Palivovy systém

Popis

Pravd skupina pfednich palivovych nddrzi
Pravi skupina kiidelnich palivovych nadrzi
Pravi skupina pfitokové palivové nadrze

Leva skupina pfitokové palivové nadrze

Centralni palivovd nidrz

Levd skupina ptednich palivovych nadrzi

Levé skupina kfidelnich palivovych nadrzi

Celkovy objem vnit¥ni nidrze

RP-522 centralni palivova nadrz
Celkovy objem vnitiniho + RP-522 nadrze
RP-541 (kazda) podvésené nadrze

Celkovy objem vnit¥niho + 3 venkovni nadrze

Kg
304.0
523.0
592.5
692.5
320.0
304.0
523.0
3160.0
990.0
4160.0
1580.0
7310.0

Libr
(Lbs}
670.0
11640
1306.0
1306.0
706.0
870.0
11640
6066.0
2182.6
0146.6
5482.5
16111.2

' US gal '
" (Bals) "

101.7
175.0
188.1
108.1
107.0
101.7
175.0
1056.6
§45.4
1400
528.6
245672

Litry
385.0

662.5

750.0

760.0

405.0

586.0

662.5
4000.0
1300.0
6260.0
1700.0
8660.0

93
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ﬁ / . , , Pocitadlo celkového mnozZstvi paliva (kg)
g ? PaIIVOVV SVStem Své.telné kontrolka doplfiovani (Détotalisateurde Carburant) je tfeba
A ﬁ Quantity el m /e paliva za letu _— nastavit pomoci prepinace AFF DETOT.
ﬁ w ﬁ Total (kg) (Ravitaillementde Vol)
ﬁ 2 §) ﬁ e N AV AV Display/Refresh Total Fuel switch
g €S f r m (AFFICHER DETOTALISATEUR)
ﬁ E 8 ﬁ Pocitadlo celkového mnozZstvi JAUG * Prepindnim tohoto prepinace
ﬁ ﬁ B2 v envrreenrn . RL|RL| RL paliva vnitfnich nadrzi (kg) =0 3 0, Y nahoru (+) nebo dolii (-) se zvysuje
f ﬁ ' o — (Jauge de Carburant) hodnota celkového mnoZstvi
g ? paliva. (Detotalisateur).
A 7 v v
g ? RLl rLI RL Svételny ukazatel paliva (sviti, kdyz
f ﬁ jsou prazdny)
f ﬁ 4140— ind 2 * V: Pfedni trupové palivové nadrze
ﬁ ? v v Ukazatel mnozZstvi paliva levé (Voilure)
f / piitokové nadrze (x100 kg) e AV: Palivové nadrze umisténé v kridlech
f ﬁ RL]RL| RL (Groupe Avant)
ﬂ g 3160—— T ) \ AV AV * RL: Vn&j3i (pFidavné) palivové nadrie
ﬁ / : : : oy w oy . (Réservoirs Largables)
7, ﬁ v v Testovaci pfepina¢ presunu paliva
g s | f Ukazatel mnoiZstvi paliva pravé
ﬁ e ? b Pl i pfitokové nadrze (x100 kg)
f Ol AV AV ,
g = ? : : v v Vnitfni fizeni pfesunu paliva (pficné presouvani paliva slouzi k
g ° g 180100 - FeederTanks 2080 K / vyrovnani a vyvaieni paliva v palivovych néadrzich)
2 x 550 kg
ﬁ E % 2x480 kg
e f w00 i 5 : NIVEAU
e et e e i e T L T L R E I S ORI LIS TR SO LLIRIT I RULL LA +
g z ﬁ : 2 x 250 kg :- :
/ H

ﬁ ~< / i 1RP-522 _
g Q ? : il B Ukazatel pritoku
g \5 g 3RF (1 RP-522 and 2 RP-541) pallva (kg/m'n)
737
100
1°
N

N7
7™
g !; ﬁ Navoleni mnoZstvi BINGO
f < ﬁ FUEL (mnoZstvi paliva k
g J g navratu na zakladnu)
dA U
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Vysazeni motoru — SPOUSTECi PROCEDURA MOTORU ZA LETU

1. UtrZzeni plamene (vysazeni motoru) mize dojit, kdyZ letoun leti obracené na zadech vice jak 15 sekund (do
motoru se nedostava palivo kvlli gravitaci) nebo pfi poruse motoru. To zjistite pfi ndhle ztraté otacek
motoru (Tt7) a pritoku paliva.

Posuneme plynovou pédku do pozice IDLE (volnobéh) — GpIné dozadu a stiskneme tladitko ENGINE
SHUTDOWN (VYPNOUT MOTOR), nastavime plynovou paku do polohy OFF (VYPNUTO). Ujistime se, Ze je
pfepinac zapalovani nastaven do polohy G nebo D.

Sklonime p¥id letadla dolu 0 20°, abychom ziskali rychlost, (az do rychlosti pfiblizné 300 KIAS).

Jakmile se otacky (N) zvysi na 13 % v dusledku proudu vzduchu (ty budou pohanét lopatky kompresoru),
pfepneme prepinaé ENGINE RELIGHT (OPETOVNEHO SPUSTENI MOTORU) do pozice ZAPNUTO (DOPREDU).
Pomalu posuneme plynovou pdku dopredu, dokud otdcky motoru RPM nedosahnou 50% N1 nebo vice.
Kdy? je motor opét spustén, prepina¢ ENGINE RELIGHT (OPETOVNEHO SPUSTENI MOTORU) sam vrati do
pozice VYPNUTO (DOZADU).

Jakmile se otacky (N) zvysi na pfiblizné 54 %, posuneme plynovou paku dopredu a pfitdhneme fidici paku k
sobé, abychom jsme se dostali z klesani.

MIRAGE
2000C
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w . 1 - Uvod k radaru RDI (Radar Doppler & Impulsions) . 4 — Rezimy radaru Vzducho-Zemé
(] v . 4.1 —TAS (Télémétrie Air-Sol) / Rezim dosahu vzduch-zemé
E g *  2-Rozhraniradaru e 4.2 -DEC (Découpe Terrain) / Vyhybani se terénu
—r—1 . 4.3 - VISU (Visualisation Terrain) ReZim zobrazeni terénu
2 N . 2.1 — Radarovy zobrazovaci displej

* 2.2 - Ovladani Radaru . 5 — IFF (Identify-Friend-or-Foe / Identifikace vlastni — cizi)

. 2.3 — Moje nastaveni ovladani radaru . 5.1 — Panel odpovidace

. 2.4 — ReZzimy napajeni radaru

. 5.2 — Panel dotazovace

. 3 —Rezimy radaru Vzduch-Vzduch ) 5.3 = Postup pro dotazovac IFF

. 3.1 - Parametry Radaru

. 3.1.1 - Dosah . 6 — Bullseye (Byci oko)

. 3.1.2 — Azimut

. 3.1.3 — Elevace . 7 — Radarovy Zargon & Nazvoslovy
. 3.1.4 — Nastaveni vyhledavacich pruh( (bars)

. 3.1.5 — Nastaveni PRF (Frekvence opakovanych pulz()

. 3.1.6 — Limity radaru

. 3.2 — Pfehled rezim( radaru vzduch-vzduch
. 3.3 — Hlavni rezimy radaru
. 3.3.1 — ReZim RECH (Recherche en Lignes) / Vyhledavaci pruhy (Bar Search)
. 3.3.2 — PSID (Poursuite sur Information Discontinue) / TWS (Sledovat vice cilt najednou )
. 3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)
. 3.3.3.1 - ReZim PSIC / STT
. 3.3.3.2 — Podrezimy "PSIC / STT Super 530" & "PSIC / STT Super 530 Pointé"
. 3.3.4 — Rezim Trvani (Mode Rémanence)
. 3.3.5 — SHB (Sécurité Haut-Bas) / vyhybani se terénu pfi sledovani
. 3.3.6 — Tutorial k ovlddani radaru (uzaméeni radarem)
. 3.4 — ReZzimy boje z blizka
. 3.4.1 — Zamérovani automatického zachyceni (Boresight)
. 3.4.2 —VTH/HUD (SVI) automatické zachyceni
. 3.4.3 — Vertikalni automatické zachyceni
. 3.4.4 — Horizontdlni automatického zachycen
e 3.4.4.1-BAH (HFR, Vysoky PRF)
. 3.4.4.2 — BA2 (MFR2, Stfedni PRF)
. 3.4.5 — RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/Site) / Radar podfizeny automatickému
zachyceni TDC/Elevace
. 3.5 — Radar obvodového zobrazeni (DO Centrée)
. 3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
. 3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / ReZzim pronasledovani cile
. 3.6.2 - TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku
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1 — UVOD K RADARU RDI

Radar instalovany v letounu Mirage 2000C je impulsni RDI radar (Radar Doppler a Impulsions),
vyvinuty spolec¢nosti Thomson-CSF (nyni zndmou jako Thales). Hlavni funkci RDI je detekce a
sledovani vzdusnych cili na velkou vzdalenost, ale také pohled proti cilim leticim v dolni polosvére
az do vysky 30 m. RDI ma sekundarni schopnost provadét zamérovani pro prenos zbrani vzduch-
zemé a také navigaci v malych vyskach s reZimy mapovani zemé a vyhybani se terénu.

HFR
o 80 & 7
DEB = 33
O //3 gd !
FIN - N i -20/
\ / 1
. - V1€
O ———, . S
— b ! /
- +
= 00 ~ >
— B1/149 I PID
9 0‘9 ‘ : 1I2 : 115
m 484 64
0.8

Charakteristika radaru RDI
*  VIlnové pasmo: Pasmo I/J LUM
Frekvence opakovani impulsi: Opakovaci frekvence: vysoka PRF (opakovaci frekvence MRQ GEN O I\

LUM

impuls() (100 kHz+).

Vystup vysilace: 4 kW.

Rozsah: 4,5 GHz: Maximalni detekéni dosah 80 nm a pfiblizné 65 nm proti cili velikosti stihacky AV i
(ekvivalentni radarovy prifez 5 m2) v rezimu HPRF. 7 7 7 7
Chyba nepresnosti dosahu: 20 m pfi PSIC (sledovéani jednoho cile) a 1 nm pfi prichodnosti. AR
Uhlové rozliseni: 0,1 stupné. ALLEG CADR

»# HAUSSI

Interval rychlosti: -600 uzld aZ +3600 uzld.

Radarovy paprsek: 3 stupné.

Omezeni sklonu: 60 stupfill v azimutu a 55 stupill ve vysce.

Maximalni rychlost antény: 120 stuprid/sec.

Rychlost vyhledavani prichodnosti antény: 100 stupriti/sec nebo 50 stuprili/sec.
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2 — ROZHRANI RADARU
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2.1 — Radarovy zobrazovaci displej

Na obrazku niZe je zobrazena obrazovka radaru VTB (Visualisation Téte-Basse = Radarovy zobrazovaci displej) v rezimu PPI.

Dosah radarového
skenovani v milich

MIRAGE
2000C

Frekvence opakovaného pulsu
e HFR: Vysoka frekvence
* ENT: Prokladana frekvence

BFR: Nizka Frekvence
\\ NV
\
:r\
/ Kanaly radarovych frekvenci

KuZel radarového snimani
Symbol naseho letadla

* Slouzi jako odkaz na symbol horizontu.
-+

Horizont
* Oznacuje ndklon a sklon letadla vzhledem
k symbolu naseho letadla. ;0 <

TR & —___~~|
— ' Informace TDC (Znacka oznaceni cile)

+ VLEVO NAHORE: Dosah radaru (v milich)

VPRAVO NAHORE: Horni hranice vy$ky radarového

kuZele. Priklad: 34 = 34000 stop

*  VPRAVO DOLE: Dolni hranice vysky radarového

kuzele. Priklad: -22 =-22000 stop.

Radarova stupnice Stoupani/
klesani letadla (3= 30°)

i O
L4 9 L

"

Vektor letadla
* Predstavuje pozemni rychlost letadla (1 cm = 200
m/s) a jeho smér.

Cislo stupfiového bars/ vyhledavani (1, 2 nebo 4

Cislo vybraného tratového bodu X .

Nastaveni predvolby PSID/PSIC

SRR o ©  Udava, jaky typ sledovani bude vybran pfi dosazeni
manualniho uzamdeni. Nastavuje se na PID nebo PIC
pomoci tlacitka PCR PSIC nebo prepinaciho pfikazu
HOTAS PSIC.

(00 = vlastni letadlo pouzité jako vychozi bod) \

Vzdalenost TDC od vybraného tratového bodu (v milich)

(oY) 582 & “60
Kurz TDC od vybraného tratového bodu ‘ \ Vy3ka letadla
MRQ l{:p[\ Ukazatel Azimutu TDC i} (60 = 6000 ft-stop)
Rychlost letadla : — _
ReZim vyhledavani (PPI) stupnice smeroveho
kompasu Kurz letadla

y

~

CAST 8 - RADAR

582 (v uzlech)
Mach 1.0
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2 — ROZHRANI RADARU
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2.1 — Radarovy zobrazovaci disple;j

Na obrazku nize byl zobrazen radarovy zobrazovaci displej VTB (Visualisation Téte-Basse = Heads-Down Display) v reZimu zobrazeni PPI, zatimco na tomto snimku
je aktivni reZim PSIC (Poursuite sur Information Continue), zndmy také jako STT (Single Target Track - reZim sledovani jednoho cile).

MIRAGE
2000C

Konecna rychlost
cile v kts - uzlech

Vyska cile
(193 = 19300 ft - ve stopach)

Smeér cile (smér letu cile)
RB3°9

H: Cil je zachycen (uzamcen)
V: Cil neni zachycen (neuzamdcen)

Y

Vzdalenost k cili (v milich

Cil NCTR (Rozpoznavani nespolupracujicich cil() (na
obrazku: MiG-21)

* Urcuje typ sledovaného kontaktu podle radarového
systému NCTR (umoznujici rozliSeni cile). Pokud nelze
typ urdit, zobrazi se **** (hvézdicky).

CAST 8 - RADAR
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2 — ROZHRANI RADARU

.’.

2.1 — Radarovy zobrazovaci displej

Na obrazku nize je zobrazena symbologie radarového kontaktu. Smér kontaktu ve tvaru
pismene "V" uddva, zda se vzddlenost kontaktu zmensuje (pfiblizuje, oznaéeno pismenem
"V"), nebo zvétsuje (vzdaluje, oznaceno obracenym pismenem "V").

MIRAGE
2000C

Vodorovné ¢ary v horni nebo dolni ¢asti symbolu kontaktu oznacuji, kterd ¢ara kontakt
snima.

Poznamka: Jedno letadlo mlze byt na obrazovce VTB zobrazeno vicekrat, protozZe se pruhy
prekryvaji.

Symbologie radarového kontaktu

Priblizuje Radarovy kuzel  Vzdaluje
Radarovy kontakt

* PfibliZovaci rychlost v
Machu

4 stupniove vyhledavani

PRI Piivlizovach rychlost kontaktu je < 0 (kontakt se vzdaluje)
BBMY Kontakt je detekovan na 1. (nejvyssi) pozici

Priblizovaci rychlost kontaktu je > 0 (kontakt se
priblizuje)
8 Kontakt je detekovan na 1. (nejvyssi) pozici
Priblizovaci rychlost kontaktu je > O (kontakt se
Il Priblizuje)
Kontakt je detekovan na 2. nebo 3. (stiedni) pozici.

Priblizovaci rychlost kontaktu je > O (kontakt se
RPN i)
Kontakt je detekovan na 4. (nizsi) pozici.

T A e R Piiblizovaci rychlost kontaktu je < 0 (kontakt se vzdaluje)
stupnove vyniedavani Y Kontakt je detekovan na 2. nebo 3. (stiedni) pozici.

‘ Priblizovaci rychlost kontaktu je < 0 (kontakt se vzdaluje)
W (ontakt je detekovan na 4. (nizsi) pozici.

y

1 stupriove vyhledavani

~
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2 — ROZHRANI RADARU

’,

2.1 — Radarovy zobrazovaci displej

TDC (Target Designation Caret - Znacka oznaceni cile) se ve francouzstiné oznacuje také jako "alidade". TDC je znazornén
znaménkem "plus" a pohybuje se pomoci joysticku radarového znackovace HOTAS vsude uvniti VTB. Zobrazuje se pouze
tehdy, kdyzZ je napajeci prepinac radaru v poloze SIL nebo EM a reZim radaru je vyhledavacim reZimu, PSID, PSIC, SHB, BAG
nebo RRAS. TDC se pouziva k orientaci antény nebo anténniho vyhleddvaciho obrazce v azimutu a elevaci a také k oznaceni
cile pro radar. Cisla vedle TDC odpovidaji vyékam (v tisicich stopach) horniho a dolniho okraje radarového paprsku ve
vzdalenosti oznaceného cile. Posunovanim znacky oznacovace cile pfi pfiblizovani a oddalovani se za¢nou cisla méni.
Praktické poufZiti spociva v tom, Ze radar nezjisti cile nad nebo pod témito vyskami, coz je divod, proc je tfeba otacet
radarovou anténou nahoru a doll, abychom provedli Gplné vyhledavani.

Poznamka: Dosah je mimo stupnici

MIRAGE
2000C

Pomoci volice radaru rezimu TDC mUZeme znacku TDC zobrazit ve dvou reZzimech:

* Rezim S (Site): Minimalni a maximalni vyska radarového kuzelu se zobrazuji vedle TDC (x1000 ft-stop). Pomoci
ovladace HOTAS elevace se pfimo posouva vyska antény.

* ReZim Z (ZBut): Vyska stfedu radarového kuZelu se zobrazuje vedle TDC (x1000 ft-stop). Pomoci ovladace
HOTAS elevace se nastavi stfed prohleddvané zény a radar posune anténu tak, aby odpovidala této vySce v
poloze TDC.

TDC (Znacka oznaceni cile)
radaru

Vysky radarového kuzele
+ NAHORE: 26000 ft-stop

* DOLE: -6000 ft-stop 5 : ~ Voli¢ rezimu Radaru TDC
(znacka oznaceni cile)

A 4
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Napajeci prepinac radaru
* A (Vypnuto)

* PRECHAUFFAGE (OHREV)
+ SIL (POHOTOVOSTNI)

« EMISSION (ZAPNUTO)

2 — ROZHRANI RADARU

2.2 — Ovladani Radaru

Spinac radaru SE ZEMI

(pouZiva se pro komunikaci s
pozemnim persondlem)

MIRAGE
2000C

Voli¢ vyrazeni Dopplerovského radaru
* Avec: S Dopplerovskym radarem
Aut: Automaticky

Sans: Bez Doppl. radaru

Testovaci tlacitko radaru

Rezim displeje radaru

Pfepinac TDC (Znacky oznaceni cile)

STLACENIM = uzamkneme cil * PPI: prehledovy ukazatel polohy

* B: B-Scan (B-Skenovani)

Rémanence — prepinac ¢asu k cili

* R =Rémanence = Trvani ZAPNUTO
¢ N=NON =P =Trvani VYPNUTO

DEC: Découpe Terrain
(Vyhybadni se terénu - pfi skenovani s radarem)

< VISU: VIS/UG/ISG?IOH du sol
(Zobrazeni zemského povrchu)

.. Voli¢ rezimu radaru TDC (Znacky oznaceni cile)
Prepinac¢ dosahu radaru £ » . Re’imS

ReZzim Z

sklonu vyhledavani (Lignes / Bars)
* (stupnice vyhledavani 4/2/1)

Prepinac rezimu radaru PRF
* HFR: Haute / Vysoka frekvence
* ENT: Entrelacé / Prokladana
* BFR: Basse / Nizka frekvence

Vyskové posunovani
antény radaru

\ Voli¢ radarového vyhledavani azimutu
* (balayage = predvolby Sitky uhlu ve stupnich)

y

PSIC: Poursuite Sur Informations Continues
(STT Ekvivalent sledovani jednoho cile)

~

CAST 8 - RADAR
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2 — ROZHRANI RADARU

2.2 — Ovladani Radaru

Dulezité upozornéni k radarovym vysilacim kanaliim

Kdyz 2 radary vysilaji v blizkosti sebe, budou navzajem pfijimat radarové viny prichazejici z hlavniho
laloku radaru, boc¢niho laloku nebo odrazl okoli. Tyto radarové viny nebudou radarem pfijimany a
budou mu branit ve spravné Cinnosti. VétsSinou budou tyto viny radarem interpretovany jako velmi
silné ruseni a vyrazné sniZi jeho vykon. Aby se tomu zabranilo, budou mit radary rGzné vyzarovaci
kanaly, které umozni provoz vice letadel vedle sebe. U Mirage 2000C ma radar RDI 144 vysilacich
kanalli, které lze nastavit na ovladacim panelu radaru. Pfi létani s jinymi Mirage je dulezité
koordinovat vysilaci kanaly radart jednotlivych letadel tak, aby se neprekryvaly.

Voli¢ kanalu radarového vysilani 1
* Vybere prvni Cislici kanalu radarového vysilani. Dvé
Mirage na stejném kandlu by se navzajem rusily.

Frekvence kandlu radarového vysilani

Tlacitko pro ovéreni
radarového kanalu

| Voli¢ kanélu radarového vysilani 2
* Vybere prvni Cislici kanalu radarového vysilani. Dvé
Mirage na stejném kanadlu by se navzajem rusily.

Tlacitko spousté MiCRoB (2. stupen)
(Spoust na ovladaci pace)
MIiCRoB znamena “missiles, guns, rockets, —
P v . —
bombs” (fizené a nerizené rakety, kanon,

pumy)

M-C

Pfepina¢ CMD zbrarnového systému
DOPREDU/DOZADU/STLACIT

106
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2 — ROZHRANI RADARU
. , P Tlacitko spousté MiCRoB (2. stupen)
2.3 — Moje nastaveni ovladani radaru (Spoust na ovladaci pace)

MIiCRoB znamenda “missiles, guns, rockets,
bombs” (fizené a nerizené rakety, kandn,

pumy)

MIRAGE
2000C

Pfepinac CMD zbrafiového systému
DOPREDU/DOZADU/STLACIT

Pfepinaé STT/TWS

L)
= Prepinad STT/TWS

W
€ STLACENI zbrarfiového systému CDM

Tlaéitko dotazovacée NWS/IFF

#A NAHORU CMD zbrariového systému
2>
L 4

€& DOLU CMD zbrariového systému
P

Stisknuti TDC (Zamceni cile)

Posun TDC Horizontalné
Posun TDC VertikalnéV

<
2 Tlvajslltkcfhovladgm @ A Anténu radaru NAHORU
P> Z”t ove ?po vozku =) Zvysenidozsahu radaru
otazovace IFF ¥ Anténu radaru DOLU
! € Snizeni dozsahu radaru
0
[
')
!
o “
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2 —ROZHRANI{ RADARU
2.4 — Rezimy napajeni radaru

V praxi radar vyZaduje ohiev po dobu 3 minuty. K dispozici jsou Ctyfi rezimy

nastaveni radaru:

e OFF - VYPNUTO: Radar bez napéti.

*  WARM-UP - OHREV (Préchauffage): Radar je v pfipravném rezimu,
predehfiva se na provozni teplotu. ReZzim ohrevu je indikovan blikajicim
"P" na displeji VTB.

+ STANDBY - POHOTOVOSTNI (Silence): Radar provadi zvoleny vyhledavaci
rezim, ale nevysila. V tomto reZimu lze radar pfimét k vysilani vybérem
rezimu boje zblizka nebo TAS. Pohotovostni rezim je na displeji VTB
indikovan napisem "SIL".

EMIT - ZAPNUTO (Emission): Radar vysila. Jedna se o normalni provozni
rezim.

Napajeci prepinac radaru

« A(Arrét - VYPNUTO)

*  PRECHAUFFAGE (WARM-UP - OHREV)

* SILENCE (STANDBY - POHOTOVOSTNI)
+  EMISSION (ON - EMIT - ZAPNUTO)

£0

Rezim VYPNUTO

Rezim POHOTOVOSTNI (Silence) Rezim ZAPNUTO (Emission)
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.1 — Parametry Radaru
3.1.1 — Dosah

Dosah zobrazeni radaru na VTB lze zménit pomoci prepinace dosahu
radaru nebo " pfepnutim" horni a dolni ¢asti obrazovky VTB pomoci TDC.
Maximalnidosahradaruje80milprocilesvelkymradarovymprofilem

(RCS), alefektivni dosah radaru pro cile velikosti stihacky se blizi 65 mil.

Volitelné dosahy: 10, 20, 40, 80, 160 a 320 mil.
V nastaveni 320 mil se nezobrazuje Zadny radarovy obraz (HFR kontakty/

BFR odpovédi), protoZe tento dosah je urcen pro poufZiti se stopou DO
(Désignation Objectif - Oznaceni ojekt().

Dosah radarového
skenovani v milich
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3.1 — Parametry Radaru
3.1.2 — Azimut
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2000C

Apertura (Uc¢inna plocha antény) azimutu radaru Ize nastavit pomoci volice radarového
vyhledavani azimutu. Kuzel radarového skenovani lze ovladat pomoci TDC pfi
posouvani TDC doleva nebo doprava.

PFi nastaveni azimutu na 60°, radar skenuje 100° za sekundu.
PFi nastaveni azimutu 30° nebo 15°, radar skenuje 50° za sekundu.

Maximalni limity azimutalniho sklonu radaru jsou +/- 60 stuprid.

Volitelna nastaveni azimutu jsou: 15°, 30° a 60°.g. al

A
KuZel radarového snimani & I
| (=

60° azimut
30° azimutova
referencni ¢ara 30° azimut
o 15° azimut
o 3° radarovy paprsek
e 60° azimutova
! referencni ¢ara
0 Voli¢ radarového vyhledavani azimutu
= * (balayage = predvolby sirky
(7, Uhlu ve stupnich, 60/30/15)
!
J
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.1 — Parametry Radaru
3.1.3 — Elevace

Vertikalni elevaci antény muiZete ovladat pomoci kolecka elevace /
vysky antény na plynové pace.

Maximalni limity sklonu antény radaru jsou +/- 55°.

Vyskové posunovani
antény radaru
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3.1 — Parametry Radaru A ) 4
u ’ 7 7 7
Qg 3.1.4 — Nastaveni vyhledavani (bars) L ° . A
(=
£ o p ;o
2 S Vzory radarového vyhledavani Ize zvolit pomoci voli¢e radaru Lignes/Bars. Cislo 4 bar search (4 vth/edavac: pdsmo)
baru je pocet vyhledavacich pasem, které radar provede béhem vyhledavaciho
vzoru. Mensi bar vyhledavaciho vzoru znamena rychlejsi dobu vyhledavani, ale '1\ \ ’}\

celkové horsi pokryti, zatimco vétsi bar vyhledavaciho vzoru znamenda pomalejsi

7
dobu vyhledavani, ale mnohem lepsi pokryti. 2 bar search (2 vyhleddvaci pdsmo)

Z
<
Pti vyhledavani pomoci 2 a 4 baru se pasma vzajemné prekryvaji, coz vede k > Volic ¢isla profilu radarového pasma
vertikalnimu pokryti 5 a 10°. Toto prekryvani muze vést k duplicitnim kontaktim. 1 bar search (1 vyhleddvaci pdsmo) sklonu vyhledavani (Lignes/Bars)
+ (4/2/1)
Mozné volby nastaveni bar/pasem: 1, 2 a 4 pasmova (stupnice). Vzory vyhledavani radaru RDI

Cislo poctu pasem (bars) vyhledavani (1, 2 nebo 4)

Radarovd anténa Bocni pozice L o
S (pohybliva obloukova mezera) ﬁgltt%gtgn?/ ||m|tS. ?550)
A 4 Pruhy (Bars): 10°
E B e (4 vyhleddvaci pgsmo: 10°)
o 2 Pruhy (Bars): 5°
< (2 vyhleddvaci pdsmo: 5°)
-2 1 Pruh (Bar): 3°
1 (1 vyhledavaci pasmo: 3°)
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3 — RADAR REZ”\AU VZDUCH-VZDUCH Pfepina¢ reZimu radaru PRF

* HFR: Haute/Vysoka frekvence
3.1 - Pa rametry Radaru * ENT: Entrelacé/Prokladana

, , . . BFR: izké frek
3.1.5 — Nastaveni PRF (Frekvence opakovanych pulz() BFR: Basse/Nizkd frekvence

’,
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Nastavenim PRF (pulse repetition frequency - frekvenci opakovanych pulzi), vybereme jaky vyhledavaci
vzor ma radar pouzit k vyhledavdani. Nastaveni PRF Ize zvolit pomoci ptepinace rezimu radaru PRF.

Moznost volby nastaveni PRF: HFR, BFR a ENT.

Nastavena frekvence Voli¢ zesileni (zisku) radaru

opakovanych impulzd
* HFR: Vysoka frekvence
* ENT: Prokladana

¢ BFR: Nizka frekvence

. HFR (Haute fréquence de récurrence — Vysoka PRF): Radar zobrazuje kontakty HFR a nezobrazuje
Zadné nezpracované radarové odezvy.
. Kontakty HFR lze uzamknout v rezimu PSIC (Sledovani jediného cile) nebo PSID (Sledovat vice
cil najednou ) pomoci znacky oznaceni cile (TDC).

. BFR (Basse fréquence de récurrence — Nizka PRF): Radar zobrazuje zpracované radarové odezvy.
Zesileni radaru lze nastavit pomoci volice zesileni (zisku) radaru BFR.
. Vzhledem k tomu, Ze se nezobrazuji Zadné kontakty HFR, je jedinym zpUsobem, jak
uzamknout kontakt v tomto reZzimu, vstup do reZzimu RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/
Site) / Podfizeni radaru k TDC/ Automatické ziskani elevace.

. ENT (Entrelacé — Prokladana): Radar bude stfidavé prepinat mezi HFR a BFR..
. Soucasné se zobrazuji nezpracované odezvy BFR a kontakty HFT. Kontakty HFR pak Ize
uzamknout v PSIC nebo PSID pomoci TDC.
. HFR a BFR se budou opakované stfidat podle nasledujiciho vzoru, pocinaje hornim pruhem a
konce pravou stranou:
. Cyklus 4 bars: HFR > HFR > BFR > HFR, restart na pravy horni pruh, BFR > BFR > HFR >
BFR, restart na pravy horni pruh a zpét na zacatek.
. Cyklus 2 bars: HFR > HFR, restart na pravy horni pruh, BFR > BFR, restart na pravy
horni pruh a zpét na zacatek.
. Cyklus 1 bar: Skeny vlevo jsou v HFR a skeny vpravo jsou v BFR.

A 4
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.1 — Parametry Radaru
3.1.6 — Limity radaru

Dopplerovsky systém

Dopplerovsky radar RDI (Radar Doppler a Impulsions) ma radu omezeni, se kterymi musi pilot pocitat.

Dopplerav jev, je nepochybné ten fyzikalni ukaz, o kterém jsme slyseli na stfedni skole, ale v té dobé nas urcité vibec nezajimal. V podstaté Doppleruv
jev je dlivodem proc prulety letadel na leteckych dnech jsou tak nesmirné hluéné: pohybujici se objekt (letadlo), vysila viny (zvukové viny), které jsou
prijimanda pozorovatelem (Nami), a frekvence téchto vin (hlasitost zvuku) se bude ménit ¢im bliZze nebo déle se letadlo bude pohybovat kolem vas.

Prijimana frekvence je vyssi (ve srovnani s vysilanou frekvenci) béhem pfibliZovani, je stejnd v okamziku priletu a je nizsi béhem vzdalovani. Tato
zména frekvence zdvisi také na sméru, kterym se zdroj vinéni pohybuje vzhledem k pozorovateli; je maximalni, kdyZ se zdroj pohybuje pfimo k
pozorovateli nebo od néj, a zmensuje se s rostoucim Uhlem mezi smérem pohybu a smérem vinéni, az kdyz se zdroj pohybuje v pravém uhlu k
pozorovateli, nedochazi k Zadnému pohybu.

Kam tim mifim? No, radar RDI je ovlivnén Dopplerovym jevem. Jak? Pockat, uz se k tomu dostavame.

Verze TLDR je nasledujici: Pokud je mezi nami (radarovym vysilaéem/pozorovatelem) a kontaktem (pohybujicim se objektem) vétsi rozdil rychlosti,
je snazsi detekovat objekt. Pokud je rozdil rychlosti mezi radarovym kontaktem a nami pfilis maly (mensi nez cca 50 uzli), radar jej nemusi byt
schopen lokalizovat.

Rozdil rychlosti: 20 uzlG
Dopplerovsky radar nebude
schopen lokalizovat kontakt, kvali

Rychlost radarového kontaktu: 420 uzli malému rozdilu rychlosti.

: S SR el £
1 MiG-29A Rozdil rychlosti: 200 uzlt
Dopplerav radar je schopen "
lokalizovat kontakt 4_}ﬂ RIOS0k

Rychlost radarového kontaktu: 600 uzlt

Nase rychlost: 400 uzlt \ ,
v uzu Rychlost vzdalovani: 0.3 Machu

Doppleriv jev ] |

~,

Observer
(a) Train moving towards the observer (more cycles in a given time
therefore the obsarver perceives a higher pitch)

Il

2|

Observer

(b) Train nearest to the observer (observer perceives the exact pitch)

Observer

(c) Train moving away from the obsarver (less cycles in a given
tima therefore the observer percaives a lower pitch)

114
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3.1 — Parametry Radaru
3.1.6 — Limity radaru
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Teorie radaru je sloZité téma. Radar detekuje objekty vysilanim elektromagnetickych impulst o urcité frekvence. Tyto
impulsy se odraZeji od okolniho prostredi (terén, letadla, mraky atd.), coz mlze vytvaret ruseni, které je treba filtrovat.
Radarové viny se Sifi rychlosti svétla, proto se tyto viny vraceji k anténé se zpoZdénim odpovidajicim dvojndsobku
vzdalenosti objektu; toto zpoZdéni umoznuje vypocet dosahu. Pokud se radar a/nebo pozorovany objekt pohybuiji,
muzZe se frekvence zpétného impulsu lisit od pocatecni vysilané frekvence; tento jev je obecné zndm jako Dopplerlv
posun. To znamend, Ze méfenim tohoto frekvenéniho posunu miiZe radar méfit rychlost pfibliZovani pozorovanych
objektl. To umozZnuje méfit radidlni rychlost objektli, omezit zaménu vice objektld, pokud maji rGzné rychlosti
pribliZovani, a odstranit pozemni ruseni.

Falesna radarova odezva

evvs

dosahu. Existuji rdzné techniky, jak se vyporadat s problémy nepresného dosahu, jako napfiklad nechat radar pouZivat
dvé PRF soucasné (bud pouZitim dvou nosi¢l, nebo rychlym stfidanim nastaveni PRF). Tento pfistup vsak neni
dokonaly.Technickou nevyhodou dosahu PRF se Ize nyni pouze vyporadat s omezenym pocCtem objekt(, coZ znamena,
Ze nadmérné mnoizstvi radarovych signal( zplsobené bud hustym leteckym provozem, nebo rusickami radaru muze
vést k nahodnym vypoctliim vzdalenosti objektd v disledku toho, Ze radarovy systém nedokaZe propojit radarové
signaly pro jednu PRF se signaly ostatnich PRF.

Secteno a podtrzeno: v nékterych pripadech mlze radar vypocitat kratkodobé "falesné" radarové kontakty na jeden
nebo dva cykly vyhledavani. Mize také dojit k duplicité radarovych kontaktd v disledku vzajemného prekryvani
vyhledavacich pruhd (bars). Nasim ukolem, jako pilota je pouZzit vlastni Usudek, abychom Zzjistili, zda je radarovy kontakt
faleSnou odezvou nebo skutec¢nym cilem. Pokud se kontakt objevi na jeden cyklus a zmizi, je pravdépodobné, Ze se
jednd o faleSnou odezvou.

Z
(4 <
< N )
N
a 4 ¢
e . A
| 7 Duplicitni/prekryvajici
o0 4 bar search (4 stupnicové vyhleddvani) se radarové kontakty
4
= <
v 4\ /$
\< A
. ’ ’ I/I
I 2 bar search (2 stupnicové vyhleddvani)
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH Rémanence  prepinat Zasu k il
o .. . * R =Rémanence = Trvani ZAPNUTO
3.2 — Prehled rezimu radaru vzduch-vzduch N = NON = P = Trvéni VYPNUTO
w
qu
e S RECH (Bar Search - vyhledavaci pruh)* . -
E =] DEC: Découpe Terrain
N (PFedchazeni kolizi se zemi)
Stisknutim prepinace STT/TWS vybereme, ktery reZim radaru Tlagitko spousté MiCRoB (2. stupefi)
bude pouZzit pfi uzamceni cile (PID/TWS nebo PIC/STT). (Spoust na ovladaci péce)
frm e m————————— 1 e ———————
: Pfedvolba PID > > ! Pfredvolba PIC I
________________ ! memmmm s I Pfepinaé CMD zbrafiového systému
Presunuti TDC na radarovy kontakt TPresunuti TDC na radarovy kontakt
Stiskneme TDC Stiskneme TDC
ReZim radaru pfepneme z vyhleddvaciho pruhu (bar) ) ., ReZim radaru pfepneme z vyhleddvaciho pruhu (bar) na PSIC
na PSID Stiskneme pfepinac

STT/TWS
PSID/TWS (Sledovat vice cili najednou ) *§ < » 1 PSIC/STT (Sledovani jediného cile)

l Stiskneme spoustéc
=P Stiskneme spoustéc = MIiCRoB (2. stuperi)
oY MiCRoB (2. stuperi) i Pl S
10demknuti radaru! ! ' Odemknuti radaru; Prepinaé TDC (Znatky
: (pokud je to poadovdno) | : (plc\,lgu:r];tt‘:i Zoiz;c;::zw H oznaéeni cile) STLACENIM =
5 : vyhledavani (Bar) : Stiskneme tlacitko DEC PSIC/STT Super 530 : vyhledavani (Bar) :
n T S L (Découpe Terrain - o o -
< Predchdzeni kolizi se
e zemi) Stiskneme prepina¢ CMD
I zbrariového systému
Prepina¢ DOPREDU
0 Note: radarové rezimy s hvézdickou *
o . s s (RECH, PSID, SHB) Ize kombinovat
2 SHB (SyStem varovani PS'C/STT Super 530 s rezimem Persistence/ Rémanence .
\ 4 Ve V ’ - ’ ’
o pred blizkosti terénu)* Pointé (bodovy) 116
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3.2 — Prehled rezim0 radaru vzduch-vzduch
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RECH (vyhledavaci pruhy - Bar Search) PSID/TWS (Sledovat vice cilt najednou) PSIC/STT (Sledovani jediného cile)

Zadny radarovy kontakt neni uzaméen, vechny kontakty jsou viditelné Jeden kontakt je uzamcen, ale ostatni kontakty jsou stéle viditelné Jeden kontakt je uzamden, ale ostatni kontakty nejsou viditelné

CAST 8 - RADAR

A 4

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7
g
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%



3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

’,

3.2 — Prehled rezim( radaru vzduch-vzduch

Zde je prehled hlavnich rezimi radaru vzduch-vzduch:

MIRAGE
2000C

Hlani reZimy (BVR, Beyond Visual Range - vedeni vzdusného boje mimo oblast viditelnosti,)

3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k %k %k %k 3k 3k 3k %k 3k 3k %k %k 3k 3k %k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 3k %k >k 3k 5k %k 3k 3k 3k 5k >k 3k %k %k 3%k 3k 3k %k >k 3k 5k %k 3%k 3k 3k %k >k 3k 5k %k %k 3k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3%k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3%k 3k %k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 5k %k 3k 3k %k %k 3k 3k 5k %k 3%k 3k %k %k >k 3k 5k %k 3%k 3k %k %k 3%k 3k %k %k 3%k 3k %k %k %k 3k %k k Kk k

* RECH (Recherche en Lignes) / Rezim Bar vyhledavani: Rezim Bar vyhledavani je hlavnim reZzimem pro vyhledavani letadel. Bar vyhledavani umoziiuje detekci cilli v celém spektru (na
pridi, na zadi letadla) a v celé vysce (pohled nahoru, pohled dol(). Displej VTB zobrazuje dosah jako vertikalni osu a Uhel azimutu na horizontalni ose. V tomto reZimu je radar
gyroskopicky stabilizovan vici horizontu ve sklonu a naklonu.

* PSID (Poursuite sur Information Discontinue / TWS (Track While Scan - Sledovat vice cilli najednou): Rezim PSID nebo PID umoztiuje radaru zaméfit se na jeden kontakt a poskytnout
dalsi informace, pficemz stale skenuje vzdusny prostor kolem kontaktu. Radar bude udrZovat vyhleddvaci vzor o velikosti 1 bar (pruhu), ktery je soustfedén na uzamceny kontakt v
azimutu a elevaci, a bude schopen zobrazit 16 dalSich kontakt( se stejnymi informacemi jako pti vyhledavani v baru (pruzich). Nastaveni baru je vynuceno na 1 bar a nastaveni azimutu
Ize volné nastavit na 60°, 30° nebo 15°. Radar vytvofi stopu uzaméeného kontaktu, coz znamen3, Ze poloha kontaktu se aktualizuje v realném ¢ase podle jeho pohybu a upravuje se pfi
kazdém skenovani kontaktu radarem. Tento rezim umozZiiuje sledovat polohu kontaktu, ale neni dokonaly, uzamceni mlze byt ztraceno v disledku nepravidelnych manévru. Nelze jej
také pouZit u navadénci strely Super 530D.

* PSIC (Poursuite Sur Information Continue) / STT (Single Target Track - Sledovani jednoho cile): Rezim PSIC nebo PIC fyzicky uzamkne radar na jeden kontakt, aby poskytl dalsi
informace a zachoval maximalni spolehlivost uzamdeni. Protoze je radar fyzicky zaméren na cil, poskytované informace jsou presnéjsi a aktualizuji se v redlném ¢ase. Tomuto uzamceni
je témér nemozné se vyhnout pomoci thybnych manévrid. Pokud dojde ke ztraté cile, radar nadale osvétluje trajektorii cile a po dobu 5 sekund se jej snaZzi znovu zachytit, naceZ se
radar vrati k vyhledavani v Baru (pruhu). Zamérené letadlo mUze byt také upozornéno na to, Ze je zaméreno, pokud je vybaveno RWR (radarovy vystrazny prijimac). Z tohoto reZzimu lze
odpadlit stfely Super 530D a navadét je na radarovy cil. Po odpaleni 530 prejde radar do podreZimu PSIC: PSIC Super 530.

» PSIC Super 530 je dil¢i rezim PSIC, ktery se aktivuje automaticky po odpaleni stiely Super 530D. Radar zlistane v reZimu PSIC Super 530 po dobu 50 sekund po vystieleni
posledni stfely. BEéhem této doby, pokud dojde ke ztraté cile, bude radar nadale ozatovat trajektorii cile a pokusi se jej znovu zachytit stejné jako v rezimu PSIC, ale po dobu 8
sekund misto 5. Po uplynuti téchto 8 sekund bude radar nadale ozarovat trajektorii cile, ale nebude se pokouset o jeho opétovné zaméreni. Tento reZzim nuceného ozareni trva
tak dlouho, dokud je radar v reZzimu PSIC Super 530. Pokud radar neni schopen pokracovat v ozareni cile, Ize pouZit reZim PSIC Super 530 pointé (bodovy) (s pfepinacem CMD
zbrafiového systému DOPREDU) k ru¢nimu ozafeni cile. Tento rezim je mozné zvolit pouze v dobé, kdy je radar v rezimu PSIC Super 530, a fixuje anténu radaru k ose letadla,
coZ umoZiuje zaméfit radar na cil leticiho letadla.
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3.2 — Prehled rezim( radaru vzduch-vzduch

Zde je prehled hlavnich rezimi radaru vzduch-vzduch:

MIRAGE
2000C

Hlani reZimy (BVR, Beyond Visual Range - vedeni vzdusného boje mimo oblast viditelnosti,)
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* Reiim Persistence (Mode Rémanence): Tento rezim se zvoli nastavenim knofliku persistence/rémanence do polohy R (Rémanence ZAPNOUT). Tento rezim je Ucinny pouze tehdy, kdyz:
* jevybran rezim vyhledavani pruht (Bar) pomoci volice Cisla profilu radarového pasma sklonu vyhledavani (Lignes / Bars) na 1 a prepinacem rezimu radaru PRF (frekvence opakovani
pulzt) nastavenym na HFR (vysoka frekvence) nebo ENT (prokladana), nebo
* jezvolen rezim PSID, nebo
* jezvolen rezim SHB.

V rezimu trvalého vyhledavani zlstavaji kontakty HFR zobrazeny po dobu 3 vyhleddvacich vzorl namisto jednoho. Béhem prvniho vyhledavaciho vzoru po zjisténi kontaktu je
kontakt znazornén normalnim symbolem HFR. Béhem druhého vyhledavaciho vzoru je normalni symbol HFR nahrazen vodorovnou carou, stejna ¢ara je pouzita béhem tretiho
vyhleddvaciho vzoru, ale ztmavena. Kontakt zmizi po dokonceni tretiho vyhledavaciho vzoru. Tento reZim je uzitecny pro odhaleni faleSnych kontaktll a odhad trajektorie
detekovanych letadel.

* SHB (Sécurité Haut-Bas) / vyhybani se terénu pfi sledovani: Rezim SHB kombinuje rezim DEC (Découpe Terrain/Vyhybani se terénu) a PSID (Sledovat vice cild najednou). Radar
provadi vyhleddvani ve dvou pruzich (Bars), pfiéemz se oba rezimy stfidaji:
* Pro DEC se skenuje doleva.
* Skenovani doprava pro PSID

Radarovy obraz DEC se zobrazuje az do vzdalenosti 10 mil a nastaveni dosahu zobrazeni Ize nastavit na 10 nebo 20 mil. Dosah uzamceni PSID neni omezen vice nez v PSID. V SHB
je vyskovy rozdil mezi sledovanym cilem a vyskou odstupu omezen na 20°. Pokud je tento limit pfekroéen, radar zrusi uzamdceni a prepne se do reZzimu DEC. Podobny limit je i v
azimutu, pokud je nastaveni azimutdlni apertura (Ucinna plocha antény) nizsi nez 60°, radar musi udrzovat skenovani 5° na kazdou stranu od osy letadla.
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3.2 — Prehled rezim( radaru vzduch-vzduch

Zde je prehled hlavnich rezimi radaru vzduch-vzduch:

MIRAGE
2000C

ReZimy pro blizky boje
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* Zamérovani automatického zachyceni (Boresight): Radar se podfidi zamérovaci letadla a pokusi se v reZimu PSIC uzamknout jakykoliv kontakt do 10 namofnich mil. Skenovana oblast je
rovna aperture (Uc¢inna plocha) antény, o priiméru kuzele 3° (osové snimani).

* Automatického zachyceni priihledového displeje VTH/HUD (SVI) : Radar vytvafi spiralovy obrazec, ktery je zhruba stejné velky jako VTH (prahledovy displej HUD), a snazi se v rezimu
PSIC uzamknout jakykoliv kontakt v okruhu 10 mil. Skenovana oblast se rovna kuZelu o pridméru 20°. Tento reZim je nejuzite¢néjsi pro opétovné ziskani ztraceného kontaktu, jehoz
pfiblizna poloha je znama.

» Vertikalni automatické zamérovani: Radar provadi vzor slozeny ze dvou svislych ¢ar vzhledem k letadlu. Svislé ¢ary jsou tésné vlevo a vpravo od svislé osy letadla a jdou od 10° pod pfidi
do 50° nad pfidi. Radar se pokusi uzamknout jakykoliv kontakt v PSIC do vzdalenosti 10°mil. Tento reZim je uZitecny pfi soubojich, kdy je nepratelské letadlo vpfedu a nad nim.

* Horizontdlni automatické zamérovani: Radar provadi stejny vyhledavaci vzor jako vyhledavaci vzor 2 pruhy (bar)/30° a v PSIC uzamkne jakykoliv kontakt v okruhu 10 mil.
Prohleddvanou oblast Ize posouvat nahoru, dol(, doleva a doprava pomoci pfikazu HOTAS pro elevaci antény a pohybem TDC stejnym zplsobem jako pfi pruhovém vyhledavani (bar
search). Tento rezim je nejuzite¢né;jsi pro uzamceni blizkého kontaktu, protoZze nabizi nejvétsi skenovaci zonu ze vSech rezim( automatického vyhledavani. Pro horizontalni
automatickém snimani jsou k dispozici dva rezimy: BAH (HFR, Vysoko frekvenéni opakovaci impulzy) a BA2 (MFR2, stfedné frekvencni opakovaci impulzy)

* RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/Site) / PodFizeni radaru k TDC/ elevace automatické zamérovani: Radar vyhledava stejnym zplsobem jako v reZzimu zamérovéni a v PSIC uzamkne
jakykoliv kontakt ve vzdalenosti do 10 mil. Prohledavanou oblast Ize posouvat nahoru, dol(l, doleva a doprava pomoci pfikazu HOTAS pro elevaci antény a pohybem TDC stejnym
zpusobem jako pfi pruhovém vyhledavani (bar search). Tento rezim je nejucinnéjsi pro dosazeni uzamceni HFR na kontakt BFR.
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.1 — Rezim RECH (Recherche en Lignes) / Vyhledavaci pruhy (Bar Search) RECH (Vyhledévaci pruhy - Bar Search)

MIRAGE
2000C

Rezim vyhledavacich pruhd (RECH nebo Recherche en Lignes) je hlavnim reZimem vyhledavani ve
vzduchu, podobné jako RWS (Vyhledavani a sledovani) u zdpadnich stihaéek. Pruhové (Bar)
vyhledavani, umoznuje detekci cilll v celém spektru (na pfidi, na zadi) a v celé vysce (pohled vzhiru,

pohled doll). Zobrazené kontakty nejsou sledovany, coi znamend, Ze jejich poloha neni
aktualizovana v case. Kontakty se po zobrazeni jednoho vyhledavaciho vzoru vymazou a na nové
pozici se zobrazi novy kontakt. Na displeji radaru VTB se jako svisla osa zobrazuje dosah a na

vodorovné ose Uhel azimutu. V tomto reZimu je radar gyroskopicky stabilizovan vici horizontu ve
sklonu a ndklonu.

Maximalni pocet kontaktd, které mize radar zobrazit, zavisi na vybraném poctu pruh( (bars) a
nastaveni Persistence (trvani):

* 64 kontakt(i ve 4 bars - pruh( (16 na jeden pruh)
* 64 kontaktu ve 2 bars - pruh( (32 na jeden pruh)
* 40 kontakt(i na 1 bar - pruh bez zapnutého perzistence/rémanence/trvani
e 20 kontakt(i na 1 bar - pruh bez zapnutého perzistence/rémanence/trvani

Rezim vyhledavacich pruh( (Bar Search), pozname podle toho, Ze je viditelny TDC (Znacka oznaceni
cile), zadny radarovy kontakt neni uzamdcen a radarové kontakty jsou viditelné na displeji radaru VTB
Rezim vyhledavacich pruhl je vychozim pouZivanym radarovym rezimem.

Chceme-li se vratit do rezimu Bar Search vyhledavacich pruh() z reZzimu PSID (Sledovat vice cil{
najednou pfi skenovéni) nebo PSIC (Sledovani jednoho cile), STLACIME prepinac zbrafiového
systému CMD. i '

GEN N

Voli¢ Rémanence — (Persistence - Trvani)

* R =Rémanence = Trvani ZAPNUTO
N = NON = P = Trvani VYPNUTO

-
x ) ¢
- ?
= ? ”) /
Ve

Radarovy kontakt
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Pfepinac zbranového systému CMD
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.1 — Rezim RECH (Recherche en Lignes) / Vyhledavaci pruhy (Bar Search)

MIRAGE
2000C

Pfi vyhledavani v pruhu (Bar) se radar mizZe setkat s rusicim Sumem (napf. rusickou radaru), ktera se snazi radar zmast tim, Ze mu poskytuje falesné kontakty.
* V pfipadé rezimu vysoké frekvence HFR radar zjisti, Ze je rusen, a sniZi svou citlivost, aby sniZil pravdépodobnost zobrazeni faleSného

cile z rusicky. Zobrazi také smér rusivého signdlu a jeho silu.
* VreZimu nizka frekvence BFR, bude radar naddle zobrazovat nezpracovany radarovy obraz, véetné Sumu pochazejiciho z rusicky.

Proti RDI radaru, je ruseni Sumem ucinné pouze do vzdalenosti pfiblizné 20-25 mil, v této vzdalenosti radar ruseni prfekona a je schopen cil
detekovat. Radar mulzZe stale zobrazovat rusivé kontakty a stale bude mit sniZzenou citlivost.

Kdyz je radar v rezimu PSID/TWS, chovani ruseni je stejné, protoze technika ruseni se neméni.

RECH (vyhledavaci pruhy - Bar Search) RECH (Vyhledavaci pruhy - Bar Search)
Ruseni radaru v rezZimu HFR (Vysoka PRF) Ruseni radaru v rezimu BFR (Nizka PRF)

Falesny radarovy kontakt
v disledku ruseni

V ptipadé BFR rusicky vytvareji Sum v
malém poloméru ve sméru rusicky.
Kontakty se v tomto Sumu ztrati a s
nejvétsi pravdépodobnosti je nebude
mozné odhalit ani na kratkou
vzdalenost.

Ukazatel B (Rusicky)

Azimut a sila ruseni

* Silu rusivého signdlu Ize oznacit aZ tremi
hvézdickami ve svislé poloze. Protoze
rusivy signdl neni dokonaly paprsek,
hvézdicky se ¢asto zobrazuji ve tvaru
pyramidy.

15/137
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.2 — PSID (Poursuite sur Information Discontinue) / TWS (Sledovat vice cil( najednou )

MIRAGE
2000C

Rezim PSID (Poursuite sur Information Discontinue) nebo TWS (Track While Scan -
Sledovat vice cild najednou) umozZniuje radaru zaméfit se na jeden kontakt a

v A ., . . . . N , Kone¢na rychlost Vy3ka cile
Ir:osl:y':(r:out dalsi informace, zatimco stale skenuje vzdusny prostor kolem Smér cile (smér letu cile) cile v kts - uzlech (98 = 9800 ft-stop)
ontaktu. l /

Do rezimu PSID prejdeme tak, Ze v reZimu vyhledavacich pruh(l vybereme Rychlost cile (v Machu) O & \
predvolbu PSID a potom cil uzamkneme pomoci TDC (Znacky oznaceni cile). V 2 S
rezimu PSID bude radar udrZovat 1 vyhleddvaci pruh vycentrovany na uzaméeny
kontakt v azimutu a elevaci a bude schopen zobrazit 16 dalSich kontaktd se
stejnymi informacemi jako v rezimu vyhledavacich pruhd. Timto zplsobem muze
pilot stale sledovat cil a zaroven si zachovat prehled o ostatnich radarovych
kontaktech, coZ je velmi uZite¢né pro udrzeni dobrého situacniho prehledu.
Nastaveni pruhu (bar) je vynucen na 1 pruh (bar) a nastaveni azimutu Ize volné
nastavit na 60°, 30° nebo 15°.

Radar vytvofi drahu uzaméeného kontaktu. To znamend, Ze poloha kontaktu se
aktualizuje v redlném case podle jeho pohybu a upravuje se pti kazdém snimani
kontaktu radarem. Tento reZzim umozniuje sledovat polohu kontaktu, ale méjme
na paméti, Ze stale mGze dojit ke ztraté uzamceni v dlisledku Uhybnych manévra. Vzdalenost k cili (v milich)

Dalsi dulezitou informaci o systému PSID je, Ze jej nelze pouzZit ani k navadéni
stiely Super 530D; reZzim je tfeba prepnout na PSIC (Poursuite sur Information
Continue) neboli STT (Sledovani jediného cile).

Sledovany radarovy kontakt
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.2 — PSID (Poursuite sur Information Discontinue) / TWS (Sledovat vice cil( najednou )

Provedeni uzamdéeni cile v rezZimu PSID/TWS:
Ujistime se, Ze jste v reZzimu vyhledavacich pruhl (Bar Search).
Pomaoci prepinace STT/TWS na predni strané ovladaci paky, zvolime pfedvolbu PID. Na
radarovém zobrazovacim displeji (VTB), by se mélo v pravém dolnim rohu displeje zobrazit "PID".
Pfesuneme znacka oznaceni cile (TDC) na radarovy kontakt, ktery chceme uzamknout.
Stisknutim tlacitka TDC cil uzamkneme.
Radar se prepne z rezimu vyhledavacich pruh( do reZimu sledovani vice cil( najednou, coz je
indikovano ¢arou sledovani a informacemi o sledovdni v horni ¢asti radarového displeje VTB. 5
Pokud chceme pfepnout do rezimu PSIC/STT za ucelem odpaleni stfely Super S530, je mozné tak
ucinit bud pomoci prepinace STT/TWS na ovladaci pace, nebo stisknutim tlacitka spousté
MiCRoB (2. stupeni) pro odpaleni stiely Super S530.

7. Pokud cil chceme odemknout, STLACIME pFepinac zbrafiového systému CMD.

Tlacitko spousté MiCRoB (2. stuperi)
(Spoust na ovladaci pace)

’

RECH (Vyhledavaci pruhy - Bar Search RECH (Vyhledavaci pruhy - Bar Search PSID/TWS (sledovat vice cil(i najednou)

5
Sledovany cil

2
Ptfedvolba PID
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3.3 — Hlavni rezimy radaru

w . . . avE . s ’
Qg 3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)
e S
= O ve
=] 3.3.3.1 - Rezim PSIC / STT Kone&na rychlost Vyska cile
Rezim PSIC (Poursuite sur Information Continue) nebo STT (Single Target Track -
Sledovani jediného cile) radar fyzicky uzamkne jeden kontakt, aby poskytl dalsi \
informace a zachoval maximalni pfesnost uzaméeni. Rychlost cile (v Machu) S

Do rezimu PSIC prejdeme tak, Ze v reZimu vyhledavacich pruhl vybereme
predvolbu PSIC a potom cil uzamkneme pomoci znacky TDC (oznaceni cile).
Pfipadné mizZeme také cil uzamknout v rezimu PSID (TWS) a pfepnout radarovy
rezim z PSID na PSIC pomoci pfepinace STT/TWS na ovladaci pace.

ProtoZe je radar fyzicky zaméfren na cil, jsou poskytované informace presnéjsi a
aktualizuji se v redlném cCase. Tomuto zaméreni se témér nelze vyhnout pomoci
Uhybnych manévr(. PSIC je reZim radaru, ktery potfebujeme k navadéni strel

Super S530.

Pokud je cil ztracen, radar pokracuje v ozarovani trajektorie cile a po dobu 5
sekund se jej snaZi znovu zachytit, poté se radar vrati k vyhledavacimu pruh( (bar
search). Zaméfené letadlo mGZe byt také upozornéno na to, Ze je zaméfeno, Vzdalenost k cili (v milich)
pokud je vybaveno vystraznym radarovym pfijimacem (RWR).

LUM
Sledovany radarovy kontakt MRQ GEN @
Cil NCTR (Rozpoznavani nespolupracujicich cil() (na
obrazku: MiG-21)
* Urcuje typ sledovaného kontaktu podle radarového
systému NCTR (umoznujici rozliseni cile). Pokud nelze

y

typ urdit, zobrazi se **** (hvézdicky).
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)

MIRAGE
2000C

3.3.3.1 —Rezim PSIC / STT

Provedeni uzaméeni cile v reZimu PSIC/STT:

Tlacitko spousté MiCRoB (2. stupeni) =
(Spoust na ovladaci pace)

1. Ujistime se, Ze jste v reZimu vyhledavacich pruh( (Bar Search).

2. Pomoci prepinace STT/TWS na predni strané ovladaci paky, zvolime predvolbu PIC. Na
radarovém zobrazovacim displeji (VTB), by se mélo v pravém dolnim rohu displeje zobrazit "PIC".

3. Presuneme znacka oznaceni cile (TDC) na radarovy kontakt, ktery chceme uzamknout.

4. Stisknutim tlacitka TDC cil uzamkneme.

5. Radar se prepne z rezimu vyhledavacich pruhd do rezimu sledovani jediného cile (PSIC), cozZ je
indikovano c¢arou sledovani a informacemi o sledovani v horni ¢asti radarového displeje VTB.

6. Pokud cil chceme odemknout, STLACIME prepina¢ zbrariového systému CMD.

Piepinaé TDC (Znagky I Ptepinac zbrafiového systému CMD
oznaceni cile)

Pfepinac¢ STT/TWS

RECH (Vyhledavaci pruhy - Bar Search) RECH (vyhledavaci pruhy - Bar Search) PSIC/STT (sledovéni jediného cile)
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.3 — Hlavni rezimy radaru

Bl . . . 7 s e . s s

Qg 3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)

e S

s .3.3.1 - ReZim PSIC / STT e
3.3.3 ezim PSIC / 5 PSID/TWS (Sledovat vice cil&i najednou) PSIC/STT (Sledovani jediného cile)
KdyZz se provadi uzamceni v rezimu PSIC/STT nebo PSID/TWS,
mohou se na prahledovém displeji VTH (Heads-Up Display) a . S 4° 15 17 18 9400 T
radarovém dipleji VTB (Heads-Down Display) objevit podnétnd A KRRKK H 51?&, Ty %i;g “

hlaseni, ktera jsou upozornénim, zda je tfeba prepnout z PSIC/STT
na PSID/TWS nebo naopak.

W

* Pokud jsme v rezimu PSID/TWS s blikajici pfedvolbou "PSIC",
znamena to vyhodnoceni radaru, Ze pomér Sumu a signalu z
kontaktu je pfili$ nizky na to, aby udrzel kontakt uzamceny v
rezimu PSID/TWS. "PSIC" nam doporucuje, abychom pfepnuly
prepinac¢ STT/TWS k pFfepnuti reZimu radaru z PSID na PSIC, a
ziskali tak ucinnéjsi uzamdeni.

] =

1.0G L____--—-‘

180
5 TIR =
G D

7

T
10 Pst0

L

* Pokud jsme v rezimu PSIC/STT, stisknutim pfepinace STT/TWS za

Ucelem prepnuti radarového rezimu z PSIC do PSID mlzeme Indikace D Y
vybrat doporuceny "PSID" (coZ v podstaté znamena "Zlstat v Indikace (doporuceni) n ,',Zance Oposrlléf,uje
rezimu"PSIC", ktery se zobrazuje trvale po dobu 3 sekund. "PStB" “Ptepnout na PSIC” ustatv P

znamena vyhodnoceni radaru, Ze pomér Sumu a signalu
kontaktu je pfilis nizky na to, aby udrzel kontakt uzamdeny v
rezimu PSID, a proto doporucuje zlstat misto toho v rezimu
PSIC, aby ziskal spolehlivéjsi uzamceni kontaktu. Vezméme na
védomi, Ze radar mUZe byt vidy prfepnut z reZzimu PSIC do rezimu
PSID, pokud je stisknuty pfepinac STT/TWS v dobé, kdy je
zobrazena indikace "PStB".
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.3 — Hlavni rezimy radaru

-

3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)

MIRAGE
2000C

3.3.3.1 —Rezim PSIC / STT

Pokud jsou vybrany fizené rakety, kontakt je uzaméen v rezimu PSIC/STT a nepfatelsky letoun rusi nas radar:
* Uvnitr Ctverce cilové polohy radaru se objevi duty kfiz.
* Méjme na paméti, Ze kfizek je viditelny pouze v pFipadé, ze provadime uzaméeni v rezimu PSIC/STT.
* Na pruhledovém displeji VTH (Heads-Up Display) se zobrazi indikace "BROU" ("Brouillage", coz znamena "Ruseni").
* Indikace "B" (znamena Brouillage/Ruseni) se zobrazi na radarovém displeji VTB.

Indikator B (Ruseni)

g8 7 48 15 " S
0.98 A XXKRX H

Duty kfiz na ¢tverci cilové
polohy radaru

Uzamdeni v rezimu
PSIC/STT \
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)

3.3.3.2 - PodrezZimy "PSIC / STT Super 530" & "PSIC / STT Super 530 Pointé"

Tlacitko spousté MiCRoB (2. stupen) /
(Spoust na ovladaci pace)

ReZim "PSIC Super 530" je podrezim PSIC, ktery se aktivuje automaticky po odpaleni stfely Super 530D.

PodreZim PSIC Super 530 zahrnuje:

1. Provedeme uzamdeni kontaktu v rezimu PSIC/STT
2. Vybereme strelu Super S530

3. Zapneme hlavni prepinac zbrani (ARME).

4. Rizenou stfela Super $530 musi byt odpalena stisknutim a pfidrzeni tlacitka spousté MiCRoB (2. stupné) po dobu nejméné 0,650
sekundy. Po odpaleni stiely S530 zlistane radar v rezimu PSIC Super 530 po dobu 50 sekund po posledni odpalené strele.

Béhem této doby, pokud dojde ke ztraté cile, blikajici pismeno "M" signalizuje, Ze radar je v rezimu "Memory" (Paméti) a pokracuje v
ozareni posledni znamé trajektorie cile a pokousi se jej znovu uzamknout stejné jako v rezimu PSIC, ale po dobu 8 sekund misto 5
sekund.

Po uplynuti téchto 8 sekund rezim memory (paméti) radaru skonci a radar bude pokracovat v ozareni trajektorie cile, ale nebude se
pokouset o opétovné uzamceni cile a prejde do rezimu "Forced Illlumination" (Nuceného ozareni), ktery je indikovan symbolem "ILLU".

Tento reZim nuceného ozareni trva tak dlouho, dokud je radar v rezimu PSIC Super 530. . . v . . , v .
Strela odpalena, uzamceni ztraceno Strela odpalena, uzamceni ztraceno PSIC

PSIC/STT (Sledovani jediného cile) PSIC Super 530 + rezim Memory Super 530 + rezim Forced llluminatio

17 48 19 20

78 7 il a e 17 18 19—20——\3:92830

549 16 1; 18 * 104e0 *XKKX H
; : FRXXE H 10

10— —

: Vi > 7O

|
7.6 5
Indikace
TR )
Cas na automatickou >0
/ destrukci strely

Cas do dopadu strely
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.3 — PSIC (Poursuite sur Information Continue) / STT (Sledovani jediného cile)
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3.3.3.2 - PodrezZimy "PSIC / STT Super 530" & "PSIC / STT Super 530 Pointé"

Pokud radar neni schopen pokracovat v ozafovani cile, Ize pouZzit rezim "PSIC Super 530 pointé (bodovy)" stisknutim ptfepinace
zbrafiového systému CMD (DOPREDU).

"PSIC Super 530 Pointé" manualné ozafuje cil v kruhovém sektoru ozareni. Tento rezim je moZzné zvolit pouze tehdy, kdyzZ je radar v
podrezimu "PSIC Super 530" a fixuje anténu radaru k ose letadla, coZz umoznuje zaméfit radar na cil leticiho letadla. Indikace nuceného
ozareni "ILLU" je rovnéZ pfitomna, kdyzZ je radar v rezimu PSIC Super 530 pointé.

Pfepinac zbranového systému CMD

Strela odpdlena, uzamceni ztraceno PSIC Strela odpdlena, uzaméeni ztraceno

Super 530 + reZim Forced llluminatio PSIC Super 530 v rezimu Pointé

17 18 13 20 42ggy
88 - y
AL A—L—ﬂllﬂ;wﬁ H 461 17 18 18 20 499y

0.8 —— A~ 1 G H
, N

. ( o j‘(\ Sektor ozéreni PSIC Super 530 pointé oznacuje

Nl polohu a velikost radarového paprsku.

x —
2 Cas na automatickou :
oe destrukci strely Cas na automatickou M
I destrukci stiely AEE

0
h llILLU"

Indikace “ILLy”
v )

Indikace

- ¢
J 130
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Voli¢ Rémanence — (Persistence - Trvani)

* R=Rémanence = Trvani ZAPNUTO
N = NON = P = Trvani VYPNUTO

3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
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3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.4 — ReZzim Trvani (Mode Rémanence)
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RezZim trvani (Rémanence) je uziteCny pro zjisténi, zda je radarovy kontakt pfi radarovém odrazu falesny nebo ne. DalSim uZitecnym
aspektem je, Ze umozfiuje odhadnout trajektorii kontaktu, protoze mame vizualni indikaci jeho drahy letu. V tomto reZimu se HFR §%
kontakty zobrazuji pro 3 celé vyhledavaci vzory namisto jednoho.

Tento rezim se zvoli nastavenim knofliku persistence/rémanence do polohy R (Rémanence ZAPNUTO). RezZim je aktivni pouze tehdy,
kdyz:
* ReZim vyhledavacich pruhd se zvoli, kdyz je volic ¢isla profilu radarového pasma na 1 a prepinac rezimu radaru PRF (frekvence
opakovani pulzd), je nastaveny na HFR (vysoka frekvence) nebo ENT (prokladana), nebo
* Je zvolen reZim PSID (Sledovat vice cili najednou), nebo
e Je zvolen rezim SHB (Systém varovani pred blizkosti terénu).

1. Béhem prvniho vyhledavaciho vzoru po detekci kontaktu je kontakt reprezentovan normalnim symbolem HFR (V nebo obracené V).

2. Béhem druhého vyhleddvaciho vzoru je normalni symbol HFR nahrazen vodorovnou ¢arou podobnou "cihle".

3. Béhem tretiho vyhledavaciho vzoru je pouZita stejna vodorovna ¢ara/cihla, ale ¢ara je tmavsi. Kontakt zmizi po dokonceni tretiho
vyhleddvaciho vzoru.

Radarovy kontakt po
/ 3 vyhledavacich vzoru

PR Radarovy kontakt po

2 vyhledavacich vzoru

— Radarov? kontakt po
1 vyhledavacich vzoru
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

DEC: Découpe Terrain
(Vyhybadni se terénu - pri
skenovdni s radarem)

’,

3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.5 — SHB (Sécurité Haut-Bas) / Vyhybani se terénu pfi sledovani

MIRAGE
2000C

Rezim vyhybani se terénu pfi sledovani SHB (Sécurité Haut-Bas), kombinuje rezim DEC (Découpe Terrain/ Vyhybani se terénu) a PSID (Sledovat
vice cilll najednou). Chceme-li zvolit SHB, provedeme uzamdéeni kontaktu v rezimu PSID/TWS (viz kapitola 3.3.2) a potom stiskneme tlacitko DEC
(Découpe Terrain).

TPotom radar zacne provadét vyhledavani ve dvou pruzich, pficemz stfidavé prepinad mezi dvéma rezimy:
Skenovani vlevo pro DEC, které poskytuje Udaje o vyhybani se terénu.
Skenovani doprava pro PSID, které poskytuje informace o uzamceném cili.

Radarovy obraz DEC se zobrazuje az do vzdalenosti 10 mil a nastaveni dosahu zobrazeni Ize nastavit na 10 nebo 20 mil. Rozsah uzamdeni
PSID neni omezen vice nez v PSID. V SHB je vyskovy rozdil mezi sledovanym cilem a vyskou odklonu omezen na 20°. Pokud je tento limit
prekrocen, radar zrusi uzamceni a prepne se do rezimu DEC. Podobny limit je i v azimutu, pokud je nastaveni azimutdlni apertury (Ucinnd
plocha antény) nizsi nez 60°, radar musi udrzovat skenovani 5° na kazdou stranu od osy letadla.

PSID/TWS (Sledovat vice cilli najednou) ReZim SHB

3

A 4

CAST 8 - RADAR

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7
g
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%




R e e N N NN NN

3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.6 — Tutoridl k ovladani radaru (uzamceni radarem)

Tento kratky tutoridl nam ukaze, jak zapnout radar a uzamknout cil.

1. NA ZEMI: Nastavime napajeci pfepinac radaru na 3 minuty do polohy PCH (OHREV).
Béhem zahftivaci faze bude na obrazovce VTB blikat pismeno "P". KdyZ pismeno "P"
zacne svitit, znamena to, Ze zahrivani je dokonceno. Nastavime napajeci prepinac radaru
do polohy SIL (pohotovostni rezim).

. Nastavime napajeci prepinac radaru do polohy EMISSION (zapnuto).
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Prepinac TDC (Znacky
oznaceni cile)

3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH E
3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.6 — Tutoridl k ovladani radaru (uzamceni radarem)
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Vybereme pozadovany rezim zobrazeni. Obvykle pouzivdm PPI (osobni volba).
Zvolime poZadovany dosah radarového skenovani (distance = stupnici zobrazeni dosahu radaru).
Zvolime pozadovany uhel radarového skenovani (balayage = 15, 30, 60).
Zvolime poZadovany vzor radarového prihového (bar) skenovani (lignes = 1, 2, 4). Vyskové posunovani
. Pro pokryti nejvétsiho vertikalniho objemu nastavime hodnotu "4". Skenovani celé oblasti bude pomalejsi. antény radaru
. Pro pokryti nejmensiho vertikalniho objemu, nastavime na "1" . Skenovani mensi oblasti bude rychlejsi.
Pro maximalni dostupny dosah detekce, vybereme vysokou frekvenci opakovani pulzli (HFR).
Radarovou anténu posouvame NAHORU nebo DOLU pro skenovani pozadované oblasti vzduiného prostoru.
9. Stisknutim prepinace STT/TWS zvolime pfedvolbu, zda chceme cil zaméf¥it v rezimu STT (PIC) nebo v rezimu TWS (PID).
Vybereme moznost ptedvolby PIC (STT).

ok Ww

0~

ReZim RECH (Vyhledavacich pruhti)
- g

Pfepinac STT/TWS

y

Cil (V = neuzamcen
Fredvalba STT (P10
|

~
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3 — RADAR REZ'MU VZDUCH_VZDUCH PFepin‘e’lETDC (Znacky oznaceni cile)
3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.6 — Tutoridl k ovladani radaru (uzamceni radarem)

STLACIT = uzamceni cile radarem

. Pfesuneme znacku oznaceni cile (TDC) na radarovy kontakt, ktery chcete uzamknout.

. Stisknutim tlacitka TDC uzamkneme cil.

. Radar se prepne z reZimu vyhledavacich pruht do reZzimu sledovani jediného cile
(PSIC), coz je indikovano ¢arou sledovani a informacemi o sledovani v horni ¢asti VTB.

. Pokud po uzamceni stiskneme prepinac STT/TWS, budete libovolné pfepinat mezi
rezimy TWS a STT (Sledovani jediného cile, PIC). Tento krok neni nutny.

Udaje o uzaméeném cily

* 0.7:Rychlost cile (v Machu)

e AB 313: Kurz cile (smér letu cile)

* 912: Rychlost pribliZzovani cile v (kts - uzl()
*  Vyska cile (50 = 5000 ft - stop)

| / TDC (Znacka oznaceni cile)

| » 10a i / (

\ 10b / <
Presunuti znacky TDC (Znacka Vzdalenost cile (v milich)

oznaceni C|Ie) na cil |

LA ‘ Lo a I cil "
: B2 ‘ 85 469 (H = Uzamknut) T3 e
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.3 — Hlavni rezimy radaru
3.3.6 — Tutoridl k ovladani radaru (uzamceni radarem)

. Nyni mame radarem uzamdeny cil! Poznamka: Pokud jsou vybrany strely vzduch-vzduch,
mél by se na nasem prihledovém displeji HUD, také objevit ¢tverecek s uzamcenym
cilem (polohovy ctverec radarového uzamceni cile).

. Cil mGzeme odemknout STLACENIM pFepinace "Zbrafiového systému CDM".

000000 =

»//-—_————*\\—,_ .
Zobrazuje rychlost
- |- — R priblizovani sledovaného
Polohovy ctverec .
. . cile v uzlech
radarového uzamceni cile

. —_—
= <

481 3
0.81

Hlavni zachytny bod navadéni

(tento Ctverecek je zapotrebi

dostat do stfedu zdachytného kruhu)
530

Vzdalenost cile (v milich)

Uhel pohledu na cil )
* Predstavuje uhel pohledu na cil (0 prid’ Stupnice dosahu G
letadla je studena, 180 prid' letadla je g :
T -

horka) od 0°do 180° a 5° do 5°.

ReZim PIC (STT) + vybrana rizena strela Super S530D
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3.4 — Rezimy boje zblizka
3.4.1 — zamé&fovani automatického zachyceni 444 16 17 18 1t ghgag
0.75 i XXKKK H

MIRAGE
2000C

Radarovy rezim zamérovani automatického zachyceni (Boresight Auto-Acquisition), zpUsobi, Ze
radar se podridi zamérovaci letadla a pokusi se uzamknout v rezimu PSIC/STT, jakykoliv kontakt v
okruhu 10 namoftnich mil. Skenovand oblast je rovna prlizoru antény (ucinna plocha antény), o
praméru kuzele 3° (osové snimani).

JAKNA TO:

Pokud je vybrana navadéci stfela Super 530D (pfepina¢ CNM (Kandnova/ Neutral/stfely Magic) do

stfedni polohy NEUTRAL a stisknuté tlacitko 530 na PCA), stisknutim pfepinac zbrafiového systému Sektor zamérovani

CDM DOPREDU se piepina mezi rezimy BORESIGHT a VTH/HUD automatické zachyceni (zndmy také (boresight) automatického

jako SVI nebo Spirale Viseur Scan / Spiralovy skener). uzaméeni.

*  Pokud je vybran kanén vzduch-vzduch, POL (Police / Hlidkovat) nebo stfela Magic Il, stisknutim
prepinac zbrariového systému CDM DOPREDU se prepina mezi rezimy BORESIGHT a vertikalnim
rezimem.

e Kdyz je zvolen rezim zamérovani (boresight), radar bude nastaven na dosah 10 namornich mil a

vy

zamérovani (boresight) automatického uzamceni.

CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)
e DOLEVA: rychli vybér pro kandén vzduch-vzduch (CAN)
*  UPROSTRED: vybér oviddaciho panelu zbrani (PCA)
*  DOPRAVA: rychli vybér navddéci strelou Magic Il

Pfepinac zbrafiového systému CDM
V reZimu vzduch-vzduch (vybrand zbrari AA):

»  DOPREDU: pfepind radaru mezi reZimy
boresight a vertikdlni (nebo HUD SVI) radaru.

e STLAGIT: odemkne cil Zamérovaci skenovani (Boresight) : 3° -

Limity antény: 55° x 60°

A 4
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.4 — Rezimy boje zblizka

3.4.2 — VTH/HUD (SVI) automatické zachyceni

V reZimu automatického zachyceni prihledového displeje VTH/HUD, zndmém také jako
"SVI" (Spirale Viseur Scan - Spirdlové skenovani), radar provadi spiralovy sken, ktery je
zhruba stejné velky jako prahledovy displej VTH/HUD, a snazi se uzamknout v rezimu PSIC/
STT jakykoli kontakt v okruhu 10 namornich mil. Skenovana oblast se rovna kuzelu o
praméru 20 stupnd. Rezim SVI je k dispozici pouze v pfipadé, Ze byly vybrany stiely S530
nebo POL (pod-rezim Hlidkovani). Tento rezim je uzZiteCny pro opétovné ziskani
ztraceného kontaktu, jehoZ pfiblizna poloha je znama. Oznaceni "SVI" (Spirale Viseur) se
zobrazuje na pravé strané prihledového displeje HUD.

JAKNATO:

* Kdyz je vybrana sttela Super S530D, stisknutim prepinac zbrafiového systému CDM
DOPREDU a vyberene tento rezim.

* Radar bude nastaven na dosah 10 ndmornich mil a bude automaticky v rezimu STT

evvs

CNM (Kanénova/ Neutral/stiely Magic)

* DOLEVA: rychli vybér pro kandn vzduch-vzduch (CAN)
*  UPROSTRED: vybér ovlddaciho panelu zbrani (PCA)
*  DOPRAVA: rychli vybér navddéci strelou Magic Il

Pfepinac zbranového systému CDM
V reZimu vzduch-vzduch (vybrand strela $530):
» DOPREDU: aktivace reZimu HUD SVI
«  STLACIT: odemkne cil
»  DOZADU: pfepind mezi HorizontdInimi reZimy BAH a BA2.

512 > 16 17 18 1< g3,
0.86 A KR H

. . D
Vybrand navadéci stielaS530 10L& ~20 stuprit— 10

Ukazatel rezimu
prahledového displeje

VTH/HUD (SVI)

Limity antény:  55°x GO“HI\L;LF:-‘-‘.

VTH skenovani: 20°

138

Radarovy paprsek: 3°
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.4 — Rezimy boje zblizka

3.4.3 — Vertikdlni automatické zachyceni

V rezimu Vertikalni automatické zamérovani provadi radar vzor sloZzeny ze dvou svislych ¢ar vzhledem k
letadlu. Svislé ¢ary jsou tésné vlevo a vpravo od svislé osy letadla a jdou od 10 stupni pod pfidi do 50
stupnl nad ni. Radar se pokusi zaméfit jakykoli kontakt v rezZimu PSIC do vzdalenosti 10 namofnich mil.
Tento rezim je uzitecny pti soubojich, kdy je nepratelské letadlo vpredu a nad ndmi.

JAKNATO:

* Kdyz je zvolen rezim Magic Il (pfepina¢ CNM (Kandnova/ Neutral/stfely Magic) do pravé polohy
VYBRAN MAGIC), stisknutim pFepina¢ zbrafiového systému CDM DOPREDU se pfepineme do
tohoto rezimu a rezimu BORESIGHT.

* Radar bude nastaven na dosah 10 ndmoftnich mil a bude automaticky v reZimu STT uzamykat

CNM (Kanénova/ Neutral/stiely Magic)

* DOLEVA: rychli vybér pro kandn vzduch-vzduch (CAN)
*  UPROSTRED: vybér ovlddaciho panelu zbrani (PCA)
*  DOPRAVA: rychli vybér navddéci strelou Magic Il

Vertikalni skenovaci
sektor automatického
uzamdeni

Ukazatel

vertikdlniho rezimu
6260

XKKKX H

Vybrana navadéci
stfela Magic Il

Pfepinac zbrafiového systému CDM

V rezimu vzduch-vzduch (vybrand zbrari Magic Il/ kandn AA):

»  DOPREDU: prepind radaru mezi rezimy boresight a vertikdini
(nebo HUD SVI) radaru.

+  STLACIT: odemkne cil

i
£

Limity antény:  55° x 60 Lﬁl\” QN

i

Vertikalni skenovani: 60° x 5°

139

Radarovy paprsek: 3°




Ukazatel
Horizontalniho

3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.4 — Rezimy boje zblizka

3.4.4 — Horizontalni automatického zachyceni

rezimu BAH

—

549 : 116 : 1I7 : 1|8 . 1 6680

0.93 A XXX H
<

Vyskova linie

3.4.4.1 — BAH (HRF, Vysoky PRF) radarového skenovani

MIRAGE
2000C

V rezimu horizontalniho automatického zachyceni, radar provadi stejny vyhledavaci vzor jako vyhledavaci vzor s 2 pruhy/30
stuprid a bude uzamcen v rezimu PSIC/STT, jakykoli kontakt ve vzdalenosti do 10 namornich mil. Skenovaci oblast Ize
posouvat nahoru, dol(], doleva a doprava, pomoci prikazu HOTAS pro elevaci antény... a pohybem TDC stejnym zpUsobem jako | |
pfi vyhledavacich pruzich (bar). Tento rezim je nejuzite¢néjsi pro zamceni blizkého kontaktu, protoze nabizi nejvétsi skenovaci
zénu ze vsech rezim( automatického zachyceni. Pro horizontéIni automatické zachyceni jsou k dispozici dva rezimy:

BAH (HFR, Vysoky PRF) a BA2 (MFR2, Stfedni PRF):

JAK NA (BAH):
* Horizontalni rezimy BAH a BA2 se prepinaji pomoci prepinac zbranového systému CDM DOZADU. Rozdil mezi BAH a BA2

spociva v opakovaci frekvenci impulsa.
* Vyskovou linii radarového skenovani mizeme posouvat pomoci kolecka pro elevaci antény (Vysky antény).
* Pomoci pfepinace TDC vlevo/vpravo, mizeme vyskovou linii radarového skénovani pohybovat do stran.

vy

kontakty, ktery miZe detekovat.

CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)
e DOLEVA: rychli vybér pro kandén vzduch-vzduch (CAN)
*  UPROSTRED: vybér oviddaciho panelu zbrani (PCA)
*  DOPRAVA: rychli vybér navddéci strelou Magic Il

Kolecko pro ovladani
elevace antény

Pfepinac zbrafiového systému CDM
V reZimu vzduch-vzduch (vybrand zbrari AA):
* DOZADU: prepind mezi horizontdlnimi reZimy BAH a BA2.
»  STLACIT: odemkne cil

(= EhS)
Limity antény: 55°x60° r—sL"L 3

Vertikalni skenovani: 5° x 30°

y

~

CAST 8 - RADAR
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Pfepinac TDC (Znacky oznaceni cile)

~

Radarovy paprsek: 3°
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.4 — Rezimy boje zblizka

3.4.4 — Horizontalni automatického zachyceni

MIRAGE
2000C

3.4.4.2 - BA2 (MFR, Stredni PRF)

Horizontalni rezim BA2 je podobny horizontalnimu rezimu BAH s tim rozdilem, Ze jeho PRF
(Frekvence opakovani impulzi) je nastavena na MFR2 (Stfedni PRF) namisto HFR (Vysoky PRF).

JAK NA (BA2):

* Horizontalni rezimy BAH a BA2 se prepinaji pomoci prepinac zbrafiového systému CDM
DOZADU.

* Stejné jako v rezimu BAH, mGzeme vySkovou linii radarového skenovani posouvat pomoci
kolecka pro elevaci antény (Vysky antény).

* Stejné jako v rezimu BAH muzZete vySkovou linii radarového skenovani pohybovat do stran
pomoci prepinace TDC vlevo/vpravo.

* Radar bude nastaven na dosah 10 namofnich mil, pfi stfedni PRF a bude automaticky v

evvs

Ukazatel
Horizontalniho
rezimu BAH2

:/ay;:?:\?élggikenovéni
549 . 1|6 . 1|7 : 1|8 . 1 6670
0.93 A XXXX%X H

Ukazatel
Horizontalniho

rezimu BAH

T

16 17 18 1

TP SYAS) 66860
Vyskovallmle et FRRRK H
radarového skenovani 2

30 stupnd

G

30 stupnd
0 stuprid
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*

3.4 — Rezimy boje zblizka
3.4.5 — RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/Site) / Radar podfizeny automatickému zachyceni TDC/Elevace

MIRAGE
2000C

V rezimu RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/Site) / Radar podFizeny automatickému zachyceni TDC/Elevace, provadi
radar stejné vyhledavani jako v rezimu boresight a bude uzamdcen v rezimu PSIC/STT jakykoliv kontakt v dosahu 10 namotnich
mil. Skenovaci oblast Ize posouvat nahoru, dolU, doleva a doprava pomoci prikazu HOTAS pro elevaci antény a pohybem TDC
stejnym zplGsobem jako pfi vyhledavacich pruzich (bar). V reZimu RRAS poloha radarového cile na prihledovém displeji VTH/
HUD blika a jeho poloha udava smér radarové antény. Rezim RRAS je uziteCny pro dosazeni uzamceni HFR (Vysoky PRF) na
kontaktu BFR (Nizky PRF).

-5
<
(=]
g
- <
1
-
(Zj Limity antény:  55°x
\
I 60 °RRAS skenovani: 3° 142
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.4 — Rezimy boje zblizka
3.4.5 — RRAS (Ralliement Radar sur Alidade/Site) / Radar Slave to TDC/Elevation Auto-Acquisition

MIRAGE
2000C

JAKNATO:

* Zvolime nastaveni BFR (nastaveni nizké PRF, opakovaci frekvence impulz()
nebo ENT (prokladana) PRF.

* Nastavime dosah radaru na 10 namofnich mil.

* Presuneme znacku TDC do oblasti, kde neni viditelny radarovy kontakt, a
potom provedeme radarové uzamceni PSIC/STT na vzdalenost mensi nez
10 namotnich mil, pomoci stlaéenim pfepinace TDC. Znacka TDC bude
blikat, coZz znamen3, Ze radar presel do rezimu RRAS.

* VreZimu RRAS je radar podtizen TDC (na prihledovém displeji VTH/HUD je
rovnéz viditelny ¢tverec).

+ Ctvercem RRAS mizeme vertikalné pohybovat na prihledovém displeji
VTH/HUD pomoci kolecka pro nastaveni elevace (vysky) antény.

* Pomoci pfepinace TDC vlevo/vpravo, mizeme z ¢tvereckem RRAS
pohybovat do stran na priihledovém displeji VTH/HUD.

494 > 1|8.1|7‘1|8‘1|S< 6370

0.83 A XEXKK H

LT

V systému RRAS radar
skenuje v tomto
posuvném ctverci.

detekovat.

Blikajici znac¢ka TDC
* ReZim RRAS je zvolen, protoze TDC
byl stisknut v prazdné oblasti.

CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)

*  DOLEVA: rychlivybér pro kandn vzduch-vzduch
UPROSTRED: vybér ovlddaciho panelu zbrani (PCA)
*  DOPRAVA: rychli vybér navddéci strelou Magic Il

Kolecko pro nastaveni
elevace antény

Znacka TDC neblika
* ReZim RRAS jesté neni zvolen,
protoze TDC nebylo stlaceno.

y

~

CAST 8 - RADAR

Pfepinac TDC (Znacky oznaceni cile)
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.5 — Radar obvodového zobrazeni (DO Centrée)

Rezim zadni obvodového zobrazeni (DO centrée) se voli pfepinac¢em CADR (Cadrage/
obvodové zobrazeni) umisténym pod radarovyn zobrazovacim displejem VTB do polohy AR £0
( Arriére/Zadni) HFR

Al

()}
N

V tomto reZzimu obvodového zobrazeni je letadlo uprostfed zobrazovaciho displeje VTB a \ /
sméruje do horni ¢asti displeje. Radarovy obraz a TDC se v tomto reZimu nezobrazuje.
Hlavnim vyuZitim tohoto reZimu je vizualizace polohy navigacniho a taktického VUT a \ /
oznaceni cill, pokud nejsou pred letadlem.

/
\
(g

()=

(-'4
< Radar obvodového zobrazeni (Cadrage)
n * Arriére/Zadni MRQ %LEJFJ O lc'w M
< VTB zobrazuje reZim DO Centrée, kdy je - —
[ letadlo umisténo ve stfedu obrazovky a A
I nezobrazuji se zadné radarové informace. AV | <
- H 74 7H TH) e
(7)) L Radar obvodového zobrazen (Cadrage) ALLEG CADR L J
- ¢ ALLEG CADR * _Avant/Ptdni ]
J VTB zobrazuje standardni PPl nebo B-Scope 144

O N NNy

se vsemi radarovymi informacemi. |
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / Rezim prondsledovani cile

Radarova pamét ztracenych kontaktu - Uvod

Funkce paméti radaru je vZdy aktivni a ukladad do paméti posledni uzamceny kontakt. Pokud tedy cil uzamkneme radarem a kontakt se z jakéhokoli dlvodu ztrati (ru¢ni odemknuti, pferuseni
uzamceni, zniceni cile atd.), zobrazi se Zluty "duch" kontaktu, coZ je extrapolace (postup v analyze ¢asovych fad) mista, kde by se cil "mél" nachazet, pokud si zachova stejny kurz a rychlost, jako
kdyzZ byl naposledy zapamatovan radarovym systémem.

Tento duch kontaktu se pak bude pohybovat v poslednim znamém sméru vektoru. Po vytvoreni kontaktu ducha se zpfistupni Zluta funkce "RAZ" (Remise a Zéro, Reset), ktera vymaze kontakt ducha

v

z displeje radaru. Tato funkce RAZ se aktivuje kliknutim levym tla¢itkem mysi na prepinaé "Theta" (®) DOLU vedle zobrazovaciho displekje VTB.

- - Rychlost “Ducha” Vy3ka “Ducha” kontaktu
Kurz “Ducha” kontaktu uzamcéeného kontaktu (67 = 6700 ft - stopy)

(smér letu cile) v kts - uzlech /
274

Rychlost “Ducha” !
0.8 A8 138 1127 \R kontaktu (Mach)

f
e “Duch” Poloha uhlu
kontaktu cile

|
e

R
HFR : : 683V
= HFR
Y . 40 (&
Radar uzamcéen v rezimu S DEB —~
(Sledoani jednoho cile) O . & Y,
\/} ¢ “Duch” kontakt (Pamét
F 7 radaru po ztrdté kontaktu)
- [ &
: - ©
Z
@ Rl — J3
00

Q
: o |8 | ©
1
e/t Funkce “RAZ” - 00 A PIC
i | | | .\ o 20/322
(Remise a Zéro, Reset) =% | ‘ I | | I | T
o % (_\
576 —
RAZ 0.85 it 40
Pfepinac Theta (0O)
(aktivuje funkci RAZ)  ym145

LUM
MRQ GEN O CAV
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile Odemceni radary

STLACENI pFepinace

3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / Rezim prondsledovani cile Zhrafiového systemu com

Radarova pamét ztracenych kontaktii - RDO (Ralliement Désignation Objectif/ ReZim pronasledovani cile)

Funkce RDO (Ralliement Désignation Objectif / Rezim pronasledovani cile) se automaticky aktivuje pfi provadéni radarového uzamdceni. Pfi radarovém uzamdeni vytvafi jiz
zminény kontakt "ducha".

Stisknutim tlagitka RDO zapneme ("S" = vybrano) nebo vypneme DO (pamét radaru), ale pouze v pfipadé, kdy jsme manudlné odemkly radarovy kontakt pomoci
STLACENI prepinace zbrariového systému CDM. Pokud jsme ztratili uzaméeni radaru jinym zptsobem, duch kontaktu pretrva, i kdyz vypneme RDO. V takovém pt¥ipadé by
bylo mozné kontakt ducha vymazat aktivaci funkce "RAZ" (Remise a Zéro, Reset), a to kliknutim levym tla¢itkem mysi na prepinac "Theta" (®) DOLU vedle zobrazovaciho
displeje radaru VTB

0.7 R8QO0

Vybrany RDO (Ralliement Désignation Objectif / ReZim pronasledovani cile) :

Vybrany S = Selected - Viybrdn

~N
“Duch” kontakt (Pamét
radaru po ztrdté kontaktu)

Funkce “RAZ” e
(Remise a Zéro, Reset) C
L ]

— 3

e = 00

[ 4.8/028
L)
00
Q
RAZ 0 a8

»

Pfepinac Theta (0)
(aktivuje funkci RAZ)

C
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile

3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / Rezim prondsledovani cile

Désignation Objectif/Vstupni hodnoty pronasledovaného cile)

Pro vyuziti funkce pronasledovani cile, potfebujeme fidici stfedisko systému AWACS ke koordinaci cilli
pro letouny Mirage 2000C v prostoru operace. Ridici stfedisko AWACS poskytne pilotovi konkrétni
informace, které musi manudlné zadat do VTB a urcit tak cil. Tato funkce vytvari na VTB fiktivni
radarovy kontakt s parametry, které ndm zadd fidici stfedisko AWACS ve vztahu k ndm nebo k
existujicimu tratovému bodu (waypointu). To je uziteéné pti ziskani pfehledu o situaci v pfipadech,
kdy cil na radaru nevidime, nebo pokud se chceme pfibliZit k cili s vypnutym radarem, abychom se

vyhnuli jeho detekci.
Tratovy bod 3

COYOTE
CHARLIE x*

X

COYOTE
ALPHA

p = Vzdalenost 15
© = Smér 270°

COYOTE
BRAVEQ

7/

o

“Duch” P¥iblizna poloha kontaktu
gl Vyska: 30000 ft-stop

A,

‘\ Zroom lLake AFB

[{

Vyska: 30000 ft-stop

‘“Duch” Prlbllzna poloha kontaktu

nm
’
L -"""'O\
— - s IQWETR i \\
) S
/I o
e
/
¥ GALIENTE
IRAVE

CALIEN
ALPHA

Tratovy bod(But) No. 3
Elevace (vyska): 5250 ft-stop

Cil letél pfe 2 minu y 45 sekund kurzem 180°,
rychlosti 0,8 Mach ve vySce 30 000 ft- stop /

A

v

~

_Ov-

\\
N

- — o ——— " —— . .
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g 3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

? 3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile

g 3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / Rezim pronasledovani cile ) !

7 DEB ’

ﬁ D 0 0

B st il . T

/ e 0 0,8 Machu ve e 30000 op od tratoveého bod e e 0° e 80° N -

ﬁ [ — 4 DU [

g oze o, oanot prona eaovaneno e np 'GNB

/ eme pra a e a prepinac DEB (Dé a AHOR 0 _

ﬁ P prep dace d d e, db e |dKO rerere PDOd PO d dlo DOd adypo dKO p

g ....:.l. .: : e aalieno OQd erere O dtoveno DOoaG d O np g?g 00

? eta (O asta e er od refere o trato : O bod e D 0 0 5 'O'O/?47 IO.OI = b L

g p Vime Wk ¢ e ve .. 4 X op .l.i 0000 op ;\ 326 . 33

o & 270 0.75

g . 'o e a . l‘ 3 y ‘ n

? > ec) (DOLL e e Mpg . LUM

g n “Duch” Priblizna poloha kontaktu

g \ 3 HFR Vyska: 30000 ft-stop, Poloha Uhlu kontaktu cile 049° i 2074 R

. 80

ﬁ DEB \ c |

1 1119 B © <
o g i O—AO—B 1;0 %ﬁ A/

[/ N - 4
< ﬁ . . e ‘N Z\
2 g Q ﬂrg— 250 C , © 3 T
g g = _p M , E B 3 M

I ? Q 045 M C | Q e C |

o ﬁ : 0 00/0347 7 PID 0.8 ] G 0,00/0347 7 PID ‘}r
ﬁ 8 gC) Lo [O'OI_T 4 I I I T “ 8 = bt |O'OI__I ¥ 4 g T ‘
AR Ty e ST |
\< ﬁ 0.75 H 2438.00 — g H 2420 =
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.1 — RDO (Ralliement Désignation Objectif) / Rezim prondsledovani cile

Désignation Objectif/Vstupni hodnoty pronasledovaného cile

REVEILLE
P HORTH

N i e ‘
p—= Vzdahenost 15 nm 80 =~
0= Sr=rier 270° / Tratovy bod (But) No. 3 ‘
\ COYOTE
N ‘ l:-HL\RLlEx*
FIN - G — 0 7

P

Cil letél pre 2 _inuty 45 sekund kurzem 180°,
rychlosti 0,8 Machu ve vy$ce 30 000 ft-stop.

COYOTE
ALPHA

O = Smér 270° [ i

2
O
e N
—’)3_,.—'" ~
/
(T S >
ya ~
N !

GAYOTE 1 GALIENTE
i
B £ CALIEN
/ ALPHA
/
‘ 7 .

3RAVA
(5‘ Tratovy bod (But) No. 3
Elevace (Vyska): 5250 ft-stop

(=

e

[

Cil letél pre 2 mmu'ty 45 sekund kurzem 180°, /"

“Duch” Priblizna poloha kontaktu

Vyska: 30000 ft-stop

M :
. N (i rychlosti 0,8 Machu ve vysce 30 OO(T ft-stop. .~ |
o 1/ |
g PTN L iy / |
- | I g
. -, N v [N
/\“\ | , i »» ' SA I ? ¥ SRS | j
“ RAZ 85 5 \, Zroom Lake ALB “Duch” Priblizna oIoha kontaktu ln M-2000C

Vyska: 30000 ft-stop | (Al

618
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile

5:9 3.6.2 — TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku
-4
=

2000C

O N NNy

TAF (Télé-Affichage) je u Mirage systém GCI (Ground Control Interception - pozemnimi radiolokator), ktery ma pomoci pozemnich fidicich stanic (letisté, radary pro vyhledavani SAM, EWR (Radar
véasného varovani) atd.) predavat pilotovi smérové informace za Géelem zachyceni hrozeb pronikajicich do vzdusného prostoru. V praxi funguje TAF podobné jako Datalink. Pilot naladi urcity kanal,
ktery je prifrazen konkrétni stanici. Stanice pak zobrazuje symboliku planované trajektorie a polohy cild, které maji byt zachyceny, a zobrazuje doporucena pravidla nasazeni, ktera je tfeba dodrzovat
a také zobrazuje kurz pro zachyceni.
\

V tomto pfikladu mame dvé Mirage operujici ze
zakladny RAF Akrotiri, stanovisté SAM Hawk a dvé
prilétajici F-16, které pronikaji do naseho
vzdusného prostoru.

\ Pinarbashi

Vsimnéme si, Ze tento systém byl na letounech

testovan, ale nikdy nebyl nasazen do operacniho

nasazeni. Systém TAF lze zpfistupnit nebo

znepfistupnit pomoci moznosti "Enable TAF GCl pjplicosia ~ 5rean
Link" v editoru mise.

- zeCitkale \

‘ Lakatamia

_~Kingsfield
Rocket Burst Count 6 Rockets 1
Gun Burst Length (Seconds) 0.5 Second ] i .
g Kéd laseru pro GBU, 1x11 6 jtarnaca
g Kéd laseru pro GBU, 11x1 8
< Kad laseru pro GBU, 111x 8 N ¢
= Waypaoint Bullseye 0
| Enforce INS drift 7 A
w Aircraft is ALCM ready L - | 1A M-2888€
h Load NVG Case “a : Hawi.(-.'BR
\m Initial drift for in flight start c 0 min I S 0
,s Enable TAF (GCI link) 5 \
Disable VTB Export (EditOf‘ misi)




3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
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3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.2 — TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku

SKUPINA VOZIDEL - 2000

Nastaveni mise je pomérné jednoduché. Kanaly TAF GCl jsou generovany a Nazev jednotky SAM Hawk SR o e
pridélovany automaticky, a to az do maximalniho poctu 20 kanald. (pouzivané v Kneeboardu)
4 ZE Francie
* Letisté v ramci nasi koalice maji vlastni vyhrazeny kanal TAF GCI. V tomto r E
pfipadé je RAF Akrotiri na kanalu 1.

* Vyhledavaci radary, jako je SAM Hawk SR (AN/MPQ-50), maji také vlastni Stanice Hawk SAM (Kanal 2)

vyhrazeny kanal TAF GCl. V tomto ptipadé je Hawk SR na kandlu 2. Kromé toho
je na strance TAF GCI CHANNELS v kneeboardu ("RSHIFT+K" a pomoci "[" a "]"
prochazime strankami) k dispozici jeho umisténi na mapé. Je dobrym zvykem

uvést smysluplny nazev jednotky, protoze kneeboard bude tento nazev SKRY POUZE GAME M/
pouzivat jako referencni.

MIRAGE
2000C

(3

VIDITELNE pred

TAF GC| CHANNELS

@1 AKROTIRI _

@2 AKROTIR! HAWK SITE SEARCH RADAR / VD93 PRIDAT
g MOZNOSTI (AKCE NA BOD
-
(a]
g
(-4
|
0
=
v
<
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH

3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.2 — TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku

MIRAGE
2000C

TAF priklad:

1. Nastavime voli¢ reZimu radia UHF do polohy "F1".
*  Poznamka: Provedenim tohoto kroku se zablokuje moznost
hlasového vysilani a pfijmu na "¢erveném" UHF radiu.
2. Otevieme kneeboard (stisknéte "RSHIFT+K" a pomoci "[" a "]" prochazime
stranky) na strance TAF GCI CHANNELS. My pouZijeme radiolokator z letisté
AKROTIRI, které je nastaveno na TAF kanal 1.

3. Nastavime voli¢ kanélt CDC (Centre de Détection et de Commandement, Voli¢ rezZimu UHF radia
Stredisko detekce a fizeni) na kanal 01 (RAF Akrotiri). * AR: ( Arrét ) Vypnuto. Vypnuti napajeni.
4. Zkontrolujeme, zda se rozsviti zelena kontrolka EVF (Evasion Fréquence, * M: (Marche) Zapnuto. Napijeni je aplikovdno na hlavni
Aktivni frekvence) a zda je slyset kratka série "pipnuti". To signalizuje pouzivanou frekvenci
spravny prijem signalu TAF z pozemni fidici stanice (radiolokatoru). * F1: Pouziva se pro TAF GCI (Oznaceni vzdaleného cile).
5. Prostfednictvim panelu PCA, vybereme stfely vzduch-vzduch, jako je S530D. H: Nepouziva se
6. Vybereme tlacitko TAF (Télé-Affichage). Kontrolka "S" znamen3, Ze je

vybrana funkce TAF.

X
E TAF GCI CHANNELS

@1 AKROTIRI
@2 AKROTIRI HAWK SITE SEARCH RADAR / VD93

A 4

CAST 8 - RADAR
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.2 — TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku

.’.

Cislo letadla
zachycené skupiny

Rychlost uzaméené Vyska zachycené skupiny
zachycené skupiny (81 = 8100 ft-stop)

v kts - uzlech \ !

0.7 2

MIRAGE
2000C

7. Povybéru TAF se na zobrazovacim displeji radaru VTB zobrazi
informace pfenasené datalinkem z pozemni fidici stanice
(radiolokatoru). Symbol ve tvaru pismene "T" predstavuje jedno Kurz zachycené skupiny
letadlo nebo skupinu letadel k zachyceni s doporu¢enym/nafizeny (smér letu cile)
kurzem, rychlosti a vyskou zachyceni. VSimnéte si, Ze nafizeny kurz
nemusi byt nutné v souladu se symbolem skupiny pro zachyceni;
to je normalni. TAF vam udava predpokladany kurz, ktery, pokud
jej budete dodrzovat, zachytime nakonec cil. Rychlost zachycené , " .

8. Vedeme letadlo tak, abychom srovnali svij kurz se znackou "A"

e . . . vy skupiny (v Machu)
pfikdzaného zachytného kurzu, vystoupame do nafizené vysky : - 7 N Smér zachycené skupiny

prevzeti a upravime rychlost letu na nafizenou rychlost prevzeti. )
Py oy . .
*  Pomoci prepinace Theta mizeme aktivovat funkci RAZ
R . L . ] FIN
(Remise a Zéro, Reset), ktery vymaze skupinu zachyceni z

naseho systému.

Z 3 36 Symbol zachycené skupiny

Poloha zachyceé skupiny
(0, pokud je cil ¢elné)

Rychlostni Sipka letadla

Znacka "A" ptikazaného

Funkce “RAZ"
zachytného kurzu

(Remise a Zéro, Reset)

-
/\\
) :
Pfepinac Theta (0)
(aktivuje funkci RAZ) 0
0 0
\,

- 3
RAZ

Pfrikazana vyska zachyceni
(326 = 32600 ft-stop)

ol

y

Nafizend rychlost
zachyceni (v Machu)

Sipka nafizené rychlosti zachyceni (délka se
méni v zavislosti na nafizené rychlosti)

~

CAST 8 - RADAR
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3 — RADAR REZIMU VZDUCH-VZDUCH
3.6 — DO (Désignation Objectif) / Oznaceni cile
3.6.2 — TAF (Télé-Affichage) / Pronasledovani vzdaleného cile pomoci Datalinku

9. Jakmile se ocitneme na kurzu pro zachyceni, podivame se na prihledovy displej VTH/HUD a pre¢teme si ukazatel ROE (Rules of Engagement - Pravidla pouZiti sil). Tato nastaveni ROE
jsou vypocitavana dynamicky a méni se na zakladé blizkosti spojeneckych letound a nepratelskych stihacek. Pfi kazdé zméné nastaveni ROE uslysite zvukovy signal.
LIB: Libre, (Stfilet podle libosti). V okruhu 20 namornich mil od cile se nenachazi zadné spojenecké stihacky.
IFF: Identify-Friend-or-Foe (ldentifikace vlastni — cizi). Pfed stfelbou provedeme identifikaci (IFF) cile. Spojenecti stihaci jsou od cile vzdaleni 5 az 20 namornich mil.
VIS: Visual (Vizualni). Pfed stfelbou provedeme vizudlni identifikaci (VID). Spojenci jsou od cile vzdaleni 2 az 5 ndmofnich mil.
INT: Interdit (Zakdzano). Zastavit stielbu. Spojenci jsou blize neZ 2 namofni mile od cile.

— )
1016WR 81 2 \ 4184 l——llZfols_ole_OZ 11020 .

‘ 0.88 > < XXXXX H
Nastaveni ROE
LIB
IFF
.« VIS

‘g > e INT
5 "

101__-— — =10
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MIRAGE
2000C

Pokud systém datalinku ztrati letadlo nebo my ztratite spojeni, symbol Intercept Gropu
(Zachycena skupina) bude ¢arkovana.

Dalsi informace najdete ve skvélém videu o TAF od spolecnosti Redkite:
https://youtu.be/LoYvRgjolCU

RB286 915WR

Symbol skupiny zachyceni
(Intercept Group) (Carkované)

CAST 8 - RADAR
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4 — RADAROVE REZIMY VZDUCH-ZEME

Sikmy dosah radaru k

4.1 — TAS (Télémétrie Air-Sol) / Rezim dosahu vzduch-zemé \ o |zaméfovacimu

diamantu urceni ( v km)

ReZim TAS (Télémétrie Air-Sol/ReZim dosahu vzduch-zemé) je hlavni metodou navadéni zbrani

vzduch-zemé. Radar je podfizen bodu navadéni zbrané nebo znacce diamantu urceni, pro zajisténi =

Sikmého dosahu k pozemnimu cili. V rezimu dosahu Vzduch-Zemé, zobrazuje radar minimaini pocet : 561 10 11 12 1z
symbolll. Kromé béZnych symboll se zobrazuje pouze nastaveni a poloha azimutalni apertury : Bl | A ; '_
(ucinna plocha antény) a vyskova stupnice.

PouZiti reZimu TAS (Dosahu vzduch-zemég):
1.

Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ o

Neutralni/strely Magic) do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To ndm umozni vybrat o

vyzbroj vzduch-zemé prostrednictvim panelu PCA (Poste Commande Armement, & : 3 W )

Ovlédaci panel zbrani). = i oe = G e

Na panelu PCA vybereme zbrafi vzduch-zemé. s atq : Znacka diamantu
Stiskneme prepinac zbrariového systému CMD DOPREDU na ovladaci pace. Tim = \ o208

se radar prepne do rezimu TAS, pokud je zvolen.
Tlacitko "TAS" s pismenem "S" a zobrazeni "TAS" na VTB znamen3, Ze je vybran
rezim ovlddani dosahu vzduch-zemé.

Radar poskytne informace o $ikmém dosahu pro zna¢ku diamantu uréeni na BT Vybran rezim TAS \

prihledovém displeji VTH/HUD.

Prepinac zbrariového systému CMD (Vybrana zbran A/G)
*  DOPREDU: Nastavi SNA do vybraného rezimu vzduch-zemé,

CNM (Kandnova/ Neutral/stfely Magic) pfinuti radar pfepnout do rezimu TAS, je-li vybrdn. ) P : : C
o ) * DOZADU: KaZdé stisknuti pfepne mezi pfedem ) : 77\
* DOLEVA: rychiivybér pro kandn vzduch-vzdlich (CAN) zvolenym a uloZenym reZimem SNA a vréti radar do : ‘ =] o \_/
*  UPROSTRED: vybér oviddaciho panelu zbrani (PCA) . , .. o g £d g Radarova vyska (ft-stop)
«  DOPRAVA: rychlivybér navédéc stielou Magic| predchoziho reZimu, pokud byl pfinucen v reZimu TAS. Y p
Vybrany rezim TAS : 7 \ Z
5 Vybrany pumy MK-82 g ! = | (’\
= — H 2520 , —
M
.

“iz 156 ®
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4 —RADAROVE REZIMY VZDUCH-ZEME
4.1 — TAS (Télémétrie Air-Sol) / Rezim dosahu vzduch-zemé

Pouziti radaru k urcovani vzdalenosti pozemnich cil(i neni
dokonalé vzhledem k velikosti radarového paprsku. Pro
urceni stfedu paprsku radar zpraméruje vsechny ziskané
pozemni odrazy. Tento proces probiha vidy, dokud ma
radar pevny zamek s kontaktem na zemi, coZ znamena,
Ze tento primér bude s nejvétsi pravdépodobnosti
nespravny, pokud se terén pod radarovym paprskem
pohybuje.

MIRAGE
2000C

Aby bylo dosaZeno co nejpfesnéjsiho méreni, je tfreba
prijmout nékolik opatreni:

¢ Stabilizujeme bod navadéni zbrané nebo znacku
diamantu urcéeni na cil, alespon 1 sekundu pred
vypusténim zbrané nebo navadénim, aby radar mohl
urcit stfed paprsku.
Vyhybame se nerovnému terénu nebo cilim na
vrcholcich hrfeben(, radar bude mit problém najit
stfed paprsku, pokud zaznamena vice nerovnych
terénu.
Vzhledem k tomu, Ze radarovy paprsek ma tvar
kuZele, maly a strmy Uhel klesani zmensuje plochu
ozarenou radarem, coz umoZznuje vétsi presnost.
Voda hodné pohlcuje radarové viny, radarové méreni
mUZe byt na vodé nebo v jeji blizkosti nepouzitelné,
pokud se nepouzije velmi strmy Uhel naletu.

A 4
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4 —RADAROVE REZIMY VZDUCH-ZEME

>

4.2 — DEC (Découpe Terrain) / Vyhybani se terénu

Radar RDI ma reZim nazvany DEC (Découpe Terrain). Jednd se o podobny rezim jako v
pfipadé vyhybdni se terénu, kdy se terén a prekdiky, s nimiz hrozi kolize, zobrazuji v
barevnych odstinech. Kromé béziné symboliky se zobrazuje pouze nastaveni a poloha
azimutové apertury (U¢innd plocha antény), vyskova stupnice a elevace antény. Zobrazi se
specificka symbologie prlletové (volné) vysky.

MIRAGE
2000C

V tomto reZimu pracuje radar v rezimu BFR a TDC neni k dispozici. Dosah je uzamcen na 10
namornich mil, islo pruhu (bar) na 2 nebo 1 a azimutalni apertura (Ucinna plocha antény)
je volna. Prikaz pro zesileni radaru BFR nema zadny ucinek a zesileni je nastaveno na
maximum.

Radar zobrazuje odraz od terénu ve dvou barvach v zavislosti na nadmorské vysce terénu
vzhledem k prilletové (volné) vysce:

e Zelend pod pruletovou (volnou) vyskou
* Cervena nad priletovou (volnou) vyskou.

V tomto reZimu je radarovy displej orientovan podle sméru letu letadla. To znamen3,
Ze displej neni orientovan podle toho, kam letadlo mifi, ale kam leti.

A 4
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4 — RADAROVE REZIMY VZDUCH-ZEME

7 . s 7 V4 7 DEC: Dé T ]
4.2 — DEC (Découpe Terrain) / Vyhybani se terénu

Chceme-li zvolit reZzim vyhybani se terénu DEC, stiskneme tlacitko "DEC" na

ovladacim panelu radaru. Kolecko vyskové

posunovani antény
radaru

MIRAGE
2000C

Ovladacim koleckem elevace (vysky) antény, nastavuje priletovou (volnou) vysku .
pro vyhybani se terénu. >
* Kratkym stisknutim ovladaciho kolecka elevace (vysky) antény se posunete o ]

100 ft-stop.

Dlouhym stisknutim ovladaciho kolecka elevace (vysky) antény se priletova
(volna) vyska posune o 1000 ft-stop za sekundu, pokud drzime kolecko
stisknuté.

- - Radarova vy3ka (v ft-stopach)
Radarovyvo‘draz od terenu’ . i * Zobrazuje se zeleng, kdyz je radarova vySka nad minimalni
* Z(Ielene e zobravzen teren, kt,e_ryje p?d pru!et?vvou (volnu) ) vy$kou nastavenou na PCTH, a &ervené, kdy? je pod ni.
vySkou, Cervené terén, ktery je v priiletové vysce nebo nad ni. _

Vybrany rezim DEC

Hloubka praletové (volné) vysky (ve ft-stopach)
* Uvadi vyskovy rozdil pod letadlem, ve kterém je
nastavena nadmorska vyska.
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4 — RADAROVE REZIMY VZDUCH-ZEME
4.3 —VISU (Visualisation Terrain) Rezim zobrazeni terénu

Radarovy rezim VISU (Visualisation du Sol/zobrazeni (mapovani) terénu) je rezim vizualizace
terénu. V tomto reZimu radar zobrazuje minimalni symboliku. Kromé béZzné symboliky se zobrazuje
pouze nastaveni a poloha azimutové apertury (Gcinna plocha antény), vyskova stupnice a elevace
antény. Radar zobrazuje nezpracovany pozemni odraz a poskytuje tak radarovou mapu terénu.

MIRAGE
2000C

V tomto reZimu lze nastavit Cislo pruhu (bar) na 2 nebo 1 pruh, z 4 pruhu na polohu 2 pruhu a
azimutovou aperturu na 60°, 30° nebo 15°. Rozsah zobrazeni Ize nastavit na 10, 20 a 40 namornich
mil.

The radar gain can be adjusted using the radar gain control, and the radar antenna attitude is set
Zesileni radaru Ize nastavit pomoci ovladace zesileni radaru a polohu radarové antény nastavuje
pilot pomoci kolecka pro nastaveni elevace antény.

Radar zobrazuje odraz od terénu v odstinech zelené barvy v zavislosti na sile zpétného odrazu, ¢im
je zelend barva jasnéjsi, tim je spatecni odraz silnéjsi. V reZimu VISU je zobrazeni radaru
orientovano podle sméru letu letadla. To znamen4, Ze displej neni orientovan podle toho, kam
letadlo miti, ale kam leti. V dlsledku toho vektor letadla vidy sméfuje kolmo vzh(ru.

Vybrany rezim VISU

DE
Chcete-li zvolit rezim VISU, stisknéte tlacitko "VISU" (Zobrazeni terénu) na ovlddacim panelu [D;B
radaru. (o)) WA \\//
Koletko vyikove FIN ‘ /
posunovani antény —
radaru N\ » z
.// N gl \ 7 (-/\
o ( 8 */
M

6

Radarova vyska (v ft-stopach)

K VISU: Visualisation du sol 0 e
(= | i c02 N
Zobrazeni povrchu terénu 0.9

@,, /
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5 —IFF (Identifikace vlastni — CiZI,) Voli¢ rezimu IFF REZIMU 4 (neni simulovano)
, o Vybere kéd IFF reZzimu 4 pro dany den
5.1 — Panel od pOVIdace + HOLD: Kratkodoby, zabrafiuje vynulovani kéd REZIMU 4 IFF p¥i vypnutém

odpovidaci IFF. PouZiva se poté, jakmile podvozek letadla je zatizen.
* A: Stabilni, vybira sadu kédd A REZIMU 4 IFF.
 B: Stabilni, vybird sadu kédG B REZIMU 4 IFF.
+ ZERO: Kratkodoby, spusti postup vynulovani pro vymazani REZIMU 4 IFF.

Panel odpovidace IFF umozriuje volbu hlavniho reZimu odpovidace, kédG REZIMU 1 a 3/A,
volbu rezimu dotazovéni, na ktery se ma odpovidat, a nastaveni REZIMU 4. Vétsina z nich
zatim neni simulovana.

MIRAGE
2000C

volickodu IFF rezimul ~= = & Volié kédu IFF rezimu 3
(neni simulovéno) iz |

(neni simulovano)

Pfepinac IFF reZzimu 1 Ident/Mic Switch

(neni simulovano)

* IDENT (Identifikace): Momentdlné, aktivuje funkci
identifikace odpovidace.

* OUT: Staly, bez funkce.

* MIC (Mikrofon): Staly, umozZiiuje vysilani identifikacni
odpovédi po dobu 30 sekund pti kazdém stisknuti
tlac¢itka mikrofonu pro UHF nebo V/UHF.

Prepinac IFF rezimu 2 (neni simulovano)
¢ Kdyz je zapnut (NAHORU), umoznuje odpovidaci
odpovidat na identifikacni dotaz ve vojenském
REZIMU 2.

Prepinac IFF reZzimu 3A (neni simulovano)
* KdyZ je zapnut (NAHORU), umoZzriuje odpovidaci
odpovidat na identifikaCni dotaz ve vojenském

REZIMU 3A.

Pfepinac IFF rezimu 1 (neni simulovano)

* KdyzZ je zapnut (NAHORU), umoZnuje odpovidaci
odpovidat na identifika¢ni dotaz ve vojenském
REZIMU 1.

Svételna kontrolka odpovidace IFF rezimu 4

Pfepinac IFF rezimu C (neni simulovano)

* KdyZ je zapnut (NAHORU), umoZznuje odpovidaci
odpovidat na identifikacni dotaz ve vojenském

REZIMU 3C.

—

Voli¢ hlavniho reZimu IFF (neni simulovano)

* OFF: Odpovidac je vypnuty.

e SBY (pohotovostni rezim): Nastavi odpovida¢ do pohotovostniho/
zahtivaciho rezimu.

(REPLY) (neni simulovano)

* Signalizuje platny dotaz a odpovéd'v reZimu 4,
pokud je prepina¢ REZIMU 4 AUDIO-LIGHT nastaven
do polohy AUDIO nebo LIGHT.

5 * N (Normadlni):Nastavi odpovidac¢ do normalniho provozniho rezimu, ve
v sy - ;o . kterém m(Ze odpovidat na identifikaéni dotazy REZIMU 1, 2, 3/A, 3/C a 4.

0 Preelnac I.Fere,zmvlu 4 Out/pn Reply (neni vslmulovano) » EMER (Nouzovy): Nastavi odpovida¢ do nouzového rezimu, kdy bude
< * Prepnuti prepinace do horni polohy ON, umoziuje vysilat nouzovou odpovéd v REZIMU 1, 2 a 3/A.
oe odpovidaci dekdédovat dotaz v rezimu 4.

I . . 3 3 o ) Tlacitko Testu IFF

Pfepinac IFF rezZimu 4 Audio-Out-Light (neni simulovano) (neni simulovéno)

0 * AUDIO: Platny dotaz a odpovéd v rezZimu MODE 4, jsou signalizovany
[ zvukovym (AUDIO) upozornénim a svételnou kontrolkou REPLY. bételns k Ik h o ]
') + OUT: Zadny zvukovy nebo svételny signdl pro platny dotaz v rezimu 4. S' et? na vontro a poruchy IVFF (neni S'm“kzvano)
< * LIGHT: Platny dotaz a odpovéd v reZimu MODE 4, jsou signalizovany svételnou Slgnallzwve, Ze autotest f)d?O)"dace selhal nebo ze
J kontrolkou REPLY. neodpovédél na identifikacni dotaz.
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5 — IFF (Identifikace vlastni — cizi)
5.2 — Panel dotazovace

Panel IFF dotazovace umozniuje konfiguraci radarového dotazovani IFF.

Volic¢e kédu dotazovace IFF - pravé ciselniky (neni simulovano)
Vybira pravy IFF kéd pro REZIM 1, 2 a 3/A.

Volice kédu dotazovace IFF - levé Ciselniky (neni simulovano)
Vybird levy IFF kéd pro REZIM 1, 2 a 3/A.

Volic refimu IFF (neni simulovano)

Vybira rezim IFF, ktery bude radar pouzivat pro dotazovani.

+ 1: Dotazovani bude probihat v REZIMU 1 na 2 &islech zvoleného IFF kédu v zavislosti na
poloze prepinace volby IFF kédu.
4: Dotazovani bude provedeno v REZIMU 4 bez ohledu na zvoleny kéd IFF.

3/2: Dotazovani bude provedeno v REZIMU 3/A na prvnich 2 &islech zvoleného kédu IFF.
3/3: Dotazovani se provede v REZIMU 3/A na prvnich 3 &islech zvoleného kédu IFF.

3/4: Dotazovani se provede v REZIMU 3/A na cely vybrany IFF kéd.

2: Dotazovani se provede v reZimu REZIMU 2 na zvoleny kéd IFF.

Voli€ rezimu IFF dotazovace

Vybér rezimu dotazovdni radarové antény IFF
OFF: radarovy dotazovaci systém IFF je vypnuty.
SECT (Sectorié — Sektovy): Radarova anténa IFF se bude
dotazovat v oblouku 20° kolem TDC (Znacka oznaceni cile).
CONT (Continue — PIny): Anténa radaru IFF bude provadét
dotazovani v plném rozsahu radarového vyhledavani. Jedna se
o pravé krajni misto, kterd neni v kabiné oznaceno.

Prepinac kédu dotazovace IFF (neni simulovano)
Selects which digits to use for Mode 1 interrogation

* G (Gauche - vlevo): Vybere 2 levé krajni Cislice.

* D (Droite — vpravo): Vybere 2 pravé krajni Cislice.
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Znatka oblouk
5 — IFF (Identifikace vlastni — cizi) s |
5.3 — Postup pro dotazovac IFF — J e

Pro dotazovani kontaktu:

Nastavime voli¢ reZimu napajeni IFF podle potfeby, bud do polohy SECT (sektorovy, stfedni poloha) nebo FULL (krajni prava poloha).
* SECT (Sectorié — Sektovy): Radarova anténa IFF se bude dotazovat v oblouku 20° kolem TDC (Znacka oznaceni cile).
* CONT (Continue — Plny): Anténa radaru IFF bude provadét dotazovani v plném rozsahu radarového vyhledavani.
Stiskneme tla¢itko NWS/IFF (klavesova zkratka: "S") pro dotazovani. Dotazovani IFF se udrzuje tak dlouho, dokud je pfikaz stisknuty a trva

alespon jeden cely skenovaci vzor. Znatka TDC
*  Poznamka: Dotazovani IFF je dostupné pouze s radarem v pohotovostnim reZimu, pfi vyhledavacich pruzich (bar), PSID, PSIC a SHB.

Anténa IFF je umisténa na anténé radaru a sleduje tak jeji azimut a elevaci. Jeji pole dotazu je Siroké 10°. S radarem v rezimu vyhledavacich
pruhll (pouze s PRF nastavenym na HFR nebo ENT) nebo PSID je provedeni dotazu zndzornéno zdvojenim oblouku znacky dosahu radaru.
Velikost dotazovaciho oblouku zavisi na poloze rezimu dotazovani IFF na panelu dotazovace IFF.

KdyZ je pozadovan dotaz pro IFF, je oblouk prerusen, dokud neni dotaz uskutecnén. Kdyz je dotazovani uskutecnéno, oblouk se zobrazi
cely. Pfi rezimu dotazovani IFF v rezimu CONT trva pouze 0,5 s, zatimco v rezimu SECT je dotazovani U¢inné pouze tehdy, kdyz je radarova
anténa orientovdna v azimutu pozadovaného dotazovani.

Znacka oblouku
n CONT IFF
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5 — IFF (Identifikace vlastni — cizi)

Znacka oblouku
SECT IFF 5 |

5.3 — Postup pro dotazovac IFF J

Kdyz jsou cile dotazany, ¢arkovany oblouk je plny.
P¥i vyhledavacich pruzich a rezimu PSID/TWS, jsou spojenecké odpovédi IFF odpovidade zobrazeny \

w
)
<
—
=

2000C

O N NNy

znackou plného diamantu umisténym v pfiblizné poloze IFF odpovidace letadla. Znacky diamantu IFF

nejsou spojeny s kontakty HFR a jsou zobrazeny pro plny vyhleddvaci vzor, coZ znamena, Ze pro jeden

cil se mGze prekryvat vice diamantd. Maximalni pocet diamant( IFF, které Ize zobrazit, je 64. Na

tomto pfikladu vidime rozdily mezi pouZzitim SECT a CONT IFF. V rezimu SECT jsou odpovédi IFF \

p?svk,ytovany pouze na mensim oblouku, zatimco v reZimu CONT jsou cile dotazovany v mnohem Friendly Outside n
vétsim rozsahu.

L of SECT IFF Arc
M SpOJenC|: Diamant 5pojeneckv
* Neidentifikovany/Nepratelsky: Bez diamantu :

jNicosia N spojenec [ lENEPLITTS ;

\ Lakatamia
Rezim vyhledavacich pruhu Znacka oblouku
CONT IFF B

/Kingsfield

., 1 FE-16CM bl.50
ez

|

5 |

~

& va Larnaca | \
a | |

= 6 |

. j 6 |
' ~ |

(- ) 1ﬂM-zoooc | 1/% M-2000C
|u', _ 1 Hawk-BR |'

< ~ 'Akrotiri |

v \
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5 — IFF (Identifikace vlastni — cizi)

5.3 — Postup pro dotazovac IFF

Poznamka:

PFi radarovém uzamdéeni PSIC/STT je oblouk dotazu 3iroky 20° a je
soustfedén na sledovany cil. Dotazovani se stale provadi pomoci
tlacitka NWS/IFF na ovladaci pace, avsak pfi pFijmu spojenecké
odpovédi IFF se jiz nezobrazuji diamanty IFF.

* Dva svislé pruhy pro polohu sledovani cile jsou zndzornény
tuénymi ¢arami, pokud kontakt odpovi na dotaz IFF.
Dva svislé pruhy pro polohu sledovani cile jsou znazornény
uzkymi ¢arami, pokud kontakt neodpovida spravné na dotaz IFF.
Sikma ¢ara oznaduje, ze pfijatad odpovéd je pochybna, co?
znamena3, Ze poloha letadla, které odpovédélo na IFF, zcela
neodpovida poloze sledovaného cile.

ReZim PSIC/STT

[

IFF odpovéd’
== Spojenecké Mirage

Probihajici dotazovani IFF & Spojeni IFF (PSIC/STT)

Zobrazuje, Ze radarovy cil je
dotazovan systémem IFF.

Zobrazuje, ze radarovy cil odpovédél na
dotaz IFF jako spojenec.

"A" znamend "Ami", tedy "spojenecky".

Zobrazuje, Ze radar obdrZel spojeneckou
odpovéd od cile, ale poloha letadla, které
odpovédélo na IFF, neodpovida poloze cile.

ReZim PSIC/STT

e RB270

1004w

IFF Odpovéd’
Nejednoznacné/
Pochybné
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6 — BULLSEYE (By¢&i oko)

"Bullseye" je fiktivni bod v prostoru, ktery slouzi jako referencni bod pro uréeni polohy naseho letadla, pratelskych kontakt( a nepratelskych kontaktd.
Pokud vime, kde se "byci oko" nachazi, a nepfitel ne, poskytuje ndm to zpUsob, jak si sdélit pozice, aniz by nepritel védél, odkud se ma divat. Vasi
wingmani a AWACS budou ve vysilacce ¢asto mluvit o "bulls" nebo "bullseye". Volani "bullseye", které se pouziva ke sdéleni vasi pozice, se provadi v

nasledujicim formatu:

. Kurz od bullseye (Byci oko)
. Vzdalenost od bullseye (Byci oko)
. Vyska

Vysvétleni o bullseye od JediLinks: htt

7/ _, CoNTROUED ARE
/ %

S DiyeRT SATUMI
REARM-REPALR
131000

s://youtu.be/vgcXcfeGb2M

. PERANON TALON'S REAC |
< / Mopskmorg :

\f‘ ) 1; ‘AREA’ OF

%
el A

1P GER -~
LS

\K\\ BOAR 27/28 HOLD AREA
() 10000 MSL

\
\
/7 IPruMA "=
7 '“_.H ", BOAR 21/22HOLD AREA
LI\ 17,000+ NSt

N
\J\\

..
CP

-

BULLSEYE
TALON 3 TARGET -4
4’2}

&

—$— 257750 ICN 21

% {l ¥

®—=—ARcO 1|

Allied Elight (411): 411, engaging bandit'at buliseye 180 for 17, at 7000
Allied Elight (421): 421, engaging bandit at bullseye 199 for 26, at 7000

MiG-29A

MiG-29A 02

e

lw £T ‘9Aas||n|g
po,08T 4Ny

A

1 F/A-18C Lot 20

Bullseye (Nastaveny na
/ tratovy bod 2)


https://youtu.be/vgcXcfeGb2M
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6 — BULLSEYE (By¢&i oko)

Waypoint Number used as a
Bullseye Reference is set in the

Do not mount the DDM sensors
Kdyz AWACS ohlasi cil pomoci volani BRA (napf. "Nepratelsky bandita na bullseye 115° na 3.8nm, Rocket Burst Count 6 Rockets
ve vydce 7000 ft-stop"), v levém dolnim rohu VTB se zobrazi Udaj, ktery ndm sdéli vzdalenost a Gun Burst Length (Seconds) | 0.5 Second Mission Editor
smér TDC (Znacka oznaceni cile) od vybraného tratového bodu (waypointu). Pokud je konkrétni Laser code for GBUS, 1x11 6
tratovy bod nastaven na polohu Bullseye, mizeme tento Udaj pouzit jako Gdaj TDC Sméru/ Laser code for GBUS, 11x1 8
Vzdélenost od Bullseye. Cil tedy mGzeme najit pouhym pohybem znacky TDC, pfi pouziti udaja TDC fasencaae fonGaUS; 1L :

vzdalenosti a sméru pro tratovy bod/Bullseye. e
Enfarce INS Alignment and drift ~

MIRAGE
2000C

V. Ve v v, 7 . . vrooso. , . Load NVG Case o
Méjme na paméti, Ze Cislo tratového bodu, které se pouZiva jako reference Bullseye, musi byt ’ -

nejprve nastaveno v editoru mise (Ize jej upravit pomoci prepinace « N » na VTB. V pfipadé, Ze
Cislo vybraného tratového bodu (waypointu) je 00, znamena to, Ze ukazatel TDC je ve vztahu k
nasemu (Own) letadlu.
Cil
Smér: 031

sz 8y Rozsah: 7.5 nm pied nami
- /.
{ tratovy bod 2) ) Ve
DULEZITE UPOZORNENI: < e "

Pfepinacem "N" nahoru nebo doll
zvySime nebo sniZite Cislo
vybraného tratového bodu na VTB.

I TDC (3.1 nm od naseho letadla) TDC (Znacka
oznaceni cile)
Tratovy bod 1

Vybrané &islo tratového bodu/Bullseye
(00 = Vlastni (Own) letadlo pouZité jako
reference)

Pfepinacem "N" pfepneme Cislo tratového
bodu.

Smér TDC od vybraného

Vzdalenost TDC od vybraného Tratového bodu/Bullseye (167)
Tratového bodu/Bullseye (5.4 nm)
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7 — RADAROVY ZARGON & NAZVOSLOVY Znat svij kéd "FOX"

e BANDIT: Identifikace nepratelského letadla.

s e KNOW YOUR "FOX™ CODES

e SPIKE: Jste zaméren stfelou Vzduch-Vzduch.

e MUDSPIKE: Jste zaméreni stfelou Zemé-Vzduch (z nejvétsi pravdépodobnosti SAM).

e BUDDY SPIKE : Jste zaméfen vlastnim (spojeneckym) radarem.

e NAILS: RWR kontakt, ktery vysila na vas radarovy paprsek, ale nejste zaméreny.

e FOX1: Poloaktivni radarem fizené strely (27R/ER + AIM-7).

e FOX2: Tepelné infraCervend navadéci fizena stfela (27T/ET + AIM-9 + R-73/60). |
e FOX3: Aktivni fizena stfela. To znamen3, Ze dréhu fizené strely letoun ozafuje do jisté

>

MIRAGE
2000C

vzdalenosti a potom se u stfely aktivuje vlastni radar, ktery oznadi cil (pitbull) (AIM-120/
R-77).

e RIFLE: AGM-65 samonavadéci stfela Vzduch-Zemé.

e RAYGUN: Pti zachyceni (zamknuti) cile svym radarem, je pravidlem fici “RAYGUN”", aby si
vasi spoluhraci byli védomi, Ze jste nékoho zachytil. Tato identifikace kontaktu je vétSinou
pouzivana pfi identifikaci vlastni — cizi letadel. Za¢ne-li néktery spoluhrac kricet “BUDDY

SPIKE!”, znamena to, Ze s nejvétsi pravdépodobnosti jste zachytili (zamkli) vlastni

napt. AIM-120, AA-12, Meteor

Neni ve vybaveni pro Mirage 2000C

A 4

5 (spojenecky) kontakt.
n e IFF: Znamena ,Je to vlastni nebo nepfitel?”
g e PITBULL: Jakakoliv samonavadéci stiela s aktivnim radarem (FOX 3), ktera zacina pouzivat
palubniho radaru pro sledovani cile. FOX1 FOX2 FOX3
I Poloaktivni radarova navadéci stfela Pasivni IR navadéci strela Aktivni radarova navadéci stiela IR
0 napt. AIM-7, AA-10, Super 530D napr. AIM-9, AA-11, IRIS-T, Magic Il navadéci strela
<
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OBSAH - ZBRANE

’,

e 2.2.2—Tutorial bez radaru

e 2.2.3-Tutoridl s kratkym dosahem radaru
e 2.3-=Kandny Vzduch-Vzduch

e 2.3.1-Tutorial s radaru

e 2.3.2—Tutorial bez radaru

] o * 1-Uvod « 3 -\Vyzbroj Vzduch-Zemé
g S * 1.1-Prehled vyzbroje «  3.1- Nefizené rakety
s * 1.2-Omezenivyzbroje « 3.2 - Nefizena puma (MK-82SE — CCIP)
* 1.3-—Zobrazeni vyzbroje na displeji VTB « 3.3 - Nefizend puma (MK-82 — MANUALNI CCRP)
* 1.4 -0vladani zbrani (SkUFecne letadlo) « 3.4 - Nefizena puma (MK-82 — INS Pfesné bombardovani CCRP)
3 * 1.5-0vladani Z_bram (Moje nastaveni) « 3.5—Kazetova puma (BLG-66 Belouga — CCIP)
(-4 * 1.6—Hlavni rezim VTH _ « 3.6 -—Puma k ni¢eni pristavaci drahy (BAP-100 — CCIP)
ﬁ * 1.7-Partypq, jak p,racvc?vat se zbranémi e 3.7 -—Laserem navdadéna puma (GBU-12 Paveway Il)
A * 1.8 -Bombardovaci rezim - CCRP vs CCIP « 3.8 -Kandny Vzduch-Zemé
>
= 4 e 2 -\Vyzbroj Vzduch-Vzduch e 4-Razné
»ad *  2.1-Navadéci strela Super S530D  4.1-0dhozeni podvéiené vyzbroje
E *  2.2-Navadéci strela Magic Il 4.2 —Nouzové odhozeni vyzbroje
oe e 2.2.1-Vyhledavaci rezimy « 4.3 -Bojova taktika
]
N

ré
[ ]
[ ]
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g g 1.1 — PREHLED VYZBROJE
7
ﬁ ﬁ Mirage 2000C muze pouZivat velkou $kalu rGznych druh zbrani.
g u ? g p y
g e § g PROTILETADLOVE RIZENE STRELY
ﬁ =] ﬁ
0
7 7
g g MATRA R550 MAGIC I Infradervena navadéci strela 0.25 az 8 namornich mil (500 maz  AIM-9M Sidewinder
15 km)

A =0
g (o] ﬁ MATRA SUPER S530D Polo-aktivni- radarové navadéna 10 namornich mil @ hladina mofe  AIM-7 Sparrow
g e ? 23 ndmoinich mil @ 40,000 ft (uzld)

- W7
AN
A >V
g S g PUMY
717
™
] w1
g z ? MK-82 500 librova nefizena puma s nizkym odporem MK-82AIR 500 librova nefizena puma s vysokym SAMP-250 250 kg (500 liber) netizena puma spolecnosti
g g g vzduchu odporem vzduchu Société des Ateliers Mécanique de Port-sur-

Y Sambre (SAMP)

Al
ﬁ N ? MK-82SE 500 librova nefizena brzdéna tfistivo-trhava GBU-12 500 librova laserem navadéna puma
g W g (Snake Eye) puma s nizkym odporem vzduchu

|
g z ﬁ BLG-66 Kontejnerova nefizena puma s nizkym odporem GBU-16 1000 librova laserem navadéna puma
g > ? (Belouga) vzduchu, proti ni¢eni pfistavacich drah malymi pumami

e . z V7, s ’, ’
f N ﬁ BAP-100 oz e MENZEnd AV & A eEparem GBU-24 2000 librova laserem navadéna puma
g Z g bumam (Bombe AntLrite)
) w [
7Y
1°
n
H
g G ? 2 x DEFA 554 30 mm revolverovy kandn (125 naboji) MATRA SNEB 18 x 68mm blok netizenych raket
g \< ? raketovy blok
Bl
77
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1.2 - OMEZENI VYZBROJE

Mirage 2000C mUze nést radu rlznych fizenych stfel vzduch-vzduch a munici vzduch-zemé. Vzhledem STANDARDNI KONFIGURACE

k omezenim zaméfovaciho pocitace viak neni moZzné kombinovat stfely Super S530D se zbranémi _
vzduch-zemé a neni mozné ani kombinovat rdzné druhy zbrani vzduch-zemé v nesymetrickym

zatizenim. Kombinovani raket a pum v nesymetrickém zatizeni mulZe mit za nasledek, Ze zbranovy LETADLO BEZ VYZBROJE
systém nebude schopen tuto konfiguraci zpracovat, a tudiZz nebude spravné fungovat.

PIné vnittni palivové nadrze; kanény, brzdici paddk a
protiopatreni (bez pridavného davkovace Eclair)

MIRAGE
2000C

STANDARTNI VYZBROJ VZDUCH - VZDUCH  Bez vyzbroje + 2x Fox2 + 2x Fox1 + Stfedovd palivova nadrz

PamatL{Jm? si toto: I\/_qutem’e korfiblr:?vat’druh’zbram vzduch-zemé, .Okl.'ld | e|cl-1 vyzbroj e s e e e e Tl el B e i
symetricka. Asymetricka vyzbroj mlze mit za nasledek nedostupnost jakékoli munice. nebo
STANDARTNI VYZBROJ VZDUCH - ZEME Bez vyzbroje + 2x Fox2 + 2x GBU-12
(stfedni podvés + nadstavec) + kfidlové palivové nadrze

Fox 1: Super S530D Polo-aktivni radarem navadéci strela
Fox 2: Magic Il InfraCervené navadéna strela

4

ZBRANE A VYZBROJ

H

y
[ ]
[ ]
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1.3 — Zobrazeni vyzbroje na displeji VTB

>

Nastavenim pfepinac Testovani/Zobrazeni zbrani (Test/Preset) do dolni polohy "PRES" se zobrazi stranka
vyzbroje letadla, ktera ukazuje vyzbroj a palivové nadrze umisténé na letadle.

MIRAGE
2000C

Kandn DEFA 554 30 mm
se 125 naboji

\ V]
\ P 7
3
(@] N 6 o—
= st |
g = = !
m »—M o — Xt ey
> = pm—— |
] - Super S530D
N; DEB - ; Pfepinac Testovam/Zobrazenl zbrani uper
>C> I’ N ‘ /
/// ,
siad FIN / , |
E N z Y x @ ‘ ‘
& () ©
[+ P P
N MIS MAG

X 11X X 11X
MAG 530 530 MAG

\
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20
>0
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q
o/
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3
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1%
=47
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()=

(e
(D)~

RP (Réservoirs pendulaires) / e -
Podvésena palivova nadri Navadéci stfela Magic Il

A 4
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1.4 — OVLADANI ZBRANI (SKUTECNE LETADLO)

-

Pfepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)
» DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN)

» UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)

Aktualizace Nav / Odemknuti Magic *  DOPRAVA: rychli vybér navadéci stielou Magic Il

MIRAGE
2000C

L4

Spoust MiCRoB (2. stupeni)
(Spoust na predni ¢asti ovladaci paky)
MIiCRoB znamend “missiles, guns, rockets,
bombs” (fizené a nefizené rakety, kandn,

pumy)

-

ZBRANE A VYZBROJ

Pfepina¢ CMD zbranového systému Tladitko uréené pro Magic

~: DOPREDU/DOZADU/STLACIT _ - Slave / vzduch - zemé
§ Pfepinac STT/TWS _"ﬁ)l
— ’ Pfepinac TDC (Znacky oznaceni cile)
E STLACENIM = uzamkneme cil
(11
o
1
(<)}
=
2
\
J 174

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7
?
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%



1.5 — OVLADANI ZBRANI (MOJE NASTAVENI

-

MIRAGE
2000C

CNM AA KANON (C)
(Sedé tla¢itko na RHS)

L
MAGIC SLAVE/ = PREPINAC STT/TWS
AG OZNACENI 7

y

& Zbrariovy systém CMD STLACIT

MiCRoB / Spoust 2
stupné (MEZERN/K)

-

ZBRANE A VYZBROJ

A Zbrariovy systém CMD DOPREDU
e

¥ Zbrariovy systém CMD DOZADU
L 3]

P

TDC (Zamknout cil) stladit

v
[ ]
[ ]

&= Aktualizace Nav / Odemknuti
3 Magic

& CNM NEUTRAL (VYBRANI PCA)

=2 CNM MAGIC

CAST 9 - OFENZIVNI
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1.6 — HLAVNIi REZIMY VTH

Prihledovy displej VTH (Visualisation Téte-Haute neboli Heads-Up Display), zobrazuje informace v zavislosti na hlavnim
rezimu a dil¢im rezimu nebo volbé. K dispozici jsou tfi hlavni reZimy: Navigace (NAV), Vzduch-vzduch a Vzduch-zemé.
Kazdy hlavni rezim ma fadu dil¢ich rezimd a mozZnosti. Dil¢i reZimy jsou jedinecné a volby Ize kombinovat mezi nimi a s
nékterymi dil¢imi rezimy.

MIRAGE
2000C

» HLAVNI NAVIGACNI REZIM: Vychozi rezim je, kdyZ neni vybrana zadnd zbrar nebo kdys? je vybrana zbrar vzduch-
zemég, ale je vybréan rezim SNA (Systéeme de Navigation et d’Attaque, Navigace & Uto¢ny systém), ktery je predvolen
nebo uloZen v paméti v podrezimu vzduch-zemé.

» CHYBA KURZU/SMERU (Erreur de route): Ve vychozim reZimu navigace se na VTH zobrazi navigaéni

2
7
%
%
%
%
%
%
%
%
%
%
= ? symbolika tratovych bod( (BUT - waypoint).
2 ﬁ NA ZEMI (Roulage): Automaticky se zobrazi, pokud je podvozek letadla zatizen.
m ﬁ PRIBLIZENI (Approche): Vybira se tla¢itkem APP na ovlddacim panelu zbrani PCA (Poste de Contréle
N ﬁ d'Armement), pouziva se pro pfiblizeni a pristani.
/ RADAROVA ODCHYLKA (Recalage oblique): Vybira se tlacitkem OBL na panelu PCA, pouziva se k provedeni
\ D= 7,
> ? radarové korekce (odchylky) INS.
< f V hlavnim reZimu NAV Ize soucasné zvolit tyto moznosti:
ﬁ +  POZADOVANA TRASA (Route désirée): Vybira se tlacitkem RD na PCA, pouZivda se pro navigaci
i ﬁ podle tratovych bodl (BUT- waypoint) pfi letu na vybraném kurzu.
4 ? *  POZADOVANY CAS (Temps désiré): Vlybira se tlacitkem TOP na PCA, pouZiva k zobrazeni ¢asu 1 > &
< ﬁ priletu k tratovému bod@ (BUT- waypoint). =1 390 ot L L B
+'4 ﬁ t 0.74 A XRHHX H
1
7
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7
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1.6 — HLAVNIi REZIMY VTH

+ HLAVNI REZIM VZDUCH-VZDUCH (A/A): Se zobrazi, kdy? je vybrana jakakoli zbraf vzduch-vzduch a je v operaénim pod-reZimu POL (POLICE / Hlidkovat).
MAGIC: Zobrazi se, kdyzZ je vybrdna navadéci stfela MAGIC II.

+  KANON VDUCH-VZDUCH: Zobrazuje se, kdy? je zbrafi vybrana v rezimu vzduch-vzduch (pouzijeme piepina¢ CNM (Canon-Neutre-Missile/Kandn-
Neutralni-navddéna strela)).
530: Zobrazi se, kdyZ jsou vybrany navadéci strely Super 530D.
POLICE - Hlidkovat (Operacni pod-rezim): V dobé miru slouzi k zachycovani letadel. Voli se tla¢itkem POL na ovladacim panelu zbrani PCA (Poste de
Contréle d'’Armement). V pod-reZimu POL je pfitomna veskerd radarovd symbolika na prihledovém displeji VTH/HUD, ale neni vybrdna Zddnd zbran.

MIRAGE
2000C

V hlavnim rezimu Vzduch-Vzduch Ize sou¢asné zvolit nasledujici mozZnosti:

7 7

‘M

™~

wm

H

HlZ

=5

N

1 1

1 ¥

g g » AUTO-UZAMCENI: Zobrazuje aktudlné zvoleny reZim automatického uzaméeni. Moznosti automatického uzaméeni zobrazuji informace o

g 2 g aktudlné zvoleném rezimu automatického zachyceni radaru (rezimy blizkych bojovych radar).
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1.6 — HLAVNIi REZIMY VTH

* HLAVNI REZIM VZDUCH-ZEME (A/G): Se zobrazuje, kdy? je na ovlddacim panelu zbrani PCA (Poste de
Contréle d'Armement) vybrana zbran vzduch-zemé a SNA (Systeme de Navigation et d’Attaque, Navigace &
Uto&ny systém), je ve vybraném podreZimu vzduch-zemé.

+ KANON NEBO RAKETY VDUCH-ZEME: Zobrazi se, kdy? je vybran rezim CAS (canon air-sol - kandn
vzduch-zemé) nebo netizené rakety.

CCPI (Calcul continu du point d’impact — Neustale vypocitavany bod dopadu): Zobrazi se, kdyz je
vybrana puma s vysokym odporem (freinée) nebo velmi vysokym odporem (hyperfreinée).

CCPL (Calcul continu du point de larguage — neustale vypocitadvany bod odhozu): Zobrazi se, kdyz je
vybrana puma s nizkym odporem (lisse) nebo navddéna bomba (guidée).

W
)
<
—
=

2000C

7 7

g g

M

1s

15

128

Hl

=5

1

1

1.0

f -

g o g V hlavnim rezimu Vzduch-Zemé Ize soucasné zvolit nasledujici moznosti: = 2

g g ﬁ * Pl (Point initial - Po¢ate¢ni bod): Zobrazuje se pomoci tlacitka PI, kdyzZ je vybrana puma s = == e

g N ? vysokym odporem, velmi vysokym odporem, nizkym odporem nebo navadéna puma. <
=0 —
MM

1 <Y

™ ‘ f

g Z ? " | BUL et -05-0¢. 3540 ,
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g g 1.7 - PAR TYPU, JAK PRACOVAT SE ZBRANEMI
7 7
ﬁ ? Mirage 2000C je letadlo fizené systémem fly-by-wire (elektronické fizeni letadla). VZdy by jste méli mit na védomi, jaky rezim FBW pravé pouZivate. Pfi zvoleni nespravného rezimu FBW, muZete pfi
g g g leteckém souboji nebo pfi bombardovani poskodit nebo dokonce pfijit o kfidla. Tyto rady jsou jesté vice vyznamné pfi pouZiti vyzbroje letadla.
1S v
/ E b ﬁ Prepinac omezovace G pretizeni, ma dvé polohy:
7B
=R
g ? . A/A (NAHORU) se pouZiva pro vzdusné souboje k pouziti navadécich stiel (2x MAGIC Il a 2x SUPER S530D). Tento rezim FBW dovoli provadét maximalni mozné (G) pretizeni, béhem vzdusnych
g ? souboju. Jinymi slovy, ovladatelnost a obratnost vaseho letadla je v tomto reZzimu FBW na maximalnim nastaveni.
7 |
f ﬁ . CHARGES (DOLU) se pouziva pro konfiguraci tézkého uZiteéného zatiZeni (které zahrnuje riizné mnozstvi pum nebo venkovnich pridavnych nadrzi). Tento rezim FBW, omezuje provadéni vysokych
G) pretizeni, ve srovnani s reZimem A/A. Jinak Ffe€eno, letadlo nebude tak obratné. Dlvod pouZivani tohoto rezimu je takovy, Ze pfi vysokych (G) pretizeni, mize dojit ke konstrukénim
] = Z (G) / ° (<) °
f 2 ﬁ deformacim, kvli velkému uzite¢nému zatizeni upevnéné na pevnych bodech. Rezim CHARGES (vyzbroj) je zde proto, aby zabranil poskozeni letounu a neskoncilo jako doutnajici koule plamend.
/ / Méjte také nevédomi, Ze pfi vybirani sttemhlavého letu pfi bombardovani, bude pfitazeni delsi, nez by jste ocekavali v rezimu A/A.
H
NP

ﬁ \ D= 7, A/A:
7Y AA: CHARGES:
ﬁ / Konec¢ny limit pretiZeni, pfi stoupani do 9 g (+ 0.5 g). . L . L,
A < ﬁ « Limit Ghlu ndb&hu (AoA) do 29° nebo 27° pfi rychlostech pod 100 uzld. *  Konecny limit pfetiZeni, pfi stoupini do 5.5 g (£ 0.58). L
g Ll ﬁ « Limit rychlosti ndklonu a tthlového zrychleni na 270°/s. »  Zvukova vystraha, kdyz alfa >= 20°. Pilot musi tento limit dodrZet sam.
; > f - Zvukova vistraha, pokud je tthel nab&hu (AOA) >29° nebo je ovladaci *  Limit zatiZeni pfi provadéni né)klonu ovladanym pilotem.
g < g péka v uplné pfitazena do zadni polohy nebo je indikovana rychlost nizsi *  Limit rychlosti naklonu na 150°/sec.

v nez 100 uzla.
&l
7 @y
A NP
N =D
1 2l
150
20
H

7
1 &0

W

77
g 3 ? Pfepinac¢ omezovace G pretizeni Fly-By-Wire (ovladani letadla elektronickym Fizenim)
f . ? A/A (NAHORU): Pro boj vzduch-vzduch — Pro podvésenou lehkou vyzbroj
g o ? CHARGES (DOLU): Tézka vyzbroj— Pro podvésenou tézkou vyzbroj
A =V
A B0
™M

7
g J g 179
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1.8 - BOMBARDOVACI REZIM - CCRP

(CCPL) VS CCIP (CCPI)

U Mirage 2000C jsou dva zplUsoby bombardovani: v reZimu CCRP nebo
CCIP.

CCIP (CCPI) je rezim poutZiti vyzbroje na cil v zorném poli: pfi utoku pilot
musi udrZovat cil v zorném poli tak, aby byl schopen odhodit vyzbroj v
okamziku umisténi zdmérné znacky na cili.

Nevyhodou této metody Utoku je, Ze provedeni takového naletu na cil je
obtizné a potencidlné nebezpecné, obzviasté kdyZz je kolem cile
protivzdu$na obrana. ReSenim této nevyhody je rezim poufZiti vyzbroje na
cil mimo zorné pole (CCRP).

V rezimu CCRP (CCPL) musi pilot nejdfive cilovy bod oznacit (uzamknout

polohu cile pro zamérovaci pocitac). Poté mize pokracovat bud

horizontalnim,

nebo stoupavym letem, pficemz mu cil zmizi mimo zorné pole pod pridi
letounu. AvSak zaméfovaci pocita¢ dal provadi potrebné vypoclty pro
spravné

umisténi zamérovaci znacky na prihledovém displeji HUD. Pilot musi
manévrovat s letounem tak, aby umistil zaméfrovaci znacku do
zamérného kruhu. V okamZziku umisténi zamérovaci znacky do kruhu se
automaticky provede odhozeni vyzbroje. Nevyhodou rezimu CCRP je
snizend presnost. Mirage 2000C je prvni fadé stihaci letoun, ale je zde
moznost provadét i presné bombardovani. Na druhou stranu, Mirage
2000D, je mnohem vhodnéjsi, diky svému lepSimu systému pro presné
bombardovani.

Je tfeba si uvédomit, ze bombardovaci rezim pro odhoz pum budou pro
nas rozhodujici: ty jsou v Mirage 2000C navrZeny takto. Neni moZné si
vybrat jakd vyzbroj bude odhozena: puma MHK-82 (s nizkym odporem)
bude automaticky aktivovdana v reZimu CCRP, zatim co puma MK-82
Snake Eye (s vysokym odporem) bude aktivovana v rezimu CCIP.

| R

I

CCIP: Continuously Computed Impact Point CCPI:
CalculContinudu Point d’Impact
(Neustdle vypocitavany bod dopadu)

Pouzivané pumy v reZimu CCIP: MK-82 SNAKE EYES, BLG-66, BAP-100

T ~

=3 -

S CCRP Rizeny pokyn
(odhozeni pumy) ’f
L] -

CCRP: Continuously Computed Release Point CCPL:
CalculContinudu Point de Largage
(neustale vypocitavany bod odhozu)

Pouzivané pumy v reZimu CCIP: MK-82, GBU-12, GBU-16, GBU-24 180



1.8 -BOMBARDOVACI REZIM -
CCRP (CCPL) VS CCIP (CCPI)
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CCPL STREMHLAVY LET (DIVE-DIVE)

MIRAGE
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3. Jakmile jsou viechny pumy odhozeny, provedeme ostrou zatacku mimo cilovou obdast.
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1z ? 83 CCPI
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g E g PROFIL
1. Od vysky 10 000 stop do 40 000 stop.
g (-4 f ysky P P
ﬁ m ﬁ 2. Provedeni stfemhlavého letu pod Ghlem 20° az 30° smérem k cili.
ﬁ N ? Béhem stfemhlavého letu, udriujeme vysokou rychlost, ne viak vyssi nez Mach 0,95.
ﬁ \m— ﬁ 3. Vypustime rakety nebo zahdjime stfelbu z kanénu mezi maximalnim a E
ﬁ z / minimalnim dosahem (vzdalenosti). s
ﬁ ﬁ 4.Pred vstupem do oblasti vybuchu ukoncime stfremhlavy let a provedeme prudkou
ﬁ > ﬁ zatacku mimo cilovou oblast. E
| P e P

g N ? DELKA STREMHLAVEHO LETU = o _/
ﬁ z ﬁ Vvika Uhel stt.letu Dosah = T
ﬁ [TT] f 10 000 ft 45 nm 83 "
1 = % 20000 ft s 9 nm g < \
f o f 30 000 fi 13,5 nm o e
ﬁ ] ﬁ 40 000 ft 18 nm VTl ryl il il il iyl sy
ﬁ () ? 10 000 ft 3 nm PROFIL
ﬁ = ﬁ 20000 ft 30° 29nm | 1. Za¢ina kolem 300 stop a nepfesahuje 60 stop AGL (radarové vyiky) a 500 kts-uzld.
ﬁ Py ﬁ 30 000 ft 8,5 nm o . o
g ~< ﬁ 40 000 ft 11.5 nm 2. Umistime zamé&rovaci znacku nad zamyslené misto dopadu.
7527
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2.1 — NAVADECI STRELA SUPER S530D

1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutral/stfely Magic) do stfedni P AUT P
polohy NEUTRAL (PCA). To ndm umozni vybrat stfelu S530D prostrednictvim panelu PCA (Ovladaci panel zbrani).
2. Pomoci panelu PPA, zkontrolujeme zda je S530 ohraty. Po spusténi motor(, bude napis ,P“ (Prét/Pfipraven) M n

na tlacitku béhem procesu ohtevu blikat asi 30 sekund, neZ se provede kompletni proces ohfevu. Po skonceni
procesu zacne napis ,,P“ svitit. "MIS" signalizuje, Ze je letadlo vybaveno navadécimi strely S530.
Na panelu PPA zvolime, ktera stiela bude vypusténa jako prvni (G = Leva, | = AUTO, R = Prava).
Na panelu PPA nastavte rezim vypusténi stiely S530 podle potreby, stisknutim tlacitka nastaveni rezZimu
volby vypusténi strel, prepneme mezi volbami TOT a PAR.
. TOT (Total -VSechny ): Pti stisknuti a pridrzeni spousté se v urcitém intervalu, vypusti dveé strely.
Druha stfela bude vypusténa 2 sekundy po prvni, pokud je spoust stale ptidrzovana. 2
. PAR (Partial - Postupné): pfi stisknuti spousté se vypusti jen 1 st¥ela. Blikajici “P”: stfela se zahfiva
Na panelu PPA, zvolime rezim volby vypusténi stiely S530 stisknutim tlacitka "volba vypusténi S530" pro Sviti“P”: stfela je zahiata
vybér mezi automatickym reZimem (je zobrazen ndpis "AUT") a manualnim rezimem (ndpis "AUT" neni
viditelny).
. AUTOMATICKY: Stisknuti spousté k vypusténi stiely funguje jako povel k vypusténi strely, letoun
vypusti stfelu, pokud je dobry predpoklad k zasahu cile.
. MANUALNI: Stisknutim spousté k vypusténi stiely, bude st¥ela vypusténa bez ohledu na
vypoctenou pravdépodobnosti zasahu cile.
Na panelu PCA, pfepneme prepinac¢ Master Arm do horni polohy ARME.
Stiskneme na panelu PCA volbu pro navadéci strelu "530". Pod nadpisem se zobrazi pismeno ,S“, Ze fizena
strela je vybrana. Symbol , P“(Prét) znamen3, Ze strela je zahtata a pripravena k pouziti.
Zapneme napdajeni radaru a pfepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).
Provozni parametry radaru naleznete v predchozi kapitole.
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S P

v 4

CAST 9 - OFENZIVNI
R

~

CAS




2.1 - NAVADECi STﬁELA SUPER 5530D | — verec zobrazujici polohu uzaméeného CI'IeI 15 I

9. Pomoci ovladani dosahu vertikalni antény a radaru, detekujeme cil. Radar bude ve vychozim
nastaveni v rezimu vyhledavacich pruh( (RECH).

10. Pomoci pfepinaciho tladitka STT/TWS na ovladaci pace, zvolime reZzim predvolby PIC. Na
radarovém displeji VTB by mél v pravém dolnim rohu zobrazovat napis "PIC".

11.  Presuneme znacku oznaceni cile (+ - kfizek) TDC na radarovy kontakt, ktery chcete uzamknout.

12.  Stlacenim prepinace TDC, uzamkneme cil.

13.  Radar se prepne z reZzimu vyhleddvacich pruhl do rezimu PSIC/STT (sledovani jediného
cile),coz je indikovano ¢arou sledovani a informacemi o sledovani v horni ¢asti VTB.

14.  Pokud po uzamceni stiskneme prepinac STT/TWS, budete libovolné prepinat mezi rezimy
TWS a STT (Sledovani jediného cile, PIC). Tento krok neni nutny.

1.0G6
15.  Na prihledovém displeji HUD, se zobrazi ¢tverec s uzamcenym cilem a radar prejde do =\ == _@ =] .
rezimu STT/PIC (Sledovani jediného cile). 41— CiL

’,

g Zobrazuje rychlost
pfiblizovani sledovaného
cile v uzlech

MIRAGE
2000C

Vzddlenost (v milich)

45

Stav navadécich strel Super 530D D

Oznacuje umisténi levé (G - gauche) a pravé
(D - droit) strely. Blikd, kdyZ strely nejsou
pfipraveny.

Udaje o uzaméeném cily

0.7: Rychlost cile (v Machu)

RB 297: Kurz cile (smér letu cile)

951: Rychlost pfiblizovani cile v (kts - uzlQ)
Vyika cile (200 = 20000 ft)

L4

e o o o

-

RADAR IN BAR SEARCH MODE

TDC (znacka
oznaceni cile)
Vzdalenost: 59 mil

ZBRANE A VYZBROJ

Ve
[ ]
[ ]

Cil
(Neni uzamcen)

Predvolba STT (PIC)

B3 \
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2.1 — NAVADECI STRELA SUPER S530D

16.  Nastavime piepinac napajeni IFF podle potieby do polohy SECT (sektorova, prostiedni poloha) nebo UPLNY
(krajni prava poloha).
* SECT (Sectorié - sektorovd): Dotazovani je vysilano v oblouku 20° kolem TDC (Znacka oznadeni cile).
« CONT (Continue - Uplny): Dotaz je vyslan v Gplném vyhledavacim obrazci v mezich nastaveni azimutu a
orientace.
Stiskneme tladitko dotazovaée NWS/IFF (kldvesova zkratka: "S"). Dotazovaé IFF bude fungovat tak dlouho,
dokud bude tlacitko dotazovace stisknuté a potrva alespon jeden kompletni skenovaci vzor.
Anténa IFF je umisténa na anténé radaru a sleduje tak jeji azimut a elevaci. Jeji pole dotazu je Siroké 10°. S
radarem v reZzimu vyhledavacich pruhl (pouze s PRF nastavenym na HFR nebo ENT) nebo PSID je provedeni
dotazu znazornéno zdvojenim oblouku znacky dosahu radaru. Velikost dotazovaciho oblouku zavisi na
poloze reZimu dotazovani IFF na panelu dotazovace IFF.
KdyZ je vyzadan dotaz na IFF, je oblouk pferusovany, dokud neni dotaz ucinny. KdyZ je dotazovani ucinné,
oblouk se zobrazi cely. Pfi reZimu dotazovani IFF v reZimu CONT trva pouze 0,5 s, zatimco v rezimu SECT je
dotazovani ucinné pouze tehdy, kdyz je radarova anténa orientovana v azimutu pozadovaného dotazovani.
20. Pokrcujeme v nepravidelnych dotazovacich impulzech, abychom méli 100% jistotu Ze stfilime na nepfitele.
Pod 35 mil by mél byt systém IFF schopen urdit, ktery typ letadla zamérujeme.

\ Dotazovy oblouk IFF

Typ letadla:
MIG-21

P

Tlacitko ovladani pridového

kola\Dotazovac IFF

robihajici dotazovani IFF a porovnavani IFF (PSIC/STT)
Oznacuje, Ze radarovy cil je
dotazovdn systémem IFF.

Oznacuje, Ze radarovy cil odpovédél
na dotaz IFF jako spojenec.

"A" znamend "Ami" neboli "Spojenec".

Oznacuje, Ze radar obdrzel pratelskou
odpovéd od cile, ale poloha letadla, které
odpovédélo na IFF, neodpovida poloze cile.
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2.1 — NAVADECI STRELA SUPER S530D

Jakmile se priblizime k cili, navedeme letadlo tak, aby se polohovy ¢tverec radarového Vzdilenost cile
uzamceni cile nachazel v zadchytném ridicim kruhu. (v milich)
Zdvojeny zachytny fidici kruh znamena, Ze cil je v nejlepsi vyhovujici poloze pro vypusténi
strely, coz znamena Ze strela Super 530D je v dosahu leticiho cile.

Stupnice radarového dosahu na prihledovém displeji VTH pfedstavuje radarem vypoctenou
obalku dosahu pro stfelu 530s. Dvé horni ¢ary stupnice predstavuji dlouhé limity a spodni
Cara kratky limit. Dlouha limitni ¢ara bez uhybnych manévrd je silnéjsi nez dlouha limitni
Cara s uhybnimi manévry.

KdyZ se na prihledovém displeji VTH objevi indikace TIR (VYPUSTIT), znamena to, Ze cil se
nachazi v maximalni pravdépodobnosti sestfelu (PK - KILL zone), coZ znamena, Ze Cara
dlouhého limitu s uhybnym manévrem pro Super 530D se bude pribliZovat. Stfelu mdzZeme
odpalit.

MIRAGE
2000C

y
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Polohovy ctverec
radarového
uzamceni cile

Zachytny fidici kruh 10

| 1I1 . 1I . I: 0760 t

Vzdalenost cile v
o] S— = dynamické zéné odpalu
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I~ 0.97 A XERKK H . 0.8 SRR R

XKKKK H : 424
3 . : " 0.96 A
Znacka sméru Zobrazuje rychlost [IES = -
zachyceného letu |5 —d)— priblizovani
(IFD) sledovaného cile > —O— <
N\ (v uzlech)
I
530 / / 30 [z2s]
’ 1.06 % ;' / ‘ e X\ [-
| 16 i) A}
J Il Vzdalenost cile [} \ & ©
Vybrana strela (v milich) = \ \DJ i g
Super 530D ’

o =l
180 180 ‘ g

3 - © 2 = -
Polohovy ctverec L S
f radarového uzamceni y
cile Znacka TIR (VYPUSTIT)

Cas letu strely | —
(v sekundy) Uhel pohledu na cil I

22580

v

y

CAST 9 - OFENZIVNI
R LR U RN

4

10 — — — — d4p0




?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

MIRAGE
2000C

y

-

ZBRANE A VYZBROJ

v
[ ]
[ ]

y

CAST 9 - OFENZIVNI

4

7
g
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

2.1 — NAVADECI STRELA SUPER S530D

25.

26.

27.

28.

29.

Stiskneme a pfidrZime spoust MiCRoB (2. stupen) po dobu alespori 2 sekund (standardné MEZERNIK), kdy? je stfela v dosahu ZONY ODPALU
(bez uniku).

Mezi okamzikem stisknuti spousté a okamzikem vypusténi strely je Casova prodleva; jedna se jednak o bezpecnostni opatieni, jednak o dobu
potrebnou k tomu, aby pocitac strely ziskal data pro vypusténi.

Pozndmka: PFi stisknuti spousté MiCRoB (2. stupen) z rezimu TWS (PID) se radar automaticky prepne do rezimu STT (PIC) a teprve poté 25b
dojde k vypusténi strely. (Spoust na ovladaci pdce)
Jakmile je sttela vypusténa:
. Radar se pfepne z rezimu PSIC/STT do reivimu PSIC/STT SUPER 530 na dobu 50 sekund. Tato zména reZimu je indikovana zménou 29
Casu letu strely na ¢as do dopadu strely. Cas v sekundach udava zbyvajici ¢as, nez strela dosahne cile podle vypoctu letadla. Pokud

. Y R ; . T N Pfepina¢ CMD zbrarnového
byly vypaleny 2 stfely, bude mit pfesny vypocet ¢asu do dopadu pouze posledni z nich, ¢as do dopadu prvni stiely se pfepne na systému STLACIT

odpocitavani od posledni vypoctené hodnoty.
. Otacky motoru (RPM) se automaticky snizi, aby se zabranilo vzniceni motoru, které by mohlo byt zplsobeno nasati koure
uvolnéného pfi odpaleni strely. O nékolik sekund pozdéji se otacky motoru opét zvysi na normalni hodnoty.
Udrzujeme radarovy zamek po celou dobu, kdy je stfela ve vzduchu: Super S530 bude navddéna nasim radarem. Jakmile zaméreni ztratime,
stfela prestane cil sledovat.
Cil mGZeme odemknout, kdyz STLACIME na ovladaci pace prepina¢ zbrariového systému CMD.

Stiela jeSté nebyla vypusténa (reZzim PSIC) Stiela vypusténa (ReZim PSIC S530)

101 At 12 1 7
I e 23760

L2 . 1[0 : 1}1 112 . 1 23530 A XERKX H
0.96 A ¥ERKKK H

Cas do dopadu stely
(v sekunddch)

Cas letu strely
(v sekunddch)
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2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECI STRELY MAGIC I Vyhledavaci

Navadéci stfela MAGIC Il mliZze pouZivat rlizné rezimy vyhledavani. Tyto reZimy nelze zamérovat s

radarovymi rezimy; vyhledavaci vzory, které zde budeme probirat, jsou zaloZeny na vyhledavaci

hlavici stfely MAGIC.

* Pokud je zvolena stfela MAGIC pomoci rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutral/strely
Magic) (CNM) DOPRAVA a neni stisknuto tlacitko MAG PCA (Ovladaci panel zbrani) (zobrazi se MAG),
vyhledava¢ Magic se ve vychozim nastaveni prepne do rezimu Sirokého vertikdlniho vyhledavani.
Stisknutim prepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic se rezim vyhledavani pfepne do rezimu
Uzkého vertikalniho vyhledavani.

’,

Tlacitko MAG neni
stisknuté na PCA
(zobrazeno MAG)

MIRAGE
2000C

- s am

* Pokud je zvolena stfela MAGIC pomoci rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutral/stfely
Magic) (CNM) DOPRAVA a je stisknuto tlacitko MAG PCA (Ovladaci panel zbrani) (zobrazi se MAG),
vyhleddva¢ Magic se ve vychozim nastaveni pfepne do rezimu Sirokého horizontalniho vyhledavani.
Stisknutim prepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic se reZim vyhledavani prepne do rezimu
Uzkého horizontélniho vyhledavani. Op&tovnym stisknutim tlagitka MAG PCA (zména z MAV na
MAG) se prepne rezim vyhledavani do rezimu Vertikalni Sirokého nebo Vertikalni tzkého vyhledavani
podle toho, jaky horizontalni rezim byl zvolen.

V zavislosti na zvoleném vzoru vyhledavani, mlZze ziskani zamku trvat nékolik sekund, protoZe hledajici

musi dokon&it cely vzor. Cim vét$ je oblast vyhledavani, tim déle mlZe trvat. Uzké vertikalni

vyhledavani, umoznuje nejkratsi dobu uzamdceni.

L4

Tlacitko MAG neni
stisknuté na PCA
(zobrazeno MAG)

-

ZBRANE A VYZBROJ

Pfepinac aktualizace Nav /
Odemknuti Magic

Pfepinad rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)
»  DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN)

» UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)

DOPRAVA: rychli vybér navadéci stielou Magic Il
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2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECI STRELY MAGIC Il

-

Siroké vertikdlni vyhleddvdni

Siroké vertikalni skenovani je 18° iroky a 37° vysoky vyhledavaci sektor ve tvaru obdélniku, jeho? spodni ¢ast se nachazi 6,5° pod zamérovacim
krizem kanonu. Tento vyhledavaci sektor je zvolen ve vychozim nastaveni, kdyZ jsou vybrany zbrané MAGIC nebo vzduch-vzduch. Na
prahledovém displeji VTH je znazornén symbolikou vyhledavaciho sektoru MAGIC, svislou dvojitou Sipkou vpravo od zvoleného podrezimu.

MIRAGE
2000C

ZPUSOB VYBERU

1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutralni/stfely Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim WIi DE
zvolime navadéci stfelu Magic II.

2. Ve vychozim nastaveni bude zvolen reZim Sirokého vertikalniho vyhledavani stfely Magic Il. VERT[CAL

SCAN ZONE

y

SIROKA VERTIKALNI ZONA
SKENOVANI

-

ZBRANE A VYZBROJ

P¥epinaé rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stéely Magic)
R 11 TEN b |- DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN)

T — B\ |. UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)
DOPRAVA: rychli vybér navadéci stfelou Magic Il

19680
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Siroké vertikalni vyhledavani
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2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECi STRELY MAGIC I

-

Uzké vertikdlni vyhleddvadni (z siroké vertikdlini vyhleddvdni)

[T}

g, NARROW
E g Uzkv{e vertika’lnivyhledé,va’m’.je 7"._§irok\’/ x7° vyso!<é}7 étvverec umiﬁt(?lnyl’/ kolem ,zam,éFovaciho kffie, ‘IVERTICAL.
= kanénu. Na prihledovém displeji HUD se zobrazi ramecek, oznacujici vyhleddvaci oblast hledani, a

2 N po uzamdéeni stiely zmizi. SCAN ZONE

19680
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g g ZPUSOB VYBERU 1 (z volby navddénych strel): —O— XRRRK H

ﬁ ﬁ 1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutralni/ 2 P o P

f -— ﬁ strely Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim zvolime navadéci stielu Magic II. \ UZKA VERTIKALNI ZONA

g (o] ﬁ 2. Vgv{/chc’>zimvna§ta\ien|’bude.zvolen rezim §irokého‘verti‘ka’lnvl'hovyhledév\(énistFer’Mlag’icII. SKENOVANI

/ g 3. Stisknutim pfepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic, pfepneme rezim vyhledavani

g [«'a] ? stiely Magic Il na Uzké vertikalni vyhledavani.
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g < g Pfepinac ryc,hléhov{(béru zbrani CNM (Kandnova/ Neutral/stfely Magic) -

f e / * DOLEVA: rychli vybér pro kandén vzduch-vzduch (CAN) Uzké vertikalni vyhledavani

ﬁ [o'a] ﬁ »  UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)

g N ? «  DOPRAVA: rychli vybér navadéci stielou Magic Il

g ‘.E. g Pfepinac¢ aktualizace Nav / Odemknuti Magic '
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2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECI STRELY MAGIC II e e

s ’ o ’ r 4 4 r A
Uzké vertikalni vyhledavani (z siroké horizontdini vyhleddvdni) - >

Uzké vertikalni vyhledavani je 7° &iroky x 7° vysoky Etverec umistény kolem zaméfovaciho kfize
kandnu. Na priahledovém displeji HUD se zobrazi ramecek, oznacujici vyhledavaci oblast hledani, a 310 19840

I ———

—
10 11 12 17
[—l : lA Ji |—|
+ > + <

po uzaméeni stfely zmizi. 0.67 ¥XEXX H 312 19820
0.68 XKXXK H
MAG
1. 1.16

2.
3.

. Ve vychozim nastaveni bude zvolen rezim Sirokého horizontalniho vyhledavani.

ZPUSOB VYBERU 2 (z Horizontdlniho reZimu): qﬁag 5=
o

Na plynové péce nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutralni/
stfely Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim zvolime navadéci stfelu Magic Il. n—
Na panelu PCA, stiskneme tlac¢itko MAG.

Po vybéru MAG se ukazatel MAG pfepne na MAV (MAGIC Veille /Vyhledavani na pozadi). n
Rezim MAV umozniuje stiele MAGIC provadét vyhledavaci vzor pro ziskani kontaktu, pokud

nejsou vybrany zbrané MAGIC nebo vzduch-vzduch. C

D

. Stisknutim ptepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic, prepneme rezim vyhledavani

stfely Magic Il na Uzké horizontalni vyhledavani.

. Na panelu PCA stiskneme tlacitko MAV. Rezim vyhledavani stiely Magic se pfepne z Uzkého

horizontalniho na Uzky vertikalni.

Pfepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stfely Magic)

d+  DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN) Uzké vertikalni vyhledévéni

e UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)
« DOPRAVA: rychli vybér navadéci stfelou Magic Il |—10 1 12 1—,

Pfepinad aktualizace Nav / E
(o] o +/
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2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECI STRELY MAGIC Il

Siroké horizontdlni vyhleddvdni
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Siroké horizontalni skenovani je 68° Siroky a 17° vysoky vyhledavaci zéna, jeho? spodni ¢ast se nachézi 2°
nad zamérovacim kiizem kanonu. Je podobnd radarovému skenovani BAH. Tento reZzim je vychozi,
kdykoli je vybrano tlacitko MAG PCA. VSimnéme si, Ze Casti zony presahuji prihledovy displej HUD na
obou stranach.

ZPUSOB VYBERU

1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnové/ Neutralni/strely
Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim zvolime navadéci stfelu Magic Il.

2. Na panelu PCA, stiskneme tlacitko MAG.

3. Povybéru MAG se indikace MAG prepne na MAV (MAGIC Veille /Vyhledavani na pozadi). Rezim
MAV umoznuje stiele MAGIC provadét vyhledavaci vzor pro ziskani kontaktu, pokud nejsou
vybrany zbrané MAGIC nebo vzduch-vzduch.

4. Ve vychozim nastaveni bude zvolen rezim Sirokého horizontélniho vyhledavani.

]

WIDE HORIZONTAL
SCAN ZONE

SIROKA HORIZONTALNI
ZONA SKENOVANI

P¥epinaé rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stéely Magic)
DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN)
UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)

» DOPRAVA: rychli vybér navadéci stfelou Magic Il

10, 11 42 41
—t— IA'I
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Siroké horizontalni vyhledavani n



2.2.1 — VYHLEDAVACI REZIM NAVADECI STRELY MAGIC Il

17l 6 ; lni S rdini % 11 12 1
- Uzké horizontalni vyhledavani 5l T
Yy | 5 | [ - -
E g Uzktlé horizonté!ni skénc’>vén|'.je 7‘j'§irok\'/ x7° vysolf\'/ il‘.tvetec, kter\'/vjeuur’nl'stén{/ !<olefn zaméFovac’ihf) krize Prepinat aktualizace Nav / Odemknuti Magic | + —
-0 kandénu. Na prihledovém displeji HUD se zobrazi ramecek, oznacujici vyhleddvaci oblast hledani, a po . —
=X uzaméeni stiely zmizi. Tento rezim je velmi podobny rezimu Uzkému vertikalnimu vyhledavani. :;3112 12&22 .
= 5 =
o ” A4 N -
ZPUSOB VYBERU - "
Strela MAGIC, nemusi byt zvolena pomoci prepinaée CNM (CNM (Kandnova/ Neutralni/strely ‘
Magic)). \ N : BN -

Na panelu PCA, stiskneme tlac¢itko MAG. e A
Po vybéru MAG se indikace MAG prepne na MAV (MAGIC Veille /Vyhledavani na pozadi). Rezim ) Y . n
MAV umoznuje stiele MAGIC provadét vyhledavaci vzor pro ziskani kontaktu, pokud nejsou . tf-\ g

vybrany zbrané MAGIC nebo vzduch-vzduch. >
Ve vychozim nastaveni bude zvolen rezim Sirokého horizontélniho vyhledavani.

Stisknutim pfepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic, pfepneme rezim vyhledavani stfely
Magic Il na Uzké horizontélni vyhledavani.

y

-

Pfepinad rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/ Neutral/stéely Magic)

» DOLEVA: rychli vybér pro kanén vzduch-vzduch (CAN) m
» UPROSTRED: vybér ovladaciho panelu zbrani (PCA)

« DOPRAVA: rychli vybér navadéci stielou Magic Il
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Uzké horizontalni vyhledavani
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2.2.2 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (BEZ RADARU)

Na plynové pace nastavime prepina¢ rychlého vybé&ru zbrani CNM (Kanénovéa/Neutralni/ Pfepinat aktualizace Nav / Odemknuti Magic
stiely Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim zvolime navadéci stielu Magic II. (Ize poutit pro pfepnuti vyhledavaciho rezimu Magic i)
Ve vychozim nastaveni bude zvolen reZim Sirokého vertikalniho vyhledavani strely Magic Il. s 1

(Volitelny) V pripadé potreby zvolime jiny rezim vyhleddvani Magic Il podle kapitoly 2.2.1 (k

tomu Ize pouZit prepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic a tladitko PCA MAG). To

zalezi podle vasich osobnich predstav.

Pomoci panelu PPA, zkontrolujeme zda je MAG (Magic Il) ohfaty. Po spusténi motor(, bude

napis ,,P“ (Prét/Pfipraven) na tlacitku béhem procesu ohfevu blikat (34 sekund), neZ se

provede kompletni proces ohtfevu. Po skonceni procesu ohtfevu za¢ne napis ,P“ svitit.

Ohrata vyhleddvaci hlavice stfely MAGIC spottebovdva zdsobu chladici kapaliny (dusik).

Zasoba je dostatecnda k tomu, aby udrzovala hlavice vyhleddvace v ¢innosti po dobu 90

minut, po uplynuti této doby se vyhleddvace zahftivaji, ¢imz se strely stavaji nepouzitelnymi.

Pti kazdém opétovném zapnuti ptipravku se zasoba chladiciho média zkrati o 10 minut.

Na panelu PPA zvolime, ktera strela bude vypusténa jako prvni (G = Leva, | = AUTO, R = Prava).

Na panelu PCA, prepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Zkontrolujte, zda je stfela MAGIC Il spravné vybrdna: indikator "P" na tlacitku PCA "MAG"

ukazuje, Ze stfela je pripravena (Prét).

L4

-

Tlacitko MAG PCA
(Ize pouzit k prepnuti vyhledavaciho rezimu Magic I1)

q
(o)
-4
2]
N
S
>
g
w
<
<
-4
2]
N

Ve
[ ]
[ ]

(@)
S
§
1

(il ) TOT

v 4

CAST 9 - OFENZIVNI
R

CAS p\ P = Prét
(PFipraven) 194

~




2.2.2 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (BEZ RADARU)

8. Chceme-li hlavici vyhleddvace uzamknout, umistime zamérovaci kfiz kanénu na prihledovém displeji HUD na cil. Pokud je
infracervena tepelna stopa dostatecna, hlavice vyhledavace se automaticky uzamkne. Kdyz strela sleduje infracervenou teplnou
stopu, ozve se ton strely. Cil bude oznacen a sledovan malym kruhem na prihledovém displeji HUD.

Kdyz je stfela uzamcena, zobrazi se na radarovém displeji VTB, Zlutd znacka azimutu MAGIC, ktera ukazuje smér uzamceni
vzhledem ke stupnici kurzu. Znacka vysky MAGIC je rovnéz zobrazena Zluté, kdyz je stfela uzamcena, a ukazuje smér uzamceni
vzhledem ke stupnici vysky.

Vlypustime strelu (stisknutim a pridrieni spousté MiCRoB (2. stuperi), ve vychozim nastaveni MEZERNIK).

Po vpusténi strely se otacky motoru (RPM) se automaticky snizi, aby se zabranilo vzniceni motoru, které by mohlo byt
zpUsobeno nasati koufe uvolnéného pri odpaleni rakety. O nékolik sekund pozdéji se otacky motoru opét zvysi na normalni
hodnoty.

Chceme-li zrusit volbu Magic, nastavime na plynové péce prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/ Neutralni/stiely
Magic) do stftedni NEUTRALNI polohy (PCA). To ndm umozni vybrat ostatni zbrané prostiednictvim PCA nebo pomoci pfepinace
CNM.

MIRAGE
2000C

y

Vyska stiely Magic Il

-

Kruh s uzamcenym
n cilem stfely Magic Il

Vybrana strela
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Azimut stfely Magic Il
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Vybrano Siroké
vertikalni vyhledavani

Stav navadéci stiely Magic Il
Oznacuje pfitomnost levé (G - gauche) a pravé (D -
droit) strely. Blikd, kdyzZ strely nejsou pfipraveny. Kruh
oznacuje, Ze strely jsou pfipraveny k vypusteni.
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NAVADECI STRELY MAGIC Il (BEZ RADAR
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2.2.3 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (S KRATKYM DOSAHEM RADARU

1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/Neutralni/strely

Magic) do pravé polohy (VYBRAT MAGIC). Tim se vybere stfela Magic Il a prihledovy displej
HUD se nastavi do pfislusného rezimu.

. Ve vychozim nastaveni bude zvolen rezim Sirokého vertikdlniho vyhledavani stiely Magic II.

. (Volitelny) V ptipadé potreby zvolime jiny rezim vyhledavani Magic Il podle kapitoly 2.2.1 (k
tomu lze pouZit pfepinace aktualizace Nav / Odemknuti Magic a tlacitko PCA MAG). To zéleZi
podle vasich osobnich predstav.

. Pomoci panelu PPA, zkontrolujeme zda je MAG (Magic Il) ohfaty. Po spusténi motor(, bude ]
napis ,,P“ (Prét/Pfipraven) na tladitku béhem procesu ohfevu blikat (34 sekund), nezZ se provede Pfepinac aktualizace Nav / Odemknuti Magic
kompletni proces ohfevu. Po skonéeni procesu ohtfevu za¢ne népis ,P“ svitit. Ohiata ‘ (Ize pouit pro pfepnuti vyhledavaciho rezimu Magic Il
vyhledavaci hlavice stfely MAGIC spotfebovava zasobu chladici kapaliny (dusik). Zasoba je ) —= a
dostatecna k tomu, aby udrZovala hlavice vyhledavace v ¢innosti po dobu 90 minut, po uplynuti
této doby se vyhledavace zahfFivaji, ¢imzZ se stfely stdvaji nepouzitelnymi. P¥i kazdém
opétovném zapnuti pripravku se zasoba chladiciho média zkrati o 10 minut.

. Na panelu PPA zvolime, ktera stfela bude vypusténa jako prvni (G = Leva, | = AUTO, R = Prava).

. Na panelu PCA, prepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

. Zapneme napajeni radaru a prepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).

L4

e Provozni parametry radaru naleznete v predchozi kapitole.

-

Tlacitko MAG PCA
(Ize poutzit k prepnuti vyhledavaciho rezimu Magic 1)
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2.2.3 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (S KRATKYM DOSAHEM RADARU) | Symbol radarového uzaméeni cile
- CTVEREC
Stisknutim pFepinat zbrafiového systému CMD DOPREDU, pfepinate mezi reZimy radaru pro boj zblizka e Uzaméeni cile radarem

BORESIGHT (Osové snimani) a VERTICAL (Vertikalni). . TROJUHELNIK:
. Pokud je vybrana stiela Magic Il, pfepinaéem zbranového systému CMD DOPREDU se pfepina mezi . | .
rezimy BORESIGHT a Vertical. * Cil je uzamcen radarem i )
. Horizontalni rezimy (BA2 a BAH) se cyklicky prepinaji, prepinaéem zbratfiového systému CDM DOZADU. navddéci stfelou Magic. Zobrazuje rychlost
pfibliZzovani sledovaného
A cile v uzlech

MIRAGE
2000C

Pokud je vybrana moznost osového snimani (boresight), radar bude nastaven na dosah 10 namotnich mil a

vys Vybrana strela
L ey R x oy . MAGIC I
kontakt, ktery mGze detekovat. Pomoci ovladaciho prvku TDC STLACIT, mzZeme také uzamknout kontakt

pomoci rezima radaru s dlouhym dosahem. Na uzamceném cili se objevi ¢tverec (nebo trojuhelnik, pokud se
uzamkne i stfela Magic Il).

Vyhleddvac hlavice stiely Magic Il neni viditelny, dokud cil neni pevné uzamcen. Totéz plati pro brucici tén - je
slySet az po ziskani uzamceni cile, nikoli béhem faze vyhledavani.

KdyzZ je stfela uzamcena, zobrazi se na radarovém displeji VTB, Zluta znacka azimutu MAGIC, ktera ukazuje smer | zachytny Fidici kruh E=_ & ———
uzaméeni vzhledem ke stupnici kurzu. Znacka vySky MAGIC je rovnéz zobrazena zluté, kdyz je stfela uzamcena, a | Na rozdil od mnoha jinych letadel, se v © \©

10

ZBRANE A VYZBROJ
R

ukazuje smér uzamceni vzhledem ke stupnici vysky. Mirage nepouzivd k dosazeni uzamceni

. 51 7amaFovaci ki - -
cile (k tomu slouzi zaméfovaci ki Vzdalenost k cili
A kandénu). . smoinich mil

- Uhel pohledu na cil 2.2 namornich mile

~
~
~

Stav navadéci stiely Magic Il
Oznacuje pritomnost levé (G - gauche) a pravé (D -
droit) strely. Blikd, kdyZ strely nejsou pripraveny. Kruh
oznacuje, Ze strely jsou pripraveny k vypusténi..

H
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z MODE-3A— ‘y} f
> PRSI 304 ‘\—/ 19920
—-— e Wik XEKXKX H 3
z i | uzamdéeny cil
N, L ﬂ
11
[T 9 B '
o ==
1 D i

& Z6na Auto-uzaméeni Azimut stiely Magic Il ; H
5 osového snimani (Boresight) 7 |
~< — — <10 8/12: \’ """"
'] Pfepina¢ CMD zbrafového systému |
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2.2.3 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (S KRATKYM DOSAHEM RADARU

“

Nastavime prepinac napajeni IFF podle potieby do polohy SECT (sektorova, prostiedni poloha) nebo
UPLNY (krajni prava poloha). Voli¢ rezimu

* SECT (Sectorié - sektorova): Dotazovani je vysilano v oblouku 20° kolem TDC (Znacka oznaceni cile). dotazovace IFF .\QS"
=

» CONT (Continue - Uplny): Dotaz je vyslan v iplném vyhledavacim obrazci v mezich nastaveni
azimutu a orientace. /
Stiskneme tladitko dotazovace NWS/IFF (klavesova zkratka: "S"). Dotazovac IFF bude fungovat tak dlouho, g
dokud bude tlacitko dotazovace stisknuté a potrva alespon jeden kompletni skenovaci vzor. ;
Anténa IFF je umisténa na anténé radaru a sleduje tak jeji azimut a elevaci. Jeji pole dotazu je Siroké 10°. '
S radarem v rezimu vyhledavacich pruh( (pouze s PRF nastavenym na HFR nebo ENT) nebo PSID je
provedeni dotazu znazornéno zdvojenim oblouku znacky dosahu radaru. Velikost dotazovaciho oblouku
zavisi na poloze reZzimu dotazovani IFF na panelu dotazovace IFF.

KdyzZ je vyzadan dotaz na IFF, je oblouk pferusovany, dokud neni dotaz ucinny. KdyZ je dotazovani uc¢inné,
oblouk se zobrazi cely. Pfi rezZimu dotazovani IFF v reZimu CONT trva pouze 0,5 s, zatimco v reZimu SECT je
dotazovani ucinné pouze tehdy, kdy? je radarova anténa orientovana v azimutu pozadovaného
dotazovani.

Pokrcujeme v nepravidelnych dotazovacich impulzech, abychom méli 100% jistotu Ze stfilime na
nepritele. Pod 35 mil by mél byt systém IFF schopen urcit, ktery typ letadla zamérujeme, ale v dosahu
zasahu cile stfely Magic Il...je lepsi provést vizudlni identifikaci cile.

—

Zadna obdriena spojenecka odpovéd' IFF

)

Oznacuje, Ze radarovy cil je
dotazovdn systémem IFF.

Oznacuje, Ze radarovy cil odpovédél na
dotaz IFF jako spojenec.

"A" znamend "Ami" neboli "Spojenec".

Oznacuje, Ze radar obdrzel pratelskou
odpovéd od cile, ale poloha letadla, které
odpovédélo na IFF, neodpovida poloze cile.
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2.2.3 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (S KRATKYM DOSAHEM RADARU)

18. Stisknutim pfepinace uréeni vybéru zbrafiového systém u Vzduch zemé /Podfizeni Magic, podfidime vyhledavaci Dlouhy limit navadéci strely

hlavici Magic Il na uzamceny cil radaru. Vyhledavaci hlavice se odjisti a zaméfi se stejnym smérem jako radar, ¢imz , .
: g . ) VY o y ) iny ) ! (bez uhybnych manévr)
provede infraCervené zaméreni cile.

19.  Kdyz vyhledavaci hlavice Magicu sleduje tepelnou stopu, v pFilbé se ozyvé nepretriity zvuk. Zachytny Fidici kruh
Magicu se poté zméni na trojuhelnik, coz znamen3, Ze strela Magic je zamérena na cil, uzamceny radarem.

20. Zkontrolujeme, zda je stiela MAGIC Il spravné vybrana: Ukazatel "P" na tlacitku PCA "MAG" ukazuje, Ze strela je
pfipravena (Prét).

21. Pokud se cil nachazi mezi dlouhym limitem navadéci stfely bez uhybnych manévrd a dlouhym limitem navadéci
strely s uhybnim manévrem, je zachytny fidici kruh zdvojeny. Vezméme na védomi, Ze pfi vypusténi strely na cil \ 1

letici mimo letadlo (které strelu vypustilo) se oba dlouhé limity prekryvaji.

Vzdalenost
cile (v milich)

@)

Dlouhy limit navadéci stiely
(s uhybnym manévrem)

Dynamicka odpalovaci zéna
pro strely kratkého doletu

Trojuhelnik = Navddéci stfela
Magic je zamérena na cil,
zaméreny radarem.

Zobrazuje rychlost priblizovani
sledovaného cile (v uzlech)
Zdvojeny zachytny
fidici kruh

Uhel pohledu na cil

.

Vzdalenost cile (v milich)

Znacka TIR = VYPUSTIT
Cil se nachadzi v maximdlni
pravdépodobnosti sestrelu

200




2.2.3 — NAVADECI STRELY MAGIC Il (S KRATKYM DOSAHEM RADARU)

22.  Nejlepsich podminek pro stfelbu je dosazeno, kdyz:

w . Strela je odpdlena, kdyz se cil nachazi v nejomezenéjsi oblasti vypusténi a fidici zachytny bod je ve stfedu kruznice, coz vede
) v k maximalni pravdépodobnosti sestrelu (PK) strely.
g g . Strela vypusténa na cil mimo nejomezenéjsi oblast strelby, ale stale uvnitf dlouhého limitu navadéci strely bez uhybnych
E 8 manévrl, mlze stale zasdhnout v zavislosti na ¢innost cile béhem letu stfely, PK zavisi na blizkosti cile k nejomezené;jsi
oblast strelby.
. Poznamka 1: Stfela vypusténa v dobé, kdy je cil mimo dlouhého limitu navadéci stfely bez uhybnych manévr(, bude mit za
nasledek velmi nizkou PK, protoZe stfela se mliZze sama znicit nebo zastavit pfed dosazenim cile.
. Poznamka 2: Vypusténi strely blizko kratkého limitu bude mit také za nasledek nizky PK, protoze stiela pravdépodobné

nebude mit dostatek ¢asu na to, aby se odjistila a/nebo nabrala smér (manévrovala) k cili.
23.  Stiskneme a pfidrZzime spoust MiCRoB (2. stuperi) po dobu alespori 2 sekund (standardné MEZERNIK), kdyz je stfela v dosahu ZONY
ODPALU (bez uniku).
. Kdy?Z se cil nachazi v zoné maximalni pravdépodobnosti sesttelu, zobrazi se na prihledovém displeji HUDu zprédva s dvojitym 23 ;
kruhem + TIR (VYPUSTIT). (Spoust na ovlddaci pdce) B
24.  Po vypusténi navadéci strely se otacky motoru (RPM) se automaticky snizi, aby se zabranilo vzniceni motoru, které by mohlo byt
zpUsobeno nasati koure uvolnéného pri odpaleni strely. O nékolik sekund pozdéji se otacky motoru opét zvysi na normalni hodnoty.
25.  Chceme-li zrusit volbu Magic, nastavime na plynové pace prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnové/ Neutralni/stfely Magic)
do stfedni NEUTRALNI polohy (PCA). To ndm umoZni vybrat ostatni zbrané prostiednictvim PCA nebo pomoci pfepinaée CNM.

y

-

ZBRANE A VYZBROJ

Trojuhelnik = Navddéci strela
Magic je zamérena na cil,
zaméreny radarem.

v
[ ]
[ ]
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Vzdalenost
cile (v milich)

Znacka sméru
zachyceného letu (IFD)

Zdvojeny zachytny
fidici kruh Dlouhy limit navadéci strely b ické odbal .
. - - (s uhybnym manévrem) ynamicka odpalovaci z6na
Znacka TIR = VYPUSTIT pro stiely kratkého doletu
4 Cil se nachdzi v maximdlni 201
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pravdépodobnosti sestrelu
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2.3.1 - TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (S RADAREM)

Na plynové péace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/Neutralni/strely
Magic) do LEVE polohy (VYBRAT AA KANON). Tim se zvoli reZim vzduch-vzduch pro kandn.
Na panelu PPA stiskneme tlacitko stfelby z kanonu (PAR = 8 rana davka, TOT = nepfetrzita stielba).
Na panelu PCA, pfepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.
Odjistime kanén pomoci prepinace do horni polohy (Arm Cannon).
Zkontrolujeme, zda je kanon v rezimu vzduch-vzduch; tladitko CAS (Canon Air-Sol / Air-to-Ground)
na PCA by NEMELO zobrazovat rezim P (Air-to-Ground Ready - Vduch-zemé pfipraven).
Zvolime poZadovanou rychlost strelby. Pismeno "S" oznacuje zvolenou rychlost palbu.

. RAP = Rapide (vysoka rychlost palby) / LEN = Lent (pomala rychlost palby)
Zapneme napajeni radaru a prepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).
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2.3.1 — TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (S RADAREM)

8. Pomoci voli¢e nastaveni rozpéti cile (Envergure/Wingspan) nastavime rozpéti kiidel cile.
V tomto prikladu nastavime rozpéti kridel na 11 metrt pro letoun MiG-29.
9. Nastavime prepinac rezimu VTH kandnu na PRED (Prédictif, Prednastavena stieba).

Symbolika povoleni stfelby se zobrazi s radarovym zamkem a spravnou geometrii mezi
letounem a cilem.

10.  Stisknutim prepinac zbrafiového systému CMD DOZADU, prepindme mezi rezimy radaru
pro boj zblizka BORESIGHT a VERTIKALNIM rezimem.

11. Pokud je vybrana moZnost boresight, radar se nastavi na vzdalenost 10 namornich mil a
automaticky PSIC/STT uzamkne nejblizsi kontakt, ktery mGze detekovat v sektoru 10

automatického uzamceni boresight. Pfepina¢ CMD zbranového systému DOZADU
trajektorii strel, jako by byly vystreleny aZ nyni. Proud stfel zacind v misté

CTVEREC
* Uzamceni cile radarem
TROJUHELNIK:
* (il je uzamcen radarem i \
navddéci strelou Magic.
' zameérovaciho kfiZze kanonu a konci, kdyZ proud strel urazi 1000 metrd.

7 08 08 Ao Znacky strel (pohyblivé tecky) predstavuji rychlost dvou virtudlnich strel
1 1 1 1 podél zamérné cary.

|
Vybrany rezim radarového / -

boje zblizka (vertikalni)

Zamérovaci kfiz kandnu

Zamérna cdara (Pravdépodobna draha kandnovych strel)
Predstavuje trajektorii souvislého virtudlniho proudu strel. Tato ¢dra
nepredpovida trajektorii stiel, pokud by byly vystreleny nyni; predstavuje

Znacka strely kanénu
Pohybujici se po zdmérné care

90 / ]
*XXk H Zobrazuje rychlost priblizovani
sledovaného cile v uzlech
§ 7, [

(@]

30 |
o \ Vzdalenost k cili
3 namornich mile
Uhel pohledu na cil |
/
N T ‘ '
\ Zbyvajici naboje Zbyvajici naboje
\* levého kanénu pravého kanénu
. NG f

DOM (Domain) znamen3, Ze kdyzZ jsme v rezimu GUN (kandn), informuje nas,
Ze jste v takové vzdalenosti, kdy je moZné pouzit nase navadéci strely MAGIC II.
DOM varovani zmizi, kdyZ je zaméreny cil na radaru blize jak 1200 m.

|

Vybrany
kanon




2.3.1 - TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (S RADAREM)

12.  Ptizamknutém cili radarem, je oblast ¢innosti znazornéna zamérovaci kruznici vzdalenosti
cile se sttedem kolem zamérovaciho kruhu. Podle vzdalenosti od cile, se na zamérovacim
kruhu, zobrazi analogova Sipka (chevron) rychlosti pfiblizovani, ktera predstavuje vzdalenost,

Piny kruh = 1200 m
Vzdalenost nebo vice

Znacka vzdalenosti 900 m

v niz se cil bude nachazet za 5 sekund. Zaméfovaci kruznice vzdalenosti cile se zobrazi, jakmile Znacka vzdalenosti 300 m

MIRAGE
2000C

je cil od nas vzdalen méné 1200 m (pfiblizné 1 mile).

13.  Zaméreni kandnu v rezimu vzduch-vzduch se provadi tak, Ze se cil umisti podél zdmérné cary
(pravdépodobné drahy kandnovych strel) a zamérovaci kruh zobrazuje zmensovani nebo
zvétSovani odstupu od cile. ProtoZe zamérné ¢are (pravdépodobné draze kandnovych strel) a
zamérovaci kruh jsou Umérny k jiz vystfelenému fiktivnimu proudu strel, je tfeba provést
stfelbu z kanénu v okamziku letu, nez se zamérovaci kruznice dostane nad cil, pficemz
okamzik letu je doba, kterou strely potiebuji k dosazeni cile. To znamena, Ze pokud se cil
pohybuje po zdmérné ¢are (pravdépodobné draze kandnovych strel), je stfelba v okamzZiku,
kdy je zamérovaci kruh nad cilem, jiz pfilis pozdé.

Zamérovaci kruznici vzdalenosti cile

Analogova Sipka (chevron) rychlosti
pfiblizovani, predstavuje vzddlenost, ve
které bude cil za 5 sekund.

Znacka vzdalenosti 600 m

\ N

CTVEREC

e Uzamceni cile radarem ip

TROJUHELNIK: 30 31/}3 Cil (Zaméeny radarem)
> * (il je uzamcen radarem i U

navddéci strelou Magic.

12 13 44 15
|.A|[|.l

ZBRANE A VYZBROJ
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Vybrany
kanén

Zamérovaci kruznici vzdalenosti
cile (Zamérovaci kruh)

Zamérovaci kruznici vzdalenosti
cile (Zamé&Fovaci kruh) - 205
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2.3.1 - TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (S RADAREM)

Nasmérujeme letadlo tak, aby jsme udrzeli cil podél zamérné ¢ary (pravdépodobna draha
kandnovych strel) a umistili zamérovaci kruznici vzdalenosti cile k blizkosti cile, dokud se
nezobrazi pokyn pro zahajeni strelby; symbol radarové polohy cile (Ctverec) nebo MAGIC a
radarovy soulad uzamceni (trojuhelnik) se zdvoji, kdyz zamérovaci kruh je v okamziku letu
strely od cile, coz znamena maximalni pravdépodobnost zasahu.

Jakmile se dostanete na dostrel (300-600 metr(i od cile), nd$ zamérovaci kruh je nacili a
zdvojeny radarovy ukazatel polohy cile je viditelny, vystifelime z kanénu pomoci spousté
MiCRoB (2. stupefi), vychozi nastaveni kldvesa MEZERNIK.

. Znacky nabojua (trojuhelniky podél pravdépodobné drahy kandnovych strel)
znazornuiji trajektorii strelby podél pravdépodobné drahy kandnovych strel. Znacky
nabojl jsou viditelné po stisknuti prvniho nebo druhého stupné spousté MiCRoB.

Cil mazete odemknout pomoci HOTAS prepinaéem CMD zbrafiového systému STLACIT na
ovladaci pace.

Chceme-li zrusit volbu kandnu, nastavime na plynové pace prepinac rychlého vybéru zbrani
CNM (Kandnova/ Neutralni/stfely Magic) do stiedni NEUTRALNI polohy (PCA). To ndm
umozni vybrat ostatni zbrané prostrednictvim PCA nebo pomoci prepinace CNM.

Zamérovaci kruznice vzdalenosti
cile (Zamérovaci kruh)

02t 22 238
R

Znacka pokynu ke strelbé
(zdvojeny radarovy indikdtor polohy
cile, trojuhelnik nebo ctverec)

Zamérna cara

15 0

g\
e\ . 3
(Spoust na ovilddaci pdce) ?ﬁ\ 4
MODE -3A™
w3a M

Pfepinaé CMD zbrariového systému STLACIT

e

12 13714 15
. ¥ .

Proud znaéek naboju
(po zahdjeni strelby)

|
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2.3.2 —- TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (BEZ RADARU)

>

O N NNy

Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnovéa/Neutrélni/stiely Magic)
do LEVE polohy (VYBRAT AA KANON). Tim se zvoli rezim vzduch-vzduch pro kanén.
Na panelu PPA stiskneme tlacitko strelby z kanénu (PAR = 8 rand davka, TOT = nepfretrzita strelba).
Na panelu PCA, pfepneme pfepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.
Odjistime kandn pomoci prepinace do horni polohy (Arm Cannon).
Zkontrolujeme, zda je kanon v reZzimu vzduch-vzduch; tlacitko CAS (Canon Air-Sol / Air-to-Ground) na
PCA by NEMELO zobrazovat rezim P (Air-to-Ground Ready - Vduch-zemé pfipraven).
Zvolime pozadovanou rychlost strelby. Pismeno "S" oznacuje zvolenou rychlost palbu.

RAP = Rapide (vysoka rychlost palby) / LEN = Lent (pomala rychlost palby)
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2.3.2 —- TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (BEZ RADARU)

Pomoci voli¢e nastaveni rozpéti cile (Envergure/Wingspan) nastavime rozpéti kfidel cile. V

tomto prikladu nastavime rozpéti kfidel na 33 metri pro bombardovaci letoun H-6.

Nastavime prepinac rezimu VTH kandnu na CCLT (Calcul Continu de la Ligne de Traceurs,

Pribézny vypocet pravdépodobné drahy strel kandnu).

Zaméreni kandnu v rezimu vzduch-vzduch bez radaru, se provadi umisténim cile podél

zamérné cary a pod znackou rozpéti kridel 600 m. Vzdalenost je tieba zmensovat, dokud
nebude mit cil rozpéti kiidel alespon stejnou Sitku jako znacka rozpéti 600 m; cil pak bude v

dosahu. ProtoZe zamérna cara a znacka rozpéti kridel jsou ve vztahu k jiz vystfelenému

fiktivnimu proudu strel, musi byt stfelba z kandnu provedena po dobu jednoho letu, nez se cil

dostane mezi znacky rozpéti kiidel, pficemz doba letu je doba, kterou strely pottebuji k

dosazeni cile. '\,0

/13;3334
.1.1

- | :

! Znacka rozpéti kridel
Sektor vyhledavani stiely ' ! vzdalenosti 300 metri
Magic (zobrazeno: vertikalni) (pfimka vzddlenosti)
Vybrana zbran
KANON [ S

Znacka rozpéti kridel
vzdalenosti 600 metri
(pfimka vzddlenosti)

i 25 —Cr25
Zamérna cara (Pravdépodobna draha kandnovych stiel) o 2
Predstavuje trajektorii souvislého virtudlniho proudu strel. Tato ¢dra
nepredpovidd trajektorii stfel, pokud by byly vystfeleny nyni; o

predstavuje trajektorii stfel, jako by byly vystreleny aZ nyni. Proud

stfel zacind v misté zamérovaciho kiize kandnu a konci, kdy# proud N
strel urazi 1000 metri. Znacky rozpéti kridel jsou umistény podél levého kanénu
R zdmérné cdry, kde virtudIni proud strel dosdhne 300 m, resp. 600 m.

Znacky strel (pohyblivé tecky) predstavuji rychlost dvou virtudlnich
strel podél zdmérné cary. ?;w -
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2.3.2 - TUTORIAL KANON VZDUCH-VZDUCH (BEZ RADARU)

10.

11.

12.

Nasmérujeme letadlo tak, aby se rozpéti kridel cile veslo mezi znacky rozpéti 600 m (kratky
pruh) a 300 m (dlouhy pruh); cil bude v dosahu. Jakmile ma cil rozpéti kiidel alespon stejnou
Sitku jako znacka rozpéti kfidel 600 m, pouzijeme znacku stiely kandnu k odhadu doby letu
strely k cili. Jakmile se cil nachazi v okamZiku vzdalenosti letu stfely mezi dvéma znackami
rozpéti kiidel, vystfelime z kanénu. Vzhledem k tomu, Ze se odhaduje vzdalenost, je lepsi vypalit
delsi davku a spise vystrelit o okamzik dfive, aby se maximalizovala $ance na zasah.
VystFelime z kandnu pomoci spousté MiCRoB (2. stuperi), vychozi nastaveni kldvesa MEZERNIK.
. Pro vyhodnoceni délky okamziku letu strely lze pouZzit znacky sttel a znacky davek. p.
Znacka stiely kandnu predstavuje rychlost 2 stfel podél zamérné cary (Pravdépodobna — [
draha kanoénovych sttel) a zobrazuji se vidy, zatimco znatky davek se zobrazi po .
stisknuti prvni spousté MiCRoB a predstavuje celou davku streby z kandnu. . i
Chceme-li zrusit volbu kandnu, nastavime na plynové pace prepinac rychlého vybéru zbrani
CNM (Kandénova/ Neutralni/stiely Magic) do stfedni NEUTRALNI polohy (PCA). To ndm umozni
vybrat ostatni zbrané prostiednictvim PCA nebo pomoci prepinace CNM.

Znacka rozpéti kridel
vzdalenosti 300 metri
(primka vzddlenosti)

Vybrana zbran
KANON

15030
BHHRK H O

S

11 0

& N
" SN
(Spoust na ovlddaci pdce) \\
MODE-3A— ')

M-C

M-3A

Znacka rozpéti kridel 7
vzdalenosti 600 metru v Znacka stiely kanonu
(pfimka vzddlenosti) 103 Pohybujici se po zamérné cdre

Zamérna cara (Pravdépodobna draha kandnovych strel)
Predstavuje trajektorii souvislého virtudlniho proudu strel. Tato c¢dra nepredpovidad
trajektorii strel, pokud by byly vystreleny nyni; predstavuje trajektorii strel, jako by byly
vystreleny aZ nyni. Proud strel zacind v misté zamérovaciho kriZze kandnu a konci, kdyz
proud strel urazi 1000 metri. Znacky rozpéti kridel jsou umistény podél zamérné Cdry, kde
virtudini proud strel dosdhne 300 m, resp. 600 m. Znacky strel (pohyblivé tecky) predstavuji
rychlost dvou virtudlnich stfel podél zamérné cary.




Proud znacek naboju
(po zahdjeni strelby)

-VZDUCH (BEZ RADARU)
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3.1 — TUTORIAL NERIZENE RAKETY
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1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/
Neutralni/stfely Magic) do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To nam umozni vybrat
vyzbroj vzduch-zemé prostrednictvim panelu PCA (Poste Commande Armement,
Ovladaci panel zbrani).

Na panelu PPA, nastavime bud'rezim PAR (rakety budou vypustény jednotlivé),
nebo TOT (vSechny rakety budou vypustény najednou).

Na panelu PCA, pfepneme prepinac¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Zvolime tlacitko s napisem RK3 (Rakety) na panelu PCA.

Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol,
Radarovy zamérovac vzduch-zemé) a RS (Radio-Sonde, nadmorskd vyska nad
zemi) sviti (S) pod textem.

Nastavime napajeci pfepinac vySkového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).
Zapneme napdajeni radaru a pfepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).
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3.1 - TUTORIAL NERIZENE RAKETY E— N e

Stisknutim prepinac zbrariového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, nastavime
rezim prihledového displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku
se ujistime, Ze mame vybranou zbran (RK), jinak se HUD prepne do specialniho rezimu
vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky

"S" (Selected / Vybrano) a "P" (Prét / Pfipraveno).

Vyrovname zamérovaci bod (pipper) na cil pod thlem 20-25°. V dosahu strelby se
ocitneme, jakmile za¢ne ustupovat ukazatel vzdalenosti zaméfovace raket (kruh).
Zamérovaci bod (pipper) bude mit pfi maximalnim dosahu tvar plného kruhu a za¢ne
ustupovat smérem zleva doprava, jakmile se cil dostane na dostrel 2400 metrd. Znacka
stFisky "A" na 9 hodinach zobrazuje dostfel 1800 metrt, na 6 hodinach 1200 metriia na 3

MIRAGE
2000C

3 hodinach 600 metr(. 1 SKM
KdyZ budeme mit zamérovaci bogl srovnany s cilem, stisknéte a pridrzime spoust MiCRoB ;

('5 (2. stupen) (standardné MEZERNIK).

[+ ] Pomoci prepinace zbrariového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, mizeme vratit Sy =

N zpét na pruhledovy displej HUD, reZzim NAV (Navigace).

\ D= 3 = : Ukazatel vzdalenosti

> zaméfovace raket

< (na obrdzku: v dosahu) —

Skl R*é 22

E / | TN

o Vybér nefizenych raket (RK)

) e Stdla: Stav zbrané & Palebnd

N pozice jsou v poradku

0 Blika: Stav zbrané nebo Palebna

A \
/\~. A . . v,
pozice nejsou v poradku
(Spoust na ovlddaci pice) PR e Lo - -
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Céra pokynu pfitahnuti
Pfepina¢ CMD zbranového systému poxynu pri utl

Pohybuje se smérem nahoru k
zamérovacimu bodu, jak se zmensuje
vzdalenost od zemé. Kdyz se tento
symbol dostane nad zamérovaci bod,
pritdneme a odpoutame se od cile .
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3.1 — TUTORIAL NERIZENE RAKETY
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3.1 — TUTORIAL NERIZENE RAKETY

vnéjsi (extérieur) podvésech. Musi byt vybrany ru¢né na panelu
= Selected/Vybrano) pomoci tlac¢itek EXT a INT

Raketnice mohou byt namontovany na vnittni (intérieur) nebo
PCA (S

Poznamka:
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3.2 - BOMBARDOVANI S MK-82SE “SNAKE EYE”
TUTORIAL CCIP

Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénovd/Neutralni/stfely Magic)
do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To nam umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé prostfednictvim
panelu PCA (Poste Commande Armement, Ovladaci Panel zbrani).

Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (retardé/zpozdéné odjisténi roznétky)
nebo INST (okamZité odjiSténi roznétky).

Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (04 = 4 pumy). Vezmeme na
védomi, Ze 00 neuvolni Zadné pumy.

Na panelu PPA nastavime, v jaké vzdalenosti maji byt pumy mezi sebou uvolnény (02 = 20m).
Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prihledového displeje HUD, zvySime polohu sedadla.

Na panelu PCA, pfepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Na panelu PCA, zvolime tlacitko s napisem BL1 (Bombe Freinée — MK-82SE s vysokym odporem).
Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacditka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac
vzduch-zemé) a RS (Radio-Sonde, nadmofska vyska nad zemi) sviti (S) pod textem.

Nastavime napdjeci pfepinac vyskového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).
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10.

11.

12.

13.

14.
15.

3.2 — BOMBARDOVANI S MK-82SE “SNAKE EYE”
TUTORIAL CCIP

Stisknutim prepinac zbranového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, nastavime
rezim prihledového displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku
se ujistime, Zze mame vybranou zbran (RK), jinak se HUD prepne do specialniho rezimu
vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky

"S" (Selected / Vybrano) a "P" (Prét / Pfipraveno).

PFiblizime se k cili nizkym letem ve vodorovné poloze. Umistime vektor rychlosti do pole
uvolnéni pumy (vypoctené na zakladé sklonu a vysky letadla).
Manévrovanim letadla srovname zamérovaci bod CCIP s cilem. Platny stav uvolnéni pumy
je indikovan znakem "K¥idélek - vodorovnych pfimek" vedle zamérovaciho bodu CCIP,
stélou indikaci "BF" na prihledovém displeji HUD a indikaci "P" na panelu vyzbroje.
Kdy? je zamé&Fovaci bod CCIP umistény na cili, stiskneme a pfidriime spoust MiCRoB (2.
stupefi) po dobu alespori 0,5 s (standardné MEZERNIK).

PFfitdhneme, abychom jsme nenarazili do zemé, a podivame se na vysledek naseho odhozu.

Pomoci prepinace zbranového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, miZzeme vratit
zpét na prihledovy displej HUD, reZzim NAV (Navigace).

Pole uvolnéni pumy

———— ~ Radarova

\ L5 e : IO vzdalenost od
? zemé

/ Pfimka shozu pum (BFL)

Preruseni primky:
Posledni bod dopadu pumy

BF
= 1.06
Pumy s vysokym odporem
(BF, Bombes Freinées)

Zamérovaci bod CCIP
Vodorovné primky
(kridelka)se zobrazi pri
spravném nastaveni pumy

r

—

. : . = . /

A

| Prepina¢ CMD zbrariového systému i

10a

Pole uvolnéni pumy

\ Vektor rychlosti S
] 3 -
Posledni bod dopadu pumy -

Zamérovaci
bod CCIP

i) —(!)— el =16



“SNAKE EYE”
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3.3 - PUMY MK-82 - TUTORIAL MANUALHIHO ODHOZU CCRP/CCPL

=

Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/Neutrélni/stiely Magic) do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To
nam umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé prostiednictvim panelu PCA (Poste Commande Armement, Ovladaci Panel zbrani).

Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (retardé, zpozdéné odjisténi roznétky) nebo INST (okamZzité odjisténi roznétky).
Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (04 = 4 pumy). Vezmeme na védomi, Ze 00 neuvolni Zzadné pumy.

Na panelu PPA nastavime, v jaké vzdalenosti maji byt pumy mezi sebou uvolnény (02 = 20m).

Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prihledového displeje HUD, zvysime polohu sedadla.

Na panelu PCA, prepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Na panelu PCA, zvolime tlacitko s napisem BL1 (Bombe Lisse — MK-82 s nizkym odporem).

Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac vzduch-zemé).

Zapneme napajeni radaru a prepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).

2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.




3.3 — PUMY MK-82 - TUTORIAL MANUALHIHO ODHOZU CCRP/CCPL

10.  Stisknutim prepinac zbrariového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, nastavime rezim prihledového
displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku se ujistime, Zze mame vybranou zbran (RK),
jinak se HUD prepne do specidlniho rezimu vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovlddacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky "S" (Selected / Vybrano) a
"P" (Prét / Pfipraveno).

. Platny stav uvolnéni pumy je zobrazen stalym napisem "BL" na prihledovém displeji HUD a zobrazeni
"P" na ovladacim panelu zbrani. Pokud je stav uvolnéni pum neplatny, "BL" blika a "P" zmizi.

11.  Na prihledovém displeji HUD, se zobrazi znacka diamant CCRP, ktery umistime na stfed cile na 1 az 2 sekundy,
pockame, az se vedle diamantu CCRP objevi "kFidélka - vodorovné pfimky", a pak stiskneme tlacitko "MAGIC
SLAVE/AG DESIGNATE" na HOTASu, ¢imz zachytime cil. Po zachyceni (uzamceni) cile se nad diamantem CCRP
objevi fidici kfidelka (vodorovné pfimky).

. Méjme na paméti, Ze na rozdil od vétSiny modernich letoun(l, nema Mirage na prihledovém displeji
HUD zadny ukazatel, ktery by zobrazoval, kde se nachazi uréeny/uzamceny pozemni cil. Budeme se
muset ujistit, Ze oznaceni pomoci diamantu CCRP je dostatecné presné, a podle toho pouzivat znacky
CCRP (linie CCRP, Fidici kfidelka, vzdalenost k cili).

MIRAGE
2000C

Tlacitko vybéru Magic
Slave / Air-to-Ground
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3.3 — PUMY MK-82 - TUTORIAL MANUALHIHO ODHOZU CCRP/CCPL

-

A A A AN

12.  Pozachyceni cile se na znacce diamantu CCRP objevi fidici kfidelka. Budou poskytovat pokyny pro fizeni smérem k
urc¢enému cili. Na displeji radaru se zobrazi vzdalenost od cile.
13.  Letime vodorovné smérem k cili (ujistéme se, Ze mame alespori vysku 2000 stop).
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Znacka diamantu CCRP
Diamant je na Urovni fidicich kridélek

“Wings”. Mame spravny smér (kurz) k cili. S v)‘w

Znacka diamantu CCRP 1 . N ’ ] ' ¢ , s
Naklonime letadlo doleva, abychom nastavili S22

uroven diamantu pomoci "Wings" Fidicich

kridélek. V takovém pFipadé ndm fidici kfidélka

fikaji, abychom se naklonili doleva smérem k
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3.3 — PUMY MK-82 - TUTORIAL MANUALHIHO ODHOZU CCRP/CCPL

14.  Horizontalni CCRP pfimka bude zobrazovat, Zze jsme 15 sekund od cile.
15.  Jakmile se objevi pokyn k uvolnéni CCRP (horizontélni CCRP pfimka), stisknéte a pFidrzime spoust
MIiCRoB (2. stuperi) (standardné MEZERNIK), dokud se horizontalni pfimka CCRP nezarovna se
zamérovacimu diamantu. Pumy se automaticky uvolni. V tomto pfikladu budou uvolnény ¢tyfi pumy. Pohybuijici se horizontalni
. Pokud provadite bombardovani s fizenym odhozem (letime v malé vysce, pak pfi stisknuti CCRP pfimka
spousté MiCRoB (2. stupen) pfitdhneme na 6 G), systém CCRP ocekava, Ze pfi pfitdahnuti na 6
G, se horizontalni pfimka CCRP protne s diamantem.
Zkontrolujeme $kody pfi bombardovani a odemkneme cil (STLACIME piepina¢ zbrarfiového systému
CDM na ovladaci pace). Systém CCRP bohuZel neni pfilis presny.
Pomoci prepinace zbrafiového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, miZeme vratit zpét na
prahledovy displej HUD, reZzim NAV (Navigace).

E . - : - P
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(98

A o N A4S
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\
CCRP S N
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0

/\,_V \-
(Spoust na oviddaci pdce) KAt -
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Pfimka CCRP pohybujici

se smérem nahoru k =]

IR v .
znacce s diamantem

p V4

16
STLACIT Pfepinaé CMD zbrariového systému i );

CCRP pohybujici se
o horizontalni pfimka
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Pfepina¢ CMD zbranového systému DOZADU

n e
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3.4 - PUMY MK-82
TUTORIAL INS PﬁESNE’ BOM BARDOVANI’ (CCRP) Poznamka: BAD je zavisly bod (Offset) umistény o urcitou délku/sirku a vysku od aktudlniho tratového bodu

Pfesné bombardovani INS je druh utoku, ktery vyZaduje delsi a peclivéjsi planovani a pfipravu.

Nemusime vSak ru¢né urcovat cil tim, Ze provedeme nizky stfemhlavy let. Navic neni nutné ziskat vizualni predstavu o misté, které chceme bombardovat. Nevyhodou je, Ze poloha cile musi byt pfesné znama
a vloZena jako zavisly tratovy bod (Waypoint Offset)/BAD (But Additionnel) a INS poZaduje zndat pfesnou polohu cile. Pro ziskani pfesného INS Ize jako tratovy bod (waypoint) vloZit orientaéni bod, k némusz se
BAD vztahuje, a na zakladé néj aktualizovat polohu INS v pribéhu utoku. Tento orientacni bod se nazyva pocatecni bod (IP - Initial Point).

Vybérem IP (Pocatecni bod) na PCA se zobrazi symbol aktualizace INS. Ten zmizi a je nahrazen navadécimi znackami pfi praletu IP.

Zavislé (Offset) body jsou definovany dvéma zpUsoby:

* Zadavani (AL/AG) zemépisné délky (sever/jih) a Sitky (vychod/zapad) zavislého (offset) bodu v kilometrech s vyskou zavislého (offset) bodu A ALT (lze zadat v metrech nebo stopach podle potieby).
* Zadani polarnich souradnic pro zavisly (offset) bod (p pro vzdalenost v ndmofnich milich, © pro thel kurzu) s vySkou zavislého (offset) bodu A ALT (Ize zadat v metrech nebo stopdch podle potreby).

].ﬂ M-2000C

- v Letadlo
Tratovy bod(But) ¢. 1

Tratovy bod (Bud) €. 2

Pocatecni bod (IP) :
Vyska: 674 ft-stop Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)

AL/AG: 3.01 mil Jizni / 2.71 mil Zapadni
= 5574 metr( Jizni / 3704 metr( Zapadni

54
(=}
=
3,
S~
i
Ul
~N
s
3

(1]

(=g
-

Co

7 2.71 mil / 3704 metru p/0: Vzdalenost 4.05 mil / Kurz 222°

—sepaki-Kolkhi Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)
V Vyska: 40 ft-stop

A ALT: - (Vyska Tratového bodu 2 — Vyska cile) =
- (674 ft-stop — 40 ft-stop) = -634 ft-stop




1 | U
g /| 3.4-PUMY MK-82
g g TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP)
{g g VYTVORENI ZAVISLEHO (OFFSET) TRATOVEHO BODU (BAD) S p/0 I{La;aggr'f:o(df*;};,);- 2
u -
g g 8 g V tomto navodu jiz mame dva tratové body (waypoints) nastaveny v MIP (Module d'Insertion de Paramétres, Modul pro kazetu Vyska: 674 ft-stop S
g s 8 g k vloZeni dat pro dany let (misi)) prostfednictvim editoru misi. Zkontrolujeme, zda jsou jiz zadany soufadnice tratového bodu 2
(waypoint 2).
g ? 1. Zaznamendme vzdalenost (p v namornich milich) a kurzu zavislého bodu (6 ve stupnich), pficemz vyskovy zavisly bod je A ALT (ve ft-stopach)
ﬁ ﬁ *  pVzdalenost zavislého bodu: 4.05 namo¥nich mil OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)
ﬁ ﬁ e 0 Kurz zavislého bodu: 222° OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)
f - f - Vyika zavislého bodu: -634 ft-stop
ﬁ o ﬁ 2. Stisknutim tlacditka "PREP" (Pfiprava), upravime tratovy bod (Waypoint).
ﬁ ('5 ﬁ 3. Stisknutim tladitek "0" a "2" (02) na numerické klavesnici INS, vybereme tratovy bod ¢islo 2.
ﬁ [+ ] ﬁ 4. Nastavime voli¢ parametrt UNI do polohy p/6.
ﬁ N ﬁ 5. Stisknutim "+1" na numerické klavesnici vybereme pole vzdalenosti p (vlevo).
ﬁ ‘>I ﬁ 6. Vytukanim 0405 na numerické klavesnici zadame vzdélenost zavislého (offset) bodu p na 4,05 namofni mile.
g > ? 7. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni soufadnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zacit znovu).
7

1 2
] w %
7K
7K
A el
g E g =~ SELAKI-KOIKDT
] N V/
77 :
g \— ? Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)
g § g Vyska: 40 ft-stop
13

N I/
717
g E g Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)
7 M |
g o ? p/0: Vzdalenost 4.05 mil / Kurz 222°
A U
g o g A ALT: Vyika Tratového bodu 2 — Vj3ka cile
g !; g =-634 ft-stop

\ Poznamka: BAD je zavisly bod (Offset) umistény o urcitou délku/sitku a vysku od aktualniho tratového bodu.
Hl s
7B g 225
77
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8.
9.
10

12
13
14
15

TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP)
VYTVORENI ZAVISLEHO (OFFSET) TRATOVEHO BODU(BAD) S p/6

11.

.4 — PUMY MK-82 Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)

p/6: Vzdélenost 4.05 mil / Kurz 222°

+  p Vzdalenost zavislého bodu: 4.05 namof¥nich mil OD tratového bodu 2 A ALT: Vyska Tratového bodu 2 — Vy3ka cile
* 0 Kurz zavislého bodu: 222° OD tratového bodu 2 = -634 ft-stop
*  Vyska zavislého bodu: -634 ft-stop
Stisknutim tlacitka "+3" na numerické klavesnici vybereme kurz presunu 0 (vpravo).
Vytukanim 2220 na numerické klavesnici zadame kurz zavislého bodu 0 na 222,0 stupni.
. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni soutradnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zacit znovu).
Nastavte voli¢ parametr( UNI na AALT.
. Stisknutim "+1" na numerické klavesnici vybereme pole FEET - STOPY (vlevo). Pravé pole je vyhrazeno pro METRY.
. Stisknutim tla¢itka "- " (7) na numerické klavesnici vybereme vysku zavislého bodu NEGATIVE - NEGATIVNI.
. Vytukanim 00634 na numerické klavesnici zadame vysku zavislého bodu ALTITUDE -634 metrd.
. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vlozeni souradnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zadit
zZnovu).

Tratovy bod (But) €. 2
Pocatecni bod (IP

Vyska: 674 ft-stop

S w2 aki-Kolkhi

Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2 )

Vyska: 40 ft-stop
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3.4 - PUMY MK-82
TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP)
BOMBARDOVANI

16.

Na plynové pace nastavime pfepinac rychlého vybéru zbrani CNM
(Kanénova/Neutralni/stfely Magic) do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To ndm
umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé prostrednictvim panelu PCA (Poste Commande
Armement, Ovladaci Panel zbrani).

Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (retardé, zpozdéné
odjisténi roznétky) nebo INST (okamZité odjisténi roznétky).

Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (00 = Zadné
pumy, 08 = 8 pum).

Na panelu PPA nastavime, v jaké vzdalenosti maji byt pumy mezi sebou uvolnény
(02 =20m).

Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prihledového displeje HUD, zvySime

polohu sedadla.

Na panelu PCA, pfepneme pfepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Na panelu PCA, zvolime tla¢itko s napisem BL1 (Bombe Lisse, MK-82 s nizkym
odporem).
Zvolime rezim PI (Point Initial/Pocatecni bod) na panelu PCA.

Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol,-
Radarovy zamérovac vzduch-zemé).
Zapneme napajeni radaru a prepneme prepinac do polohy EMISSION
(ZAPNUTO).

CAN. ROQ
S 530
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3.4 - PUMY MK-82
TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP)

BOMBARDOVANI

26.  Stisknéte tlac¢itko "DEST" (Cilova oblast) .

27.  Stisknutim tlacitek "0" a "2" (02) na numerické klavesnici INS vybereme
Tratovy bod Cislo 20 (referencni tratovy bod pro pocatecni bod - IP).

28.  Preletime k tratovému bodu 2 (Waypoint 2) (Poc¢atecni bod). K orientaci
pouzijeme fidici znacky na prihledovém displeji HUD a ukazateli HSI.

-
it
-
- -
-
-
-

-—
e
—r

Tratovy bod (But) ¢. 2
Pocatecni bod (IP)
Vyska: 674 ft-stop

Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)
Vyska: 40 ft-stop

—C_J&epaki-Kolkhi

é\
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3.4 - PUMY MK-82 567 kit 2 2 4710 , o S8 i
TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP) e = fE—— P Yo =
BOMBARDOVANI i e b o : ;

KdyZ se nachazime ve vzdalenosti mensi nez 1 mile od tratového bodu 2,

nastavime na prihledovém displeji HUD rezim A/G (Vzduch-Zemé), stisknutim - YL
prepinace zbrafiového systému CMD DOPREDU na ovladaci pace. Pred E EZo aeAp — e

provedenim tohoto kroku se ujistime, Ze mame vybranou zbran, jinak se HUD ol £ AR

prepne do specidlniho rezimu vzduch-vzduch. % ’ S oy Znacka dlamantu je nalP

Na prihledovém displeji HUD se zobrazi znacka diamantu. Nasmérujeme letadlo - .0.86

tak, abychom se nachazelo na "skutecné" pozici IP (Pocateéniho bodu),coz by
mélo byt néco rozeznatelného (nebo, pokud je odchylka INS minimalni, kfizela
HUDu). Jakmile je diamant na spravné pozici IP, stiskneme tlacitko vybéru L - .
"MAGIC SLAVE/AG DESIGNATE" na HOTASu pro oznaéent IP. (Pocatecni bod) Znatka diamantu na HUDu,
Kdy? IP je znovu oznaéeno, objevi se kiidélka na znaéce sméru letu (FPM). Budou INS pfipraveno k p,Fe,S“ém”
poskytovat fidici pokyny sméru k BAD (Waypoint Offset - Zavislému tratovému bombardovani

bodu). Radarovy dosah bude zobrazovat vzdalenost k cili, navigacni pokyny se

pfesunou na pozici BAD a HSI bude zobrazovat kurz a vzdalenost k BAD. Jakmile

se dostaneme témér pfimo nad IP, fidime se naviga¢nimi znackami a zatocime Tlagitko vybéru Magic Znacka sméru letu (FPM) oo
smérem k zavislému bodu. P¥i pfibliZovani k cili se snaZime udrZovat Slave / Air-to-Ground Naklonénim letadla nastavime uroveri S——
k¥idélka na Grovni znaéky sméru letu (FPM). S| FPM pomoci "kiidélek" fizeni.

Znacka sméru letu (FPM) ]
(Naklonime letadlo doleva, abychom nastavili : Ty } \«

"y

uroverni FPM pomoci "kridélka" fizeni. V takovém

Cil (BAD, Zavisly tratovy bod 2) pfipadé ném Fidici kfidla Fikaji, abychom se b : ing” Fidici kFi - ' ‘ BN | 4800

naklonili doleva smérem k BAD).

29a
g I '<>‘ = = Pfepinaé CMD zbrafiového systému
DOPREDU

IP - Initial Point jl_ e I

Nad IP (po¢ateénim bodem) / Tratovy bod 2

=40 . c e 1 .,
' — “Wing” fidici kfidlo
“Wing” Fidici kfidlo by b BTV -
i fw' A '
L
1 .
- 1
—— -
-_ - I
oAl - - - 5 1
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3.4 - PUMY MK-82
TUTORIAL INS PRESNE BOMBARDOVANI (CCRP) Znatka sméru letu (FPM)
BOM BARDOVANI’ (V arovni s Fidicimi "kFidéIky' :

“Wing” Fidici kfidlo

33.  KdyZ jsme v dosahu pro pfitahnuti, na priihledovém displeji HUD se objevi znacka pro uvolnéni pumy. 1
34.  Letime vodorovné smérem k cili (ujistime se, Ze jsem aspon ve vysce 2000 stop). ‘ Q Horizontalni znacka CCRP pro
35.  Jakmile se objevi pokyn k uvolnéni, stisknéte a pfidrzime spoust MiCRoB (2. stupen) (standardné uvolnéni se posune smérem k

MEZERNIK), dokud se pfimka CCRP nezarovna se zamérovacim diamantem. Pumy se automaticky

uvolni. V tomto prikladu bude uvolnéno osm pum.

Zkontrolujeme $kody pfi bombardovani a odemkneme cil (STLACIME prepina¢ zbrafiového systému /

CDM na ovladaci pace). Systém CCRP bohuzel neni pfilis presny.

Pomoci ptrepinace zbranového systému CDM DOZADU na ovladaci pace, miZeme vratit zpét na

pruhledovy displej HUD, rezim NAV (Navigace).

znacce sméru letu.

“Wing” Fidici kfidlo

- —

0 '

,/ \
/\-, 3
’ 35 /j, \;’)
(Spoust na oviddaci pdce) R o
16

M-3A

STLACIT Pfrepina¢ CMD zbrariového systému

17
Ptepina¢ CMD zbrafiového systému DOZADU : -~
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3.5 — TUTORIAL CCIP - KAZETOVE PUMY BLG-66 “BELOUGA”

Kazetové pumy Belouga se v podstaté pouzivaji stejné jako Snake Eyes a ve vychozim nastaveni pouzivaji
rezim uvolnéni CCIP. Belougy se pouZivaji proti méné pancérovanych ciliim (bez nebo lehce obrnéné). Po
uvolnéni, puma vypusti velké mnozstvi malych pumicek, ktera pokryji velkou plochu a pfi dopadu vybuchnou.
Proto musi byt svrzeny v dostatecné vysce, aby umoznily rozptyleni téchto malych pumicek.

MIRAGE
2000C

1. Na plynové péace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/Neutralni/stfely Magic)
do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To nam umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé prostfednictvim panelu
PCA (Poste Commande Armement, Ovladaci panel zbrani).

2. Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (retardé/dlouhd rozptylova plocha) nebo
INST (kratka rozptylova plocha).

3. Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (04 = 4 pumy). Vezmeme na
védomi, Ze 00 neuvolni Zadné pumy.

4 Na panelu PPA nastavime, v jaké vzdalenosti maji byt pumy mezi sebou uvolnény (02 = 20m).

5. Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prihledového displeje HUD, zvySime polohu sedadla.

6. Na panelu PCA, prepneme prepinac¢ Master Arm do horni polohy ARME.

7

8

L4

Na panelu PCA, zvolime tlacitko s napisem BL6 (Bombe Freinée — BLG-66 Belouga s vysokym odporem).
Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac
vzduch-zemé) a RS (Radio-Sonde, nadmofrska vyska nad zemi) sviti (S) pod textem.

9. Nastavime napajeci prepinac vyskového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).

-

ZBRANE A VYZBROJ
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Radarova

3.5 — TUTORIAL CCIP - KAZETOVE PUMY BLG-66 “BELOUGA” | (

10.  Stisknutim pfepinac zbrafiového systému CMD DOZADU na ovlddaci pace, nastavime
rezim pruhledového displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto
kroku se ujistime, Ze mame vybranou zbran (RK), jinak se HUD prepne do specidlniho
rezimu vzduch-vzduch.
. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky

"S" (Selected / Vybréno) a "P" (Prét / Pfipraveno).
Pfiblizime se k cili nizkym letem ve vodorovné poloze. Umistime vektor rychlosti do
pole uvolnéni pumy (vypoctené na zdkladé sklonu a vysky letadla).
Manévrovanim letadla srovname zamérovaci bod CCIP s cilem. Platny stav uvolnéni
pumy je indikovan znakem "K¥idélek - vodorovnych pfimek" vedle zamérovaciho
bodu CCIP, stélou indikaci "BF" na prihledovém displeji HUD a indikaci "P" na panelu
vyzbroje.
Kdy? je zaméfovaci bod CCIP umistény na cili, stiskneme a pfidrzime spoust MiCRoB
(2. stuperi) po dobu alespori 0,5 s (standardné MEZERNIK).
Pritdhneme, abychom jsme nenarazili do zemé, a podivdme se na vysledek naseho
odhozu.
Pomoci prepinace zbrariového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, miZzeme
vratit zpét na prahledovy displej HUD, rezim NAV (Navigace).

11.

12.

13.

14.

15.

0 o, \
/‘., )
13 — ‘:,)
I (Spoust na ovlddaci pdce) PR

M3a M€

10a
| Pfepinac CMD zbranového systém

vzdalenost od
zemé

'
. Jsme prilis vysoko [
Pfimka shozu pum (BFL)
] Co—

Pferuseni primky:
Posledni bod dopadu pumy

Vi ,'(
i

3
[}

Pumy s vysokym odporem
(BF, Bombes Freinées)

Zamérovaci bod CCIP
Vodorovné primky
(kridélka)se zobrazi pri

sprdvném nastaveni pumy

!

[
|

Pole uvolnéni pumy

35—
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3.6 — PUMY K NICENIi PRISTAVACI DRAHY BAP-100
CCIP TUTORIAL

BAP-100 (Bombe Anti-Piste, 100 mm) jsou v podstaté nefizené pumy s velkym odporem a raketovym pohonem pro niceni
leteckych drah. V podstaté se pouZivaji stejné jako Snake Eyes a ve vychozim nastaveni pouZivaji rezim uvolnéni CCIP.
BAP-100 se pouzivaji proti tvrdym/zesilenym cilim, jako jsou vzletové a ptistavaci drahy. Mirage 2000C, muiZe na podvésech
pod trupem, nést az 18 pum BAP-100. V predni poloviné pumy je uloZena vybusnina, pribojnik a roznétka. V zadni poloviné
se nachazi urychlovac, 4 stabiliza¢ni kfidélka a padak.

MIRAGE
2000C

1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénova/Neutralni/stfely Magic) do stfedni
polohy NEUTRAL (PCA). To ndm umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé prostiednictvim panelu PCA (Poste Commande
Armement, Ovladaci panel zbrani).

2. Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (dlouha rozptylova plocha) nebo INST (kratka rozptylova
plocha); obé polozky odjistuji zpozdéni roznétky.

3. Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (18 = 18 pum). Vezmeme na védomi, Ze 00
neuvolni Zadné pumy.

4 Na panelu PPA nastavime, v jaké vzddlenosti maji byt pumy mezi sebou uvolnény (04 = 40 m)

5. Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prihledového displeje HUD, zvysime polohu sedadla.

6. Na panelu PCA, pfepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

7

8

L4

Na panelu PCA, zvolime tlacitko s napisem BF8 (Bombe Freinée — Vlysokym odporem BAP-100).
Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac vzduch-zemé) a RS
(Radio-Sonde, nadmorska vyska nad zemi) sviti (S) pod textem.

9. Nastavime napdjeci prepinac vyskového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).

-
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3.6 — PUMY K NICENi PRISTAVACI DRAHY BAP-100
CCIP TUTORIAL

10.  Stisknutim pFepinac zbrariového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, nastavime rezim prihledového
displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku se ujistime, Ze mame vybranou zbrari
(RK), jinak se HUD prepne do specialniho rezimu vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky "S" (Selected / Vybrano) a
"P" (Prét / Pfipraveno).

11.  Priblizime se k cili nizkym letem ve vodorovné poloze. Umistime vektor rychlosti do pole uvolnéni pumy
(vypoctené na zakladé sklonu a vysky letadla).

12. Manévrovanim letadla srovhame zamérovaci bod CCIP s cilem. Platny stav uvolnéni pumy je indikovan
znakem "KFidélek - vodorovnych pfimek" vedle zamérovaciho bodu CCIP, stalou indikaci "BF" na
prihledovém displeji HUD a indikaci "P" na panelu vyzbroje.

13.  Kdy? je zaméFovaci bod CCIP umistény na cili, stiskneme a pfidrzime spoust MiCRoB (2. stupefi) po dobu
alespori 0,5 s (standardné MEZERNIK).

14.  Tésné po uvolnéni pumy se otevie padak, ktery oddéli pumu od letadla a zpomali jeji pad. Po 3,75
sekunddch, kdy se puma nachdzi v Uhlu mensim nez 40° od vertikdly, je odhozen paddk a je zazehnut
raketovy motor, ktery urychli pumu na 260 m/s k zemi. Po priniku s povtchem drahy, puma exploduje a
vytvofri krater.

15.  Pfitdhneme, abychom jsme nenarazili do zemé, a podivdme se na vysledek naseho odhozu.

16.  Pomoci prepinace zbranového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, miZeme vratit zpét na prlihledovy

displej HUD, rezim NAV (Navigace).

— ==

Radarova
vzdalenost od
zemeé

Pferuseni primky:
Posledni bod dopadu pumy

Zamérovaci bod CCIP

e Vodorovné pfimky
(kridélka)se zobrazi pri
4 spravném nastaveni pumy

, o — — -40
Pumy s vysokym odporem
(BF, Bombes Freinées)
12

461664 } . 0|4 . OI5 . UIB :

13
I (Spoust na oviddaci pdce)

10a
| Pfepinac¢ CMD zbrarnového systém

Pole uvolnéni pumy \

;2
1.06 Vektor rychlosti

.v\_,
Posledni bod dopadu pumy

== /.
n Zamérovaci e
bod CCIP \
' J 1]
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3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
BUDDY LASING & JTAC

Mirage neni jenom proudova stihacka: tento letoun mizZe také provadét podporu pozemnim
jednotkdm na zemi. JTAC (Joint Terminal Attack Controller - pfedsunuty letecky navodci),
nebo-li letadlo vybaveno zaméfovacim kontejnerem (LITENING A-10C), muZe vyuZivat
laserového oznamovani cil( “paint” k pfesnému bombardovani.

Tento tutoridl bombardovani pomoci BUDDY LASING, se bude skladat ze tfi ¢asti:
1. Vytvoreni mise JTAC v Editoru misi.
2 Radné postuoy pousivani radi

oznaceného cile, laserovym znackovacem.

Odhoz pum v rezimu CCRP, pouzitim chytrych navadécich pum GBU-12.

>

Do not mount the DDM sensars

Rocket Burst Count 6 Rockets

Gun Burst Length (Seconds) 0.5 Second

Laser code for GBUs, 1x11 3]

Laser code for GBUS, 11x1 8 ;
Laser code for GBUs, 111x ] (Ize nastavit v Editoru misi)
Waypoint Bullseye 0

Enforce INS Alignment and drift



3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
BUDDY LASING & JTAC - EDITOR MISIi

1. V editoru misi, vybereme a vloZime spojeneckou jednotku “ATGM M1045 HMMWYV TOW”. Ona bude nasim JTAC.
2. Ujistime se, Ze mame umisténé nepratelské jednotky na mapé a jednotka je pojmenovana (napf. ,ENEMY UNITS“).
3. Vybereme nasi jednotku JTAC, klikneme na MOZNOSTI a ,,ADD“ a u polozky TYP vybereme, Cestou provést Gkol“ a v polozce AKCE vybereme ,,FAC — Gto&na skupina®.

MIRAGE
2000C

SKUPINA = ,ENEMY UNITS” (ndzev nepFatelské skupiny kterou jsme vytvofili). RLAXOXO’S JTAC tutoriél pro Mirage

\Z/;i'lﬁ,LNf{;ez,fjf;:;j https://www.youtube.com/watch?v=ep7MH3Rmic8

OZNACENI = Laser
VOL. ZNAK = Moonbeam (nebo jaky si vybereme) EDITOR MISE

FREKVENCE = 245 MHz (frekvence radia, kterou budeme pouzivat ke kontaktu s JTAC) N ; N " SKUPINA VOZIDEL x
7. MODULACE = AM ; s : !

4. Vybereme nasi jednotku JTAC, klikneme na MOZNOSTI a ,,ADD“ a u polozky TYP
vybereme ,,Moznosti“ a v poloZce AKCE vybereme ,,ROE”.

o eEwWwNRE

y

1. Nastavime ,ZAJISTIT ZBRANE“

-

ZBRANE A VYZBROJ

5. Taky je moiné nastavit jednotku, jako NEVIDITELNY“ a , NESMRTELNY*, tak jak
je ukazané ve video tutorialu od RLAXOXO'SE.

EDITOR MISE

SKUPINA VOZIDEL

JMENO SPOJENEC]A/TAC

v
[ ]
[ ]

STAV ... UKONCIT KDYZ ...

ENEMY UNITS

™
-Rizerné bomby
b 0 EDIT
BRI Lasar MOZNOSTI (AKCE NA BODU)
kmh GS =
12 |:]o 0 |/e <] <
ADD EDIT DEL
MOZNOSTI (AKCE NA BODU)

Moanbeam

)

y
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https://www.youtube.com/watch?v=ep7MH3Rmic8
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3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
BUDDY LASING TUTORIAL - KONTAKT S JTAC

Na panelu UHF, nastavime voli¢ rezimu u V/UHF Greenbox na FF (Stala frekvence) a nastavime frekvenci
JTAC na 245,00 MHz (na klavesnici zadame 24500 a stisknéte VLD (Validate - Ovéfit)).

Pro komunikaci stiskneme klédvesu ,,/“ a vybereme v radio menu JTAC MOONBEAM (F9).

Vybereme “PRILET DO 15 MINUT” (F1).

Nasledné budeme kontaktovat JTAC o nasi vySce, munici a ¢asu kdy dorazime k dané pozici.

JTAC odpovi "TYP NAVADENI ¢.2." a zepta se nas, jestli jsme pfipraveni pfijmout 9-liner.

Vybereme ,,PRIPRAVEN K OPAKOVANI“ (F1) a pfijmeme 9-liner.

JTAC ndm da informace o 9-linii a pozada nas o dalsi pokyny a informace.

Vybereme ,,PRIPRAVEN K OPAKOVANI INFORMACI“ (F1).

JTAC ndm bude opakovat informace.

Vybereme “9-LINE REDBACK” (F1) k potvrzeni informaci, které jsme dostali a potvrdime je s JTAC.
JTAC potvrdi nas RED BACK a poZzada nas o IP potvrzeni k pfiblizeni.

Vybere ,,PRICHOZI IP“ (F1), JTAC ndm Fekne, zda mame POKRACOVAT nebo ¢innost PRERUSIT.
Vybereme ,LASER ON“ tim poZzaddme o oznaceni cile laserem.

Jakmile je cil oznacen laserem, mizZeme prejit k bombardovani cile.

2. Hlayri. GHAG
245 MHz AM

FIv. Priletsda 15 min

F5. ATCY, e 1 :
F9. JTAC - MoonbeanTiedGNRESREe F2, PRLIELEAORS0. nin
F12. “Exit F3. Prilet dords man

F4. Prilet doBBE MIN
F1l. Predchozi nahbidka
F12., Exit

AUTO [

ALTO MoonbieamLd): line is as follows i e
ioorbesil TR e %3 N/A. Moonbeanll . JENGESEEL
gonbeamll S i =k n Moonbeaml:l - JiAEE EraEEEEn uggmopskgwgka 1350 stop MSL [P I \
readback = pro delsi infermece Giltjobriens vozidia s

FI. 9-1ine readback
F2. Nemohu spilnit
F3. Check out

F11. Zakladni menu
Fl2, Exit

F2. Nemohu: spilnit
F3. Check out

F11. Zakladni menu
=g, Exit

AUTO

akeiw

F1. Prichozi IP

F2. Opakovat pokyny
F3. Jaky jeimuj cil?
F4. Kontakt

F&, MNemohu splnit
F7. Gheck out

F11, Zakladni menu
L& Bl

MBoRBERm I1): resdback cofrect :
Moonbeam11): IP poturdit PRIBLIZENI

el =iz

F1. Pripraven k opakovani dnforn=Eis

Moonbeam1 .« JNAC. BriravansE

0 CONF

IR e

Hﬂﬂfi Moonbeam 1-1, tady je Enfield 1-1, 1 x M-2000C
B351 ve Vyste 6000
Mﬁm' GBUFLZ] 150 % kanon II
ernf éasje 0 + 15
Eﬁi‘ﬁ ]:lﬁpraven M= urcenifcile. Co prome mate?

Moonbeamil): Enfield 1-1, tady je Moonbeam 1-1, typ navedeni £.2. Potvrd pfipravenost na 9-line

adnice: JEMB53550
Hceno laserem; 1688

; pojentitisever 400 metril, Kontakt s pésiky
n NS GHIEE Vychod

]}'A!: [Mbonbeam11): oiekavej dalsi pokyny a informace

FL. Pripraven k opakovamd
Fz2. Check out

F11. Zakladni menu

F12. Exit

AUTO

Moonbeamll . JTAG. DESE]R SELUNE
K LASERU

F1. LASER O n
I F2. DESET SEEUND
Guisi |12 Enfjeld =1 IASER ON COM s F3. Opakoyat pokyny k miSE

11+ F4. Jaky je mij cIl?
ponbeam L) LASER ON RESPOND S

ﬁﬂnheﬁ_mll}: LASER OSVETLUJE ciL F7. Nemohu splnit

e F8. Check out

F11. Zakladni menu k.
Fl2. Exit

Hitge Edfial k.
WAG (Meonbeam L) Enfield 1-1, POKRACU)




3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
BUDDY LASING TUTORIAL - KONTAKT S JTAC

-

Co znamena CAS (Close Air Suport - pfima leteckd podpora) 9-linie a pro¢ je to ddlezité? Ukolem 9-linie je poskytovat co nejvice informaci dleZitych a
struénych informaci o cili.

MIRAGE
2000C

9-Liner (Fadku)

Radek 1: IP/BP - Pocatedni bod/Bojova pozice (v nasem pfipadé nelze aplikovat)

Radek 2: Smér od IP k cili (v naem ptipadé nelze aplikovat)

Radek 3: Vzdélenost od IP/BP k cili (v naem pipadé nelze aplikovat)

Radek 4: Nadmoiska vyska cile — 350 stop nad stiedni hladinou more (MSL)

Radek 5: Druh cile — Délostfelectvo

Radek 6: Poloha cile: soufadnice cile

Radek 7: Oznaceni typu cile: kédové oznaceni oznacovaciho laseru 1688 (tento kéd maze byt pouzit u A-10C k vyslani laserového paprsku na cil)
Radek 8: Poloha spojencil (nasich jednotek): JTAC na pozici 1400 metru severné od cile

Radek 9: Vychozi zékladni smér cile, ke kterému sméfuje: Jizni

y

Remarks - Poznamky

ZBRANE A VYZBROJ

Poznamky obecné zahrnuji informace o spatfené jednotce nebo o blizkém nebezpeci, podpora SEAD podava informace, jaké jsou rizika, pocasi nebo
jiné hrozby. V nasem pfipadé, JTAC nas pozadalo o pouZiti pum GBU-12.

JTAC |' Moonbeamill): line is as follows
'-1, Ly D NIAS

14 Haﬂmaraka Vyskai]350 stop MSL
{53 Gil:Jobrnena vozidla

6. Enui'aﬂnice']KMEE 3550

v
[ ]
[ ]

jTﬁE | I'-"Innn heamll}
POzt GBEUELZ

['.!'_’_ Oznaceno laserem; 1688 _
(&S pojencit]sever. 4400 metru, kontakt s pésaky
G ]odIet vichod

rt".ﬂ.'l: (Moonbeamll): ocekave] dalsi pokyny a informace
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3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
UVOLNENI PUM

GROUND ADJUSTMENT OPTIONS

KdyZ jsme na zemi a motor je vypnuty, miZzeme upravit laserovy kéd GBU-12 (laserovy kdd, ktery se bude ONLY MODIFIABLE WHEN ENGINE 1S OFF

snaZzit sledovat).

MIRAGE
2000C

Pokud létame s vice hraci (multiplayer) a nezname kéd GBU-12, muUZeme otevfit stranku WEAPON MATRA 155 BURST COUNT
Kneeboard (ZBRANE N&kolenik) stisknutim kldves "RSHIFT+K". Zobrazi se kéd nastaveni na nase laserem OEFA BURST TIME
navadéné pumy GBU-12.

LASER CODE

Laserové kddy laserové navadénych pum, Ize programovat na zemi pomoci nasledujicich prikazG:
* RSHIFT + RALT + 9 : Zméni laserovy kéd (stovky)

e RSHIFT + RALT + - : Zméni laserovy kod (jednicky)

e RSHIFT + RALT+ 0 : Zméni laserovy kéd (desitky)

y

CHAFF/FLARE

RELEASE PROGRAM
-AD ONLY

PANIC REL.: CHAFF 86 / FLARES @3 CYCLES: @1
PROGRAM @1: CHAFF @6 FLARES 080 CYCLES: @1
PROGRAM @2: CHAFF @6 FLARES @80 CYCLES: @2
PROGRAM 83: CHAFF @6 FLARES @0 CYCLES: @3
PROGRAM B84: CHAFF 080 FLARES @2 CYCLES: @1
PROGRAM ©@5: CHAFF 01 FLARES @1 CYCLES: 0]
PROGRAM @6: CHAFF 12 FLARES 0@ CYCLES: 01
PROGRAM ©7: CHAFF 20 FLARES 0@ CYCLES: @1
PROGRAM 088: CHAFF 0@ FLARES @6 CYCLES: @]
PROGRAM ©9: CHAFF 20 FLARES @6 CYCLES: 01
PROGRAM 18: CHAFF 00 FLARES 32 CYCLES: @1

-

ZBRANE A VYZBROJ
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o [/ s v s
g g 3.7 - LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
g g UVOLNENI PUM
g t'g' v ? 1. Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kandnova/Neutralni/strely
f E (=3 ﬁ Magic) do stredni polohy NEUTRAL (PCA). To nam umozni vybrat vyzbroj vzduch-zemé
f — g ﬁ prostiednictvim panelu PCA (Poste Commande Armement, Ovladaci panel zbrani).
f 2 N ﬁ 2. Na panelu PPA, pfepneme prepinac roznétky do polohy RET (retardé/dlouha rozptylova plocha)
f ﬁ nebo INST (kratka rozptylova plocha).
f ﬁ 3. Na panelu PPA nastavime pocet pum (-NB+), které maji byt uvolnény (01 = jedna puma).
f ﬁ 4, Na panelu PPA, neni tfeba nastavovat vzdalenost mezi uvolnénim pum, protoze u GBU se
f - ﬁ obvykle uvolnuje jedind puma.
f o ﬁ 5. Abychom lépe vydéli na spodni ¢ast prahledového displeje HUD, zvysime polohu sedadla.
f o ﬁ 6. Na panelu PCA, pfepneme prepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.
f ) ﬁ 7. Na panelu PCA, zvolime tlacitko s ndpisem EL1 (GBU-12).
f N ﬁ 8. Na panelu PCA, stiskneme tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac vzduch-zemé).
g ~> ? 9. Nastavime napdjeci prepinac vyskového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).
7
150
77
7™
A7
1 20
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A7
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1 20
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3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12

UVOLNENI PUM

Umistime znacku diamant CCRP nad cil tak, ze

10.

11.

sklonime letadlo smérem k diamantu na drovni
fidicich kridélek "Wing". Jsme na kurzu k cili.

Stisknutim prepinac zbranového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, nastavime rezim prihledového
displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku se ujistime, Ze mame vybranou zbrari
(RK), jinak se HUD prepne do specialniho reZzimu vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky
"S" (Selected / Vybréno) a "P" (Prét / Pfipraveno).

. Platny stav uvolnéni pumy je zobrazen stalym napisem "EL" na prihledovém displeji HUD a
zobrazeni "P" na ovladacim panelu zbrani. Pokud je stav uvolnéni pum neplatny, "EL" blika a "P"
zmizi.

Umistime znacku diamantu co nejbliZe k cili (obvykle je oznacen koufem nebo cilovou plochou) a stisknéte
tladitko "MAGIC SLAVE/AG DESIGNATE ( Vzduch zemé /PodFizeni Magic)" na plynové pace
(HOTAS). Po urceni priblizné polohy cile se vele znacky diamantu CCRP objevi fidici kfidélka "Wings".

. Méjme na paméti, Ze na rozdil od vétsiny modernich letoun(l, nemda Mirage na prihledovém
displeji HUD zadny ukazatel, ktery by zobrazoval, kde se nachézi ur¢eny/uzaméeny pozemni cil.
Budeme se muset ujistit, Ze oznaceni pomoci diamantu CCRP je dostate¢né presné, a podle toho
pouzivat znacky CCRP (linie CCRP, fidici kiidelka, vzdalenost k cili).

. Pfestoze urceny bod nemusi byt nutné na samotném cili, mél by se nachazet v urcité blizkosti
skutecného cile. Samotnda puma bude sledovat laserovy bod, ktery JTAC navadi nezavisle na
vasem letadle; signdly CCRP ndam poskytnou pfibliznou predstavu o tom, kdy vypustit GBU-12, ale
méjme na paméti, Ze pokud pumu vypustime pfilis daleko od cile, puma pravdépodobné laser
nezachyti.

EL: Vybran GBU-12

Tlacitko vybéru Magic
Slave / Air-to-Ground

10a

Approximate target location

245



3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12

~J

UVOLNENIi PUM

Po zachyceni cile se na zna¢ce diamantu CCRP objevi Fidici kiidelka. Budou poskytovat pokyny pro fizeni smérem k uréenému cili. Na displeji "f; ‘ N
radaru se zobrazi vzdalenost od cile. - -

Letime vodorovné smérem k cili (ujistéme se, Ze mame alespon vysku 2000 stop). 0
Horizontalni CCRP pfimka bude zobrazovat, Ze jsme 15 sekund od cile. ’\u
Jakmile je CCRP p¥imka zarovndna se zna¢kou diamantu zamérovace, stiskneme a pridrzime spoust MiCRoB (2. stupeni) (standardné MEZERNIK). M

Po vypusténi GBU-12 se puma pokusi najit laser JTAC a sledovat ho smérem k cili. Navadéni GBU-12 nyni zavisi na laseru. 15 '
Zkontrolujeme $kody pfi bombardovani a odemkneme cil (STLACIME prepinac zbrarfiového systému CDM na ovladaci pace). (Spoust na ovlddaci pdce) JEEE
Pomoci prepinace zbranového systému CMD DOZADU na ovladaci pace, miZeme vratit zpét na prihledovy displej HUD, rezim NAV (Navigace).

17
STLACIT ptepinaé CMD zbrariového systému

18

!
pr— Pfepinac CMD zbrafiového systému DOZADU
3, WaE S 25 26 cile (v km)
477505 : \ : /260 |
—_—— 0.82 ; 2 . 235(% "

" “Wing” Fidici kfidlo 3.8K
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“Wing” Fidici kfidlo
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3.7 — LASEREM NAVADENE PUMY GBU-12
UVOLNENI PUM

Pozndmka 1: CCRP obvykle neni pfilis pfesny... ale s pomoci JTAC
a navadénych pum muzZete provadét velmi presné udery, protoze
pumy jsou navadény laserem.

Pozndmka 2: TotéZ mUZeme provést ve hie vice hracd s hracem v
letadle A-10C nebo v letadle vybaveném zaméfrovacim
kontejnerem. Laserovy kéd, ktery bude muset pouzit, je 1688.
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3.8 — TUTORIAL KANONU VZUDCH - ZEME

Na plynové pace nastavime prepinac rychlého vybéru zbrani CNM (Kanénovéa/Neutralni/strely
Magic) do stfedni polohy NEUTRAL (PCA). To ndm umozni vybrat kanon v reZzimu vzduch-zemé
prostiednictvim panelu PCA (Poste Commande Armement, Ovladaci Panel zbrani).

Na panelu PPA zvolime rezim stfelby (PAR = davka 8 ran, TOT = nepretrzita strelba).

Na panelu PCA, pfepneme prepinac¢ Master Arm do horni polohy ARME.

Zapneme prepinac aktivace kanénu (NAHORU)

Stisknutim tlacitka CAS (Canon Air-Sol / Vzduch - Zemé) na panelu PCA, nastavime kandn do
rezimu Vzduch-Zemé. Zkontrolujeme, zda sviti ndpis "P" (Vzduch-Zemé pripraven).

Ujistime se, Ze jsou na panelu PCA vybrana tlacitka TAS (Télémétrie Air-Sol, Radarovy zamérovac
vzduch-zemé) a RS (Radio-Sonde, nadmorska vyska nad zemi) sviti (S) pod textem.

Nastavime napajeci prepinac vyskového radaru do polohy MARCHE (ZAPNUTO).

Zapneme napajeni radaru a prepneme prepinac do polohy EMISSION (ZAPNUTO).

Zvolime pozadovanou kadenci (rychlost) stfelby. "S" oznacuje zvolenou kadenci strelby.

MIRAGE
2000C

. RAP = Rapide (vysoka kadence stfelby) / LEN = Lent (pomala kadence strelby)
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3.8 — TUTORIAL KANONU VZUDCH - ZEME

10.  Stisknutim piepinaé zbrafiového systému CMD DOPREDU na ovladaci pace, nastavime
rezim prihledového displeje HUD na A/G (Vzduch-Zemé). Pfed provedenim tohoto kroku
se ujistime, Ze mame vybranou zbran (RK), jinak se HUD prepne do speciadlniho rezimu
vzduch-vzduch.

. Zkontrolujeme, zda na ovladacim panelu zbrani (PCA) sviti kontrolky
"S" (Selected / Vybrano) a "P" (Prét / Pfipraveno).
Manévrovdanim letadla srovndme zaméFovaci bod na cil. V dostfelu budeme, az se zacne
ustupovat obvod kruhu ukazatel dosahu kanénu zaméfrovace. Zamérovaci bod (pipper)

bude mit pfi maximalnim dostrelu tvar pIného kruhu a za¢ne ustupovat smérem zleva = / !
doprava, jakmile se cil dostane na dostrel 2400 metr(. Znacka na 9 hodinach, zobrazuje A
dostrel 1800 metr(, na 6 hodinach 1200 metrd a na 3 hodinach 600 metrd.

MIRAGE
2000C

KdyZ jsme na dostrel, stiskneme spoust kanénu MiCRoB (2. stupeni) (standardné
MEZERNIK).

Chceme-li zrusit vybér kandnu, stiskneme znovu tlaéitko CAS (Canon Air-Sol / Vzduch- Radarova vzdalenost od zemé

Zemeé) na panelu PCA. Zkontrolujeme, zda napis "P" (Vzduch-Zemé pripraven) zhasne.

y

-

Ukazatel dosahu kanénu
zamérovace (Zobrazuje: v dosahu) s

e d

H
(o)
-4
2]
N
S
>
g
w
<
<
-4
2]
N

= = 20
125

v

(Spoust na oviddaci pice) Pl
M-3A

Vybran kanén vzduch-zemé (CAS, Canon Air-Sol)
e Staly: Stav zbrané & Priprava k stielbé jsou v poradku
e Blika: Stav zbrané & Priprava k strelbé nejsou v poradku

Cara pokynu pfitahnuti
| Pohybuje se smérem nahoru k zaméfovacimu bodu
kanénu, jakmile se zmensuje dosah k zemi. Kdyz se
tento symbol dostane nad zamérovaci bod kandnu,
pfitdneme a odpoutame se od cile.
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3.8 — TUTORIAL KANONU VZUDCH - ZEME
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4.1 - ODHOZENIi PODVESENE VYZBROJE

Abychom mohly odhodit podvésenou vyzbroj (napfiklad vnéjsi palivové nadrze), postupujeme takto:

. Na panelu PCA, pfepneme pfepina¢ Master Arm do horni polohy ARME.

. Odstranime bezpecnostni kryt prepinace Zvoleni odhozu (Selective Jettison) a pfepneme prepinac Zvoleni
odhozu (Selective Jettison) smérem doleva.

. Na panelu PCA, stiskneme tlacitko vyzbroje, kterou chceme odhodit (my si vybereme odhozeni pfidavnych
palivovych nadrzi, oznaceny jako RP). Kdyz stiskneme tlacitko pod vybranou vyzbroji, rozsviti se pod tla¢itkem
varovné Zluté pismeno "S".

. K odhozeni, stiskneme tlacitko spou’té MiCRoB (2. stuperi) (standardné& MEZERNIK). Vybrana podvésena
vyzbroj, bude uvolnéna.

odhozu (Selective Jettison).
Vypneme Master Arm, prepnutim prepinace do dolni polohy.

4.2 — NOUZOVE ODHOZENI PODVESENE VYZBROJE

PFi stisknuti tlacitka nouzového odhozeni vyzbroje bude odhozena veskera podvésena vyzbroj (véetné drahych tizenych strel
SUPER S530D) s vyjimkou dvou fizenych strel MAGIC II.

.\\

Tlacitko nouzového

odhozeni vyzbroje \’
(Emergency Jettison)
& (tlacitko spouste na ovilddaci pace)
NoR

. Pfepinac Zvoleni odhozu (Selective Jettison)pifepneme zpét doprava a zavieme bezpecnostni krytku Zvoleni

VU A



157097

Vrele doporucuji podivat se na toto vlakno od il_Corleone, kde se dozvite o taktice boje v Mirage.

Odkaz: http://forums.eagle.ru/showthread.php?t

4.3 — BOJOVA TAKTIKA
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1 - Uvod

MIRAGE
2000C

2 — SPIRALOVY (Systéme de Protection Infrarouge et Radar par Leurrage) systém protiopatieni
2.1 - Ovladani FLARES (svétlice) & CHAFF (plevy) Controls
2.2 — Tutoridl FLARES (svétlice) & CHAFF (plevy)
2.3 — Programy FLARES (svétlice) & CHAFF (plevy)
3 — ECLAIR podvés protiopatfeni
4 — SERVAL / RWR (Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte / Vystrazny radiolokaéni pfijimac radaru)

5 —SABRE / ECM rusicka (Systéme d’Autoprotection par Brouillage Electromagnétique / Systém elektronického protiopatieni)

6 — D2M (Détecteur de Départ Missile) Systém varovani pred protileteckou fizenou strelou

PART 10 - DEFENCE: RWR & COUNTERMEASURES
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1. PROTIOPATRENI - UVOD

PouZiti protiopatfeni je velmi jednoduché. K dispozici jsou tfi typy: Svétlice (Flares), ndboje s pokovenymi dipdly ¢esky plevy (Chaff) a ECM (Electronic Countermeasure —
elektronické protiopatieni) rusi¢ka. Rekneme si néco, jak a k éemu se pouzivaji.

Rizené stiely obecné mohou pouzivat k sledovani letadla 2 véci: radarové zachyceni letadla (na nase letadlo jsou vyslany radarové viny a tyto viny se odrazeji od naseho letadla,
to se nazyva "radar signature - radiolokac¢ni zachyceni") a tepelné zachyceni - heat signature (zachyceni tepla z vystupnich plynu motoru). Protiopatieni budou efektivni jen proti
tém druhlm vyzbroje, které plsobi na danou vyzbroj k jejimu odvraceni; tepelné navddénou raketu nezajima nase elektronické protiopatieni, kdyzZ sleduje nasi tepelnou stopu a
ne radarové zachyceni. A to je divod proc je dileZité védét, s jakou vyzbroji na nas nepfitel zautocil, a mi mohly proti této vyzbroji nasadit to spravné protiopatifeni. A k tomu
nam slouZi, systém SERVAL (Systeme Electronique de Reconnaissance et Visualisation d'Alertes) nebo taky RWR (Radar Warning Receiver - vystrazny radiolokaéni pFijimag) ktery:
pomaha zjistovat jaky druh stiely je na letoun vypustén a diky tomu je mozné nasadit druh protiopatfeni k odvraceni této strely.

MIRAGE
2000C

FLARES (svétlice) se pouZivaji proti fizenym raketam, které zachycuji tepelnou stopu
letadla (infracervenou nebo IR). Misto toho aby navadéci raketa letéla za tepelnym g
zdrojem vaseho letadla, poleti smérem k Zhavym svétlicim, které vyzatuji vétsi - Chaff ( Plevy)
teplotu. ‘ :

Ve

~

CHAFF (plevy) je forma "pasivniho" ruseni. Pasivni (odraz) ruseni je, kdyZ klamny
objekt nebo zafizeni odrazi radarové viny. Chaff (plevy) je jednoduse svazek malych
kusl kovové folie se zrcadlicim natérem, ktery vytvari shluk radarovych odrazd,
které zabrani radaru zachyceni a zamknuti samotného letadla.

Mirage je vybavena vykonnou rusickou. Ta funguje v reZimu "nepretrzitého
provozu" ruseni, také nazyvané "aktivni" nebo "prenasené" ruseni. Toto zafizeni
prendsi své vlastni synchronizované radarové viny zpét na nepratelské radarové
prijimace k simulaci nespravnych vracejicich se odraz radarovych vin. Jednoduse
feceno, aktivni ruseni se bude pokouset zaplavit radar izo-energetickym, nebo taky
nazyvanym bilym Sumem.

V neposledni fadé je zde také systém DDM/D2M, znamy také jako "Détection de
Départ de Missile" (systém varovani pred odpalenim fizenych strel). Ten sice nebyl
na francouzské Mirage 2000C ve skutecnosti instalovan (ale byl instalovan na
Mirage 2000D), ale Razbam se rozhodl jej zaradit jako volitelnou vybavu.

-

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI
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2 — SPIRALOVY SYSTEM PROTIOPATRENI
Systeme de Protection Infrarouge et Radar par Leurrage
2.1 — Ovladani Flares (svétlice) & Chaff (plevy)

-

Prepinac reZzimu davkovani klamnych cild ma tfi zakladni provozni rezimy, které se ovladaji pomoci voli¢e programu "LL" (Lance-Leurres,
Protiopatreni/Davkovac klamnych cil():
* A (Arrét): VYPNUTO, systém neni pod napétim.
* S.A. (Polo-automatické): Systém davkovani klamnych cilli je zapnuty, program protiopatreni je zvolen manudlné.
e Program vybrany volicem programu davkovani klamnych cilli (LL), se spusti pomoci HOTAS, tlacitkem PROGRAM vypusténi klamnych cilti
* Program PANIC se spusti pomoci tladitka HOTAS, tlaéitkem PANIC vypusténi klamnych cild.
¢ AU (Automatické): Systém davkovani klamnych cilli je zapnuty, je zvolen automaticky program protiopatreni a automatické vypusténi.
¢ Program vybrany volicem program( davkovani klamnych cil( (LL) pro vypusténi, se spusti automaticky, kdyz radarovy vystrazny vysila¢
dosdhne pasma vysokého ohroZeni.
e Systém také automaticky spusti program protiopatieni IR SAM, kdyz systém D2M zjisti vypusténi rakety.

MIRAGE
2000C

Ve

~

Voli¢em programu davkovani klamnych cili Ize zvolit jeden z 10 manualnich program protiopatfeni. Alternativné miZeme také vybrat program
automatického protiopatieni prepnutim volice do polohy "A" (Automaticky), ktery bude Celit nejvyssi radarové hrozbé.

Zdroj: Manudl RAZBAM

Voli¢ programu davkovani klamnych cil(
(Lance-Leurres)

1-10: Manualni programy
A: Automatické programy

LL: Lance-Leurres = rezimi davkovani klamnych cilQ
* AU = Automatické
* S.A.=Polo-automatické Tla¢itko PROGRAM vypusténi

* A=VYPNUTO klamnych cil - Svétlice (DELETE)

Tlacitko PANIC vypusténi
klamnych cilii - Plevy (INSERT)

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI
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2. SPIRALOVY SYSTEM PROTIOPATRENI

Systeme de Protection Infrarouge et Radar par Leurrage
2.2. - Tutorial Flares (svétlice) & Chaff (plevy)

Méjme na paméti, Ze mame velmi malo svétlic: proto s nimi zachdzejme Usporné. Diky podvésu
ECLAIR, je mozné vybavit letoun vétsim poctem svétlic (flares).

MIRAGE
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10
.v v. . s , /o , V. viv 7 , o ||
1. Volicem rezimu davkovani klamnych cil(, zvolime rezim vypousténi klamnych cil{i \ \

(Automaticky, Polo-automaticky, Vypnuto (A)).

2. Volicem program davkovani klamnych cil( (Lance-Leurres), zvolime program vypousténi | RN
klamnych cild. \
~ 3. Vypusténi klamnych cilG provedeme tlacitkem PROGRAM vypusténi klamnych cil( - Svétlice - == \ '
("DELETE"), nebo tlacitkem PANIC vypusténi klamnych cild - Plevy ("INSER"), na Fidici pace. LL: Lance-Leurres = rezimi davkovani klamnych cilli “ R
Tyto dvé funkce jsou podrobné popsany na nasledujici strané. * AU = Automaticky -
H * S.A. = polo-automaticky
« A=VYPNUTO Voli¢ programi ddvkovadni klamnych cil

(Lance-Leurres)

EM (Contremesures Electromagnétiques) Elektromagnetické

LL: Lance Leurres (Davkovani klamnych cil()
protiopatieni / Plevy — Chaff (ndboje s pokovenymi dipdly)

* Svételny ukazatel blikd, kdyZ jsou vypustény
klamné cile (plevy — Chaff nebo svétlice - Flares)
__ _ _

Varovna svételna kontrolka nizkého intervalu
* Blika, kdyZ pocet plev v podvésu je nizky
e Trvale sviti, kdyz se plevy vypotrebuji (jsou na 0)

IR (Contremesures Infrarouges)
Infracervené protiopatfeni / Svétlice - Flares

Varovna svételna kontrolka nizkého intervalu
* Blikd, kdyZ pocet svétlic v podvésu je nizky
* Trvale sviti, kdyZ jsou svétloce vypotrebovany

EO (Contremesures Electro-optiques)

Optoelektronické protiopatreni

Varovna svételna kontrolka nizkého intervalu

* Blikd, kdyz interval EO je nizky

* Trvale sviti, kdyzZ se EO vypotrebuji (jsou na 0)
* Neni simulovano

Tlacitko PROGRAM vypusténi
klamnych cilli - Svétlice (DELETE)

Tlacitko aktivace rusicky

B Tlacitko PANIC vypusténi
klamnych cilQ - Plevy (INSERT)

EFF (Effacement) tlacitko vymazani
Zrusi (vymaze) varovné svételné kontrolky na krabi¢ce ECM

30
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2 — SPIRALOVY SYSTEM PROTIOPATRENI

Sstéme de Protection Inraroue et Radar par Leurrage
2.2 — Tutorial Flares (svétlice) & Chaff (plevy)

Systém Spirala se sklada ze 2 déavkovacd chaff (plev) a 2 davkovacu flare (svétlic).| Zdroj: Manudl RAZBAM

Davkovace plev (Chaff) pojmou a# 120 hlinikové potazenych sklenénych vidken. Tyto plevy (EM, Contremesures Electromagnétiques - Elektromagnetické protiopatieni) se pouzivaji ke zmateni
radarovych systém tim, Ze odrazeji radarové viny a vytvareji falesné cile. Davkovace Spirale plev spolupracuji se systémem Sabre a Serval, aby sniZily plevy na urcitou délku odpovidajici vinové délce
radaru ohroZeni, ¢imz zvy3uji jejich Ucinnost.

Davkovace svétlic (Flares) pojmou 16 infradervenych klamnych cilG. Tyto svétlice (IR, Contremesures Infrarouges - Infracervené protiopatfeni) se pouzivaji ke zmateni infracerveného systému tim, Ze
poskytuji dalsi zdroj tepla ke sledovani a navadeéni.

Pozndmka: MnoZstvi vnitinich a vnéj§ich ndvnad Mirage je pevné a nelze je ménit. Jediny zpiisob, jakzvisit mnoZstvi ndvnad, je instalace podvésného modulii Eclair a Eclair-M.

Davkovac Plev (EM)

(x60)
Davkovac svétlic
(IR) (x8)

N > ;@
. l N
\~<
«M“' ,ﬁ“’t
. | Davkovac Plev (EM) / A\
o (x60) =
@
> e

&




Voli¢ programi davkovani klamnych cild

2 — SPIRALE COUNTERMEASURES SYSTEM
Systeme de Protection Infrarouge et Radar par Leurrage (.“’Tf(;.““;'”es,), ,
2.3 — Programy Flares (svétlice) & Chaff (plevy) — N A Automatické programy

.’,

* Programy BVR 1 aZ BVR 3 (#1, 2, 3) se pouZivaji pfi zapojeni do boje BVR, kdy se ocekavaji radarem
navadéné strely. Tyto 3 programy maji stejny cyklus, lisi se pouze poctem provedenych cykld.

* CCM 1 (#4) je uréen pro boj z zblizka, kde se oCekavaji infracervené stiely.

* CCM 2 (#5) je urcen pro boj z zblizka, kdy neni znam ocekavany typ strely.

* SAM 1 (#6) je urcen k pouZiti proti starsim SAMum, jako jsou SA-02 nebo SA-06.

* SAM 2 (#7) je urcen k pouZiti proti novéjsim SAMum, jako jsou SA-10 a vyssi.

* IR SAM (#8) je urcen k poutZiti pfi letu v malé vysce a ocekavani MANPAD kratkého dosahu IR navadénych
SAMy.

* AG Mix (#9) je urcen k pouZiti pfi priniku do dobre branéného prostoru v malé vysce, kombinuje
programy SAM 2 a IR SAM.

* Flare Jett. (#10) Vypousti vSsechny svétlice v kratkém casovém intervalu. Pouziva se v pfipadé nouze, neni
vhodny k obrané proti raketam.

MIRAGE
2000C

Ve

~

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI

* PANIC se pouzije v pfipadé neocekdvaného nebo nezndmého ohrozeni navadénych strel. Vypousti smés

ot . ) e vy Zdroj: Manudl RAZBAM
plev a svétlic, aby se pokusil vyporadat se s nejrliznéjsimi typy hrozeb.

Poznamka: VSechny programy kromé programu PANIC |ze upravovat.

NAPROGRAMOVANI VYPUSTENI KLAMNICH CiLO

Tlacitko Program Nazev Plevy Svétlice Interval Cyklus Interval cyklu
1 BVR 1 6 0.500 1
2 BVR 2 6 0.500 2 2.000
o5 3 BVR 3 6 0.500 3 2.000
L:'J 4 CCM 1 il 1
g 3 CCM 2 1 1 1
S 6 SAM 1 12 0.750 1
3 i SAM 2 20 0.250 1
8 IR SAM 6 0.250 1
Tla¢itko PROGRAM vypusténi ‘ : SR = B e 1
klamnych cilii - Svétlice (DELETE) i 10 Flare Jettison 32 0.050 1
NOUZOVE PANIC PANIC 6 3 0.500 1
Tlacitko PANIC vypusténi
\ klamnych cila - Plevy (INSERT)
, 260
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2 — SPIRALE COUNTERMEASURES SYSTEM
Systéeme de Protection Infrarouge et Radar par Leurrage

-

GROUND ADJUSTMENT OPTIONS

o [/
A
»
g g 2.3 — Programy Flares (svétlice) & Chaff (plevy) ONLY MODIFIABLE WHEN ENGINE IS OFF
A< 8V
E§ Pomoci klavesové zkratky "RSHIFT+K" muZete otevfit svlj ndkolenik (kneeboard) a prochazet stranky MATRA 155 BURST COUNT - 6
EN pomoci klaves "[" a "]" (vazby na predchozi/nasledujici stranku nakoleniku), abychom nasli stranku CHAFF/ DEFA BURST TIME - 8.5
g ? FLARE PROGRAMS SHEET, ktery obsahuje seznam programu protiopatreni. Ly

/ LA np ]
nm 6
1
1 e
Z 7 8
A

7
,g CHAFF/FLARE PROGRAMS
Hl
g E ? PANIC REL CHAFF 6 / FLARES 3 / CYCLES ]
g 2 g PROGRAM ] CHAFF 6 / FLARES 8 /7 CYCLES 1
g s ? PROGRAM 2: CHAFF 6 / FLARES ® / CYCLES 2
g E ? PROGRAM 3: CHAFF 6 / FLARES © / CYCLES 3
g < g PROGRAM 4 CHAFF @ / FLARES 2 IHEReLES ]
ﬁ 7 PROGRAM S5: CHAFF 1 / FLARES 1 £ CYCLES 1
1 &1
g ; g PROGRAM 6: CHAFF 12 7/ FLARES 8 / CYCLES: |
ﬁ e / PROGRAM 7 CHAFF 20 / FLARES 9 / CYCLES |
/ X} /
g < g | PROGRAM 8 CHAFF @ / FLARES B.d: BYCLES |
g E ? | PROGRAM 9: CHAFF 28 / FLARES 6 / CYCLES: 1
g E g PROGRAM 1@: CHAFF @ / FLARES 32 / CYCLES: |
1 oV
1 O ¥/
g ' g AIRCRAFT LOAD CHAFF 112 / FLARES 16
7B
Bl
n

m P

g ;s g : 261
A - YV
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3 — ECLAIR COUNTERMEASURE POD

Podvés Eclair je ptidavny davkovac protiopatfeni, ktery se pfipeviiuje misto brzdiciho paddku (nelze mit sou¢asné brzdici padak i podvés Eclair; tato konfigurace se
navzajem vyluéuji). K dispozici jsou dva podvésy: Eclair a Eclair-M.

Podvés Eclair byl vyvinut jako nouzové Feseni pro nasazeni Mirage 2000C v Poustni boufi, aby vybavil letouny, které nebyly vybaveny systémem Spirale. Sklada se ze 3
zasobnikl protiopatreni, 2 nosicl svétlic obsahujicich 8 patron a 1 nosic plev obsahujiciho 16 patron. Jeho konfigurace je pevné dana: 16 svétlic a 16 plev.

Podvés Eclair-M je dokonalejsi verze podvésu Eclair, kterd se sklada ze 6 zasobnikd protiopatieni. Kazdy nosi¢ mize obsahovat bud 16 plev, nebo 8 svétlic a je mozna
jakakoli konfigurace, coz dava maximalni kapacitu 108 plev nebo 48 svétlic.

SPIRALOVY déavkovaé svétlic

Tento doplnék je pfimo integrovan do systému Spirale a nevyzaduje Zadnou specialni konfiguraci v kabiné. (IR) (x8)

SPIRALOVY davkovaé Plev

Zdroj: Manudl RAZBAM (EM) (x60)

Podvés davkovace ECLAIR Plev (EM) nebo Svétlic (IR)

SPIRALOVY davkovaé Plev
(EM) (x60)

SPIRALOVY déavkovaé svétlic
(IR) (x8)
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4 — SERVAL / RWR

Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte /Vystrainy radiolokaéni pfimaé

Serval (Systéme d'Ecoute Radar et de Visualisation de I'Alerte - Systém radarového sledovani a vystrazného zobrazovani) je nazev
radarového vystrazného pfijimace (DA - Détecteur d'Alerte). Tento detekcéni systém je pasivni. VyuZziva signaly vysilané jinymi
radary ke klasifikaci a odhadu jejich polohy a k vytvoreni obrazu elektromagnetického prostredi letadla.

* Systém Serval se zapina nastavenim prepinace napajeni DA (Détecteur d'Alerte) do stfedni polohy MIDDLE (M, Marche).

Displej protiopatreni (VCM - Visualisation Contre-Mesure - Displej vystrazného detektoru radaru) se sklada z displeje hrozb,
5 svételnych kontrolek stavu a knofliku jasu. Tento pfistroj slouzi ke dvéma ucellim:

. Zobrazeni detekovanych radarovych a fizenych strel pomoci displeje hrozeb.

. Zobrazeni stavu systém elektronického boje pomoci 5 svételnych kontrolek (Svételné kontrolky stavu).

Zobrazeni hrozby predstavuje horni pohled na elektromagnetické prostfedi letadla, pficemz letadlo je v jeho stfedu a horni ¢ast Pfepinac napajeni DA (Détecteur d’Alerte)

displeje predstavuje predni ¢4st letadla. - - - e T=Test
VCM (Visualisation Contre-Mesure) * M= MARCHE = ZAPNUTO
Zdroj: Manudl RAZBAM Systém radarového sledovani a vystrainého zobrazovani A = ARRET = VYPNUTO

Zobrazeni hrozby

/
|

V BR DA DM LL -
N o AR

Svételné kontrolky stavu

263
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4 — SERVAL / RWR

Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte /Vystrazny radiolokaéni pfimaé

Radarové vysilace detekované systémem Serval se zobrazuji na
obrazovce v zavislosti na jejich poloze v azimutu a jejich
znamend, Ze displej pfimo neoznacuje dosah radarového
vysilacCe, radarovy vysila¢ schopny dalkového dosahu muze byt
zobrazen blize ke stfedu displeje neZ blizsi, méné schopny
vysilac.

Zdroj: Manudl RAZBAM

Rusicka Sabre ECM mUZe také detekovat radarové vysilace a
zobrazit je na displeji hrozby, pokud je Serval nezachytil.
Radarové vysilace lze detekovat a zobrazit pouze pfimo v predni
nebo zadni ¢asti letadla.

Varovani pfed vypusténi stfel z D2M je rovnéZ zobrazeno na
displeji hrozeb. Zobrazené radarové hrozby jsou klasifikovany
porovnanim signdlu s databazi a ndslednym zobrazenim
symbolu, ¢isla nebo pismene odpovidajiciho klasifikaci.

Displej hrozeb je schopen zobrazit soucasné 8 riznych
radarovych hrozeb a 2 varovani pfed vypusténim D2M.

Svételné kontrolky stavu

o V (Veille — shromazdovani tdajl): Oznacuje, Ze rusici systém Sabre je
napdjen a zaznamenava elektromagnetické prostredi letadla pro ucely
ELINT.

BR (Brouillage - Rusicka): Signalizuje, Ze rusicka Sabre aktivné rusi.
DA (Détecteur d’alerte — radarovy vystrazny prijimac): signalizuje, Ze
systém Serval je napajen a funguje normalné.

o D2M (Détecteur de départ missile - Systém varovani pred vypusténi strel):

» Staly stav znamen3, Ze D2M je napdjen a pracuje normalné.

* Bkikajici znamena, Ze D2M je napdjen, ale senzory jesté nejsou
chlazeny. MUze také signalizovat, Ze systém D2M neni k
dispozici, Ze chladici kapalina je vy€erpdna nebo Ze je systém
poskozen.

e LL (Lance-leurres — Davkovani klamnych cild): Indikuje, Ze systémy
Spirale a Eclair jsou napdjeny a normalné funguji.

Pasmo vysokého ohroZeni

VCM (Visualisation Contre-Mesure)
Systém radarového sledovani a vystrazného zobrazovani

Provozni indikator (stav displeje)

* +:0znacuje, ze displej hrozeb je napajen a funguje normalné.

e PCM (Priorité contre-mesure — Priorita protiopatieni):

e Staly: Rusicka Sabre ECM v soucasné dobé vysila v rezimu
priority protiopatteni.

« Blika: Rusicka Sabre ECM vybizi pilota k prepnuti do rezimu
PCM.

* M (Menace — Hrozba):0znaduje, Ze se nepratelské letadlo nachazi ve
vzdalenosti mensi nez 10 mil od letadla. Tuto informaci poskytuje CDC
(centre de commandement et de contréle, stredisko veleni a Fizeni)
prostfednictvim spojeni TAF (Télé-Affichage).

/ - &| Pasmo nizkého ohrozeni
I * Hrozby zobrazené v této zoné jsou povazovany za nizkou hrozbu pro
letadlo. To znamena, Ze podle jejich typu a sily signalu nejsou
schopny pouzit své zbrané proti nam.

Knoflik pro ovladani jasu VCM
(Visualisation Contre-Mesure)

Hrozby zobrazené v tomto pasmu jsou
povaZovany za bezprostredni vysoké ohrozeni
naseho letadla, podle jejich typu a sily signalu jsou
jejich zbrané schopny zasdhnout nase letadlo.

264
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Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte /Vystrazny radiolokaéni pfimaé
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Systém Serval vyuZiva 6 antén, které zajistuji pokryti 360 stupril horizontalné a priblizné £60 stuprid vertikalné. -
Pokryti senzorem

MIRAGE
2000C

Zdroj: Manudl RAZBAM

Ve

~

| Jednotka antény SERVAL |'* " " aiis

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI

Jednotka antény SERVAL
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4 — SERVAL / RWR

Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte /Vystrazny radiolokaéni pfimaé

Zdroj: Manudl RAZBAM

Klasifikacni databaze Serval a Sabre umoznuje systému identifikovat radarovy vysilac¢ na zakladé urcitych parametrl (frekvence radarového signalu, tvar, PRF (Frekvence opakovani
impulst)) a nasledné zobrazit typ hrozby na displeji hrozby. Nékteré hrozby, jako jsou radary lodi a bombardovacich letount, jsou preskupeny pod stejny symbol, aby se usnadnila

orientace v situaci.
AIRBORNE THREATS

SURFACE THREATS

OTHER THREATS

FIA-18A (APG-65)

MNATO Bomber/Subsonic attacker (S-3, A-6, B-1B, B-52)

NATO Supersonic attacker/Light fighter (F-5E, Tornado, AJS-37)

Mirage 2000C (RDI)

JF-17

F-14 (AWG-9)

Mirage 2000-5 (RDY)

MiG-21 Fishbed

MiG-23 Flogger

Mig-25 Foxbat

N MiG-31 Foxhound

Su-30 Flanker-C/Su-34 Fullback

Warsaw pact heavy bomber (Tu-22, Tu-95, Tu-142, Tu-160)

Su-27 Flanker/Su-33 Flanker-DfJ-11 Flanker B+ (N0O1)

MiG-20A/S/G Fulcrum (NO19)

VWarsaw pact supersonic attacker (Su-17, Su-24)

D

SA-13 Dog ear (SA-09, S5A-13)

P-19 Flate face B (SA-D2/SA-03 search radar)

SA-10 Grumble/SA-12 Gladiator

SA-11 Gadfly

SA-02 Guideline (Fan song)

SA-03 Goa (Low blow)

SA-5 Gammon

SA-06 Gainful

SA-08 Gecko/SA-15 Gauntlet

SA-19 Grison

AWACS (E-2C, E3, A-50, KJ-2000) Anti-aircraft arillery (Guepard, Vulcan, Shilka) Ship

F4E Hawk/NASAMS Unknown

F-15C/F-15E Patriot Acfive radar guided missile
FIA-18C (APG-T3) Roland

F-16 Early waming
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’,

Symbolika zobrazeni hrozby se sklada ze symbolu typu hrozby, €isla nebo pismene, které mohou byt
doplnény dopliikovou symbolikou, jeZ poskytne dalsi informace o hrozbé.

MIRAGE
2000C

Seznam hrozeb RWR (VCM) Ize otevfit pomoci klavesové zkratky "RSHIFT+K" a prochazenim stranek pomoci
"["a"]" (kneeboard pfedchozi/nasledujici stranka) na strance "Menaces VCM" (Hrozby RWR).

Typ hrozby (CODE DE LA MENACE): Vysoké a nizké pdsmo (Bande haute et bande basse):

Radarovy vysila¢ detekovany systémem Serval nebo Sabre je zndzornén Signalizuje, Ze D2M zjistil stfelu pfilétajici nad letadlo. MENACES VCM

I symbolem, ¢islem nebo pismenem oznacujicim typ hrozby.

Ve

Varovani pred vypusténim strely D2M je zndzornéno pismenem X. Toto
pismeno neni vyhrazeno a miZe byt pouZito i pro klasifikaci radarového
vysilace.

Signalizuje, Ze D2M zjistil strelu prilétajici pod letadlo.

~

Aktivni radar navddéné strely je oznacen pismenem W. Toto pismeno SA-:
neni vyhrazeno a muZe byt pouZito i pro klasifikaci radarového vysilace. SA-3 GOA

Zdroj: Manudl RAZBAM ¢
Rusena hrozba (Menace brouillée): SA<8 CAINEHL

EER

Znamend, Ze tento vysilac je v soucasné dobé rusen rusickou Sabre. 5A-15 GAUNTLET SA-8 GECK

Detekce rusiéek (Détection brouilleur):

Oznacuje, Ze radarovy vysilac byl detekovdn pouze rusickou Sabre. Tato
m hrozba maZe byt zobrazena pouze pfimo v horni nebo dolni &dsti nebo
na displeji hrozby.

|
B

m -4 T T X TN >N

STT hrozba (Menace PSIC). EWR :

Indikuje, Ze radarovy vysilac sleduje letadlo v reZimu STT (PSIC). d
Blikd, pokud hrozbu podporuje poloaktivni radar fizené strely. CUEPARD

N VZdy se zobrazuje a blikd, pokud je radarovy vysilac klasifikovan jako SR SA-2/5A-3
aktivni radar rizené strely. MIG-28

Aktivni navadéné strely (Activitée missile): PATRIOT

= [

Zobrazuje se blikanim, coZ znamend, Ze radarovy vysila¢ podporuje ROLAND
poloaktivni radar fizené strely. J A/ SU-22 / SU-33

<

VZdy se zobrazi a blikd, pokud je radarovy vysila¢ klasifikovan jako VULCAN
aktivni radar fizené strely. MISSILE

>

EE
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4 — SERVAL / RWR
Systéme d’Ecoute Radar et de Visualisation de I’Alerte /Vystrazny radiolokaéni pfimaé

-

VCM ve spojeni se zbytkem sestavy EW (elektronického boje) poskytuje rlizna zvukova varovani, kterd pilota
informuji o hrozbach.

MIRAGE
2000C

NAzev TOnN Poris

Oznacuje, Ze byl detekovan novy

NOVA HROZBA 1 kHz po dobu 500 ms radarovy vysilaé. Jednou se spusti také
Nouvelle menace

\ pri testu D.A.
X STT HROZBA 1 kHz prerusované pfi 25 Hz Oznaduje, Ze radarovy vysila¢ uzamkl
Menace PSIC po dobu 500 ms letadlo v rezimu STT (PSIC).

1 kHz preruSované pfi 25 Hz po
dobu 500 ms s opakovanim
po 500 ms po pauze
NEBO
nepretrzité 1 kHz prerusované pri 25 Hz

Oznacuje, Ze radarovy vysila€ podporuje
polo-aktivni radar navadéné strely, nebo
ze byl detekovan aktivni radar navadéné
strely.

VAROVANI PRED
STRELOU
Activitée missile

D.”’M. VAROVANI(
PRED STRELOU

Alerte missile D.2M.

3 kHz po dobu 500 ms opakujici se | Oznacuje, Ze senzor D.?M. zjistil
po 500 ms po dobu 5 sekund vypusténi strely.

Zdroj: Manudl RAZBAM
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5 — SABRE / Rusicka ECM
Systéme d’Autoprotection par Brouillage Electromagnétique / Elektronické protiopatieni

’,

Sabre (systeme d'autoprotection par brouillage électromagnétique) je Jednotka antény SABRE
rusici a klamny systém. Systém se skladd z vysilace a dvou antén Jednotka antény SABRE
umisténych v ocasni ¢asti. @
Sabre muze také zobrazit detekované radarové vysilace na displeji VCM j ’
(Visualisation Contre-Mesure) / RWR (Radar Warning Receiver), pokud by
Serval nebyl schopen detekovat nebo jsou posSkozené. Vzhledem k tomu,
Ze ruSicka ma pouze dvé antény, neni systém schopen urcit azimut
vysilaCe, pouze zda je pred nebo za letadlem. Dosah se urluje stejnym
zpUsobem jako u Servalu.

MIRAGE
2000C

Ve

Systém Sabre je vysoce sofistikovany a poskytuje obranné ruseni proti
radarovym hrozbam. Pilot ma nad systémem minimalni kontrolu, protoze
zpUsob jeho fungovani je predem naprogramovan. Jeho hlavnim vyuZitim
je ochrana letounu proti aktivnim a poloaktivnim radarové navddénym
stfelam tim, Ze sniZzuje dosah zaméreni a mate radar strely nebo
podpurného systému strely.

~

VCM (Visualisation Contre-Mesure) ; ,
Systém radarového sledovani a vystrainého Zdroj: Manudl RAZBAM
zobrazovani

/

V BR DA DM LL,

N 269

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI

- -

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7
?
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%




5 — SABRE / ECM Jammer
Systéme d’Autoprotection par Brouillage Electromagnétique / Elektronické protiopatieni

Provozni indikator (stav displeje)
* +:0znacuje, Ze displej hrozeb je napajen a funguje normalné.
* PCM (Priorité contre-mesure — Priorita protiopatieni):
* Staly: Rusicka Sabre ECM v soucasné dobé vysila v rezimu priority
protiopatreni.

’,

Je-li prepinac napajeni BR (Brouilleur, Rusicky) nastaven do polohy
M (Marche, ZAPNUTO), je rusicka napajena a pracuje v souladu s
polohou voli¢e provoznich rezimu Rusicky / ECM.

MIRAGE
2000C

Povk.Lde je volic [.JrOVOZ?’I'Ch refin'fu ruls"icjky v p?loze U, nebo PCM, » Blika: Rusicka Sabre ECM vybizi pilota k pfepnuti do rezimu PCM.
rusicka automaticky rusi radarove vysilace, které blokuji letadlo. * M (Menace — Hrozba):Oznaduje, Ze se nepratelské letadlo nachdzi ve vzdalenosti
mensi nez 10 mil od letadla. Tuto informaci poskytuje CDC (centre de
Pokud je stisknut tlagitko Rusicky PCM pfikazu HOTAS (Tlacitko commandement et de contréle, sttedisko veleni a Fizeni) prostiednictvim spojeni 4 I
aktivace rusicky), je rusicka nucena vysilat do vSech smérl bez TAF (Télé-Affichage). vV BR DA DM LL,

Ve

ohledu na poloze voli¢e ¢innosti rezimu Rusicky / ECM. -
Svételné kontrolky stavu !
* V (Veille — shromaZzd'ovani udajh): Oznacuje, Ze rusici systém Sabre

je napdjen a zaznamenava elektromagnetické prostredi letadla pro
ucely ELINT.

BR (Brouillage - Rusicka): Oznacuje, zZe rusicka Sabre aktivné rusi.

~

Zdroj: Manudl RAZBAM R

-

Rusicka / Voli¢ rezimu ECM

* VEI (Veille — Schromazdovani (idaja): Rusicka je v pohotovostnim
rezimu a provadi schromazdovani Udajl v oblasti elektronického boje
na pozadi.

* [1(Priorité radar — Priorita radaru): Rusic¢ka rusi radarové vysilace,
které blokuji letadlo pfi snizeném vykonu, aby umoznily provoz radaru.

* PCM (Priorité contre-mesures — Priorita protiopatieni): Rusic¢ka rusi
radarové vysilace, které blokuji letadlo pti plném vykonu, a
automaticky vypne radar.

BR: prepinac napajeni rusicky (Brouilleur)
¢ T=Test

¢ M =MARCHE = ZAPNUTO

*  A=ARRET=VYPNUTO

DA: Stavy RWR (Détecteur d’Alerte)
T=Test

M = MARCHE = ZAPNUTO
A = ARRET = VYPNUTO

Tlacitko aktivace rusicky
(Tlacitko rusicky PCM)
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5 — SABRE / ECM Jammer
Systéme d’Autoprotection par Brouillage Electromagnétique / Elektronické protiopatieni

w
g v Pouziti rusicky Sabre ECM:
(=4
-4 .
E 8 1. Zapneme SERVAL nastavenim prepinace DA (Détecteur d'Alertes) do polohy MARCHE. SERVAL (Systéme Electronique de
N Reconnaissance et Visualisation d'Alertes) nebo RWR (Radar Warning Receiver) ndm zobrazi cile, které nds maji na svém
radaru. Rusena hrozba( brouillée):
2. Zapneme rusicku (Brouilleur) nastavenim prepinace BR do polohy MARCHE. (Menace broulice):
3. Podle potieby zvolime volbu provozniho rezimu rusi¢ky / ECM: Znamend, Ze tento vysila& je v soucasné dobé rusen rusickou Sabre.
* [] (Priorité radar — Priorita radaru): Rusi¢ka rusi radarové vysilace, které blokuji letadlo pfi snizeném vykonu, aby
umoZnily provoz radaru. Detekce rusiéek (Détection brouilieur):

Ve

* PCM (Priorité contre-mesures — Priorita protiopatfeni): Rusicka rusi radarové vysilace, které blokuji letadlo pfi
plném vykonu, a automaticky vypne radar.
4. Je-li voli¢ provoznich rezimu Rusicky / ECM v poloze [] nebo PCM, rusic¢ka automaticky rusi radarové vysilace, které
zamykaiji letadlo.
5. Chceme-li rusicku pfinutit, aby vysilala do vSech smér( (bez ohledu na poloze voli¢e provozniho rezimu Rusicky / ECM),
stiskneme tlacitka Rusicky PCM prikazu HOTAS (Tlacitko aktivace rusicky).

Oznacuje, Ze radarovy vysilac byl detekovan pouze rusickou Sabre. Tato
hrozba miZe byt zobrazena pouze pfimo v horni nebo dolni ¢dsti nebo
na displeji hrozby.

~

Zdroj: Manudl RAZBAM

[:]

Tlacitko aktivace rusicky
(Tlacitko rusicky PCM)

\n

Ruseny radarovy vysilac
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‘ Détecteur de Départ Missile / Systém varovadni pred vypusténim strely

w

(L) v D2M (Détecteur de Départ Missile - Detektor vypusténé strely) je volitelny systém varovani pred vypusténim strely (MLWS). Systém se sklada ze 2 infracervenych senzorl umisténych v
g 8 ptidavné krytce na zadni strané dodvésu pylonu stfely MAGIC II.

E 8 Systém D2M vyuziva k detekci strel infracervené svétlo vyzafované raketovymi motory, coz znamena, ze aby systém detekoval stfelu, musi jeji motor spalovat. Systém detekuje jakékoli

spalovani raketového motor na kratkou vzdalenost, ale nedokaze urdit, zda je stfela namifena na letadlo, i nikoli. To znamena, Ze spojenecké strely vystielené zblizka nas, mohou byt
detekovany a spustit systém.

Zdroj: Manudl RAZBAM

Ve

~

ey Sk Krabicka D2M
Krabi¢ka D2M ' = e > iy ; 272
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6—D2M / MLWS
Détecteur de Départ Missile / Systém varovdni pred vypusténim strely
\Ig v Systém D2M je urcen k detekci MANPAD a IR SAM kratkého dosahu, senzory pokryvaji
g 8 pouze oblast pod letadlem. Systém D2M neni nespolehlivy: ma slepd mista.
=R

Abychom méli k dispozici systém D2M, musime raketu Magic Il vybavit specidlnim
zafizenim "DDM". To se provadi bud vybérem stfely "Matra Magic Il / DDM" od pozemni
posddky, nebo prosttednictvim editoru misi.

Detekéni zéna D2M Detekéni zéna D2M

Ve

~

Pokryti senzori DDM je zaméreno
kolem celého letadla a smérem dold.

Strely Magicll s
D2M (DDM)

ZDROJE MISE

PALIVO

MUNICE DO KANONU

TYP MUNICE E

SVETLICE |

PASKY m

Detekéni zéna D2M Detekéni zéna D2M

VYBER VYZBRO):

VYBER UNIFORMU
2022 MISSION ACCOMPLIE by MALBAK

PODVESY PALUBNI CiSLO

RAKETY

ODSTRANIT VYZBRO)

CAST 10 - OBRANA: RWR A PROTIOPATRENI

EEENVA VAHA 28587 /36376  MAXIMALNI VAHA

Zdroj: Manudl RAZBAM
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6 - DZ M / M LWS ‘Vysoké a nizké pasmo (Bande haute et bande basse):

. Signalizuje, Ze D2M zjistil strelu prilétajici nad letadlo.

’,

Détecteur de Départ Missile / Systém varovdni pred vypusténim strely

g v 1. Senzory systému D2M jsou chlazeny pomoci kapalného dusiku MAGIC II. Spotieba systému D2M je pfiblizné stejnd Signalizuje, Ze D2M zjistil stfelu pfilétajici pod letadlo.
E g jako u stfel, to znamena3, Ze kdyzZ jsou chlazeny jak MAGIC II, tak D2M, chladici kapalina vydrzi o polovinu déle, nez
E o kdyby byl chlazen pouze MAGIC II.
N 2. Po zapnuti pfepinace D2M nastavenim do polohy M (Marche, ZAPNUTO), se spusti D2M chladici sekvence, kterd trva Typ hrozby (CODE DE LA MEMACE):
priblizné 45 sekund a je indikovana blikajici kontrolkou D2M u svételnych kontrolek stavu. Béhem této doby neni

Radarovy vysilac detekovany systémem Serval nebo Sabre je zndzornén

systém v provozu.
v P I symbolem, ¢islem nebo pismenem oznacujicim typ hrozby.

3. Kdyz D2M detekuje teplo z vyzafovaného motoru strely, zobrazi se na VCM symbol "X" ve sméru detekovaného
odpaleni rakety. Znaky vysokého a nizkého pasma mohou byt také zobrazeny pro indikaci relativni vySkové polohy
hrozby ve vztahu k nasemu letadlu. Bude také slySet nepretrzity signal o frekvenci 3 kHz.

Varovani pfed vypusténim stfely D2M je zndzornéno pismenem X. Toto
pismeno neni vyhrazeno a miZe byt pouZito i pro klasifikaci radarového
vysilace.

Ve

Aktivni radar navddéné strely je oznacen pismenem W. Toto pismeno
neni vyhrazeno a miZe byt pouZito i pro klasifikaci radarového vysilace.

Zdroj: Manudl RAZBAM

EER

~

Aktivni navadéné strely (Activitée missile):

Zobrazuje se blikanim, coZ znamend, Ze radarovy vysila¢ podporuje
M poloaktivni radar fizené strely.

Detekovdno odpaéleni navadéné stiely! Signalizuje, Ze
raketa priléta nad nase letadlo, za nas a z levé strany.

VZdy se zobrazi a blikd, pokud je radarovy vysilac¢ klasifikovan jako
|/“-| aktivni radar rizené strely.

EE

D2M (MLWS): Infracerveny (IR) detektor
odpaleni sttely (Détection de Départ de Missile)
e T=Test

« M = MARCHE = ZAPNUTO

* A=ARRET=VYPNUTO

274
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7
| PREHLED RADIA
w ﬁ K dispozici mame dvé radio vysilacky: "Zelenou" V/UHF radio(COM1) a "Cervenou" TRT ERA 7200 UHF zabezpecenou hlasovou komunikaéni radio (COM2). Vétsina funkci $ifrovani neni implementovana.
L) v ? Radio V/UHF COM1 se pouZziva pro komunikaci mezi dvéma pasmy: 118 000 az 149 970 MHz (pasmo VHF) a 225 000 aZz 400 000 MHz (pasmo UHF). MUZe pouzivat jak vlastni, tak i prednastavené
E g ﬁ kanaly (prednastavené kanaly Ize ménit v editoru misi). Frekvence prednastavenych kanall by mély byt k dispozici v briefingu mise a na kneeboardu.
E o ﬁ Radio UHF COM2 se pouZiva pro komunikaci v pasmu 225 000 az 400 000 MHz. M{zZe pouzivat pouze prednastavené kandly (pfednastavené kandly Ize zménit v editoru mise). Frekvence
N ﬁ prednastavenych kanalll by mély byt k dispozici v briefingu mise.
ﬁ Vysilani pres radio se provadi prepinacem vybéru radia, ktery je rozdélen na dva ovlddaci prvky: ¢erveny ovladaci prvek UHF (COM2) radio tlacitko k hovoru a zeleny ovladaci prvek V/UHF
ﬁ (COM1) radio tlacitko k hovoru (Push-to-Talk).
g Radiové majaky TACAN a VOR/ILS budou blize vysvétleny v €4sti Doplfiovani paliva ve vzduchu a v &asti ILS PRISTANI. AIRPLANE CROUP
ﬁ NAME New Airplane Group ?
% UHF RED Radio Menu HOTAS LAIt + Num- JOY_BTN3 CONDITION 100
% UHF RED Radio PTT HOTAS COUNTRY France
/ V/UHF GREEN Radio Menu HOTAS LShift + Num+ JOY_BTNS TAsK
ﬁ V/UHF GREEN Radio PTT HOTAS U_HIT g g
/ _ TYPE M-2000C
/ SKILL Player
? Pfepinac volby radia (voli radio COM1 EEEEEEEE PILOT Pilot #001
nebo COM2) . ; TAL # 010
? « Ovladani radia UHF éervené COM2 — - - Opakov?c. ra’dlove frek\ten’cc? UI-’IF COM2 (neni /V FF P B@2 woo el 251 am
ﬁ «  Ovladani radia V/UHF zelené COM1 Radio UHF COM2 « cervené » kompatibilni) Oakovac radiové frekvence V/UHF COM1 CALL;:;!)EN ONL:M”;: L L
% Y ' HIDDEN ON PLANNER
ﬁ LATE ACTIVATION
g 51
s % UHF Radio
Channel 1 251 MHz AM
n ﬁ Channel 2 264 MHz AM
\< % Channel 3 265 | MHz AM
/ Channel 4 256 MHz  AM
z / Channel 5 254 MHz AM
% Channel & 250 MHz AM
§ / Channel 7 270 | MHz |AM
/ Channel 8 257 MHz AM
% Channel 9 255 MHz AM
: % Channel 10 262 | MHz AM
Channel 11 259 MHz AM
\> % Channel 12 268  MHz AM
> / Channel 13 269 MHz AM
/ Channel 14 260 MHz AM
1 ﬁ Channel 15 263 MHz AM
/ Channel 16 261 MHz AM
F / Channel 17 267 MHz AM
F ﬁ Channel 18 251 MHz 1
/ Channel 19 253 MHz 1
h ﬁ Channel 20 266 MHz  AM
\2 ? ,/ — “ )'.% i N VIUHF Radio
/ P Radio V/UHF COM1 « zelené » [ % U@ Channel 1 129 MMz AM
,U / " 4 _ _ <, Channel 2 135  MHz AM
/ &y, 3 v 3 Channel 3 136  MHz AM
é 4 Channel 4 127 MHz AM




7 7 . .
g g PREHLED RADIA (V/UHF COM1)
\ cnih Q) \

"“ g Z i&leq i& re¥i 1 di Tlacitko READ predvolenych frekvencnich kanalu \
g 2 v g ,Zelend krabicka” Voli€ rezimu V/UHF radia p ‘ N ‘
/ o = e 0: Vyp’nuto — — : . S - =
B [ o v i e o e mveno B
/ / e SV Bezpecna komunikace, nepouziva se ]
% g . (I:L;D;tglink, ne'p::ou:ivé se (242 000 MK , INOR"N. \J\!ﬂ
7 ﬁ c G .o otf)v.ostnl rekvence . z ™ \
ﬁ /A | © EN:Neni simulovano i S0
g g Druh frekvence
g g Vybrana (P = predvoleny)
n /
N
1
1
1
1
1
1
1
1</
717
% \2 g Voli¢ rddia5 W /20 W

7 1
g > g Tlacitko GR (pohotovostni monitorovani)
7 § g Tlagitko SQL (Squelch - .
g =) ? citlivost Sumové brany) Tlacitko TOD (Neni simulovano)
150
130
g - ? Radio COMF (nastaveni) Z . VOI'? pred\{oleb
1 2 vybrané nabidky © | kanalu radia
g b-, g Voli¢ radia 5 W / 20 Wattl
ol
7 7




PREHLED RADIA (UHF COM2)

-

MIRAGE
2000C

-

pse
Voli¢ UHF radia 5 W / 25 Wattd @

Prepinac ztIumen| (SI/ence) UHF radla
"\ . L

I Preplnac bezpecnostnlho Sifrovaciho kandlu UHF

Svételna kontrolka pfijmu zabezpeceného
Sifrovaného kandlu UHF

\ Voli¢ predvoleb

4 4_,(9%( kandlu UHF radia
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!
g
g
[~ | Ukazatel predvoleb
§ kanalu UHF radia
s | Voli¢ rezimu UHF radia
\
; * AR: (Arrét) Vypnuto. Vypnuti napajeni.
. e M: (Marche) Zapnuto. Napajeni je aplikovano na
hlavni pouzivanou frekvenci
= * F1: PouZiva se pro TAF GCI (Oznaceni vzdaleného cile). Testovaci tladitko UHF radia
H: Nepouziva se
=
v
g 277
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PREHLED RADIA (OVLADACI PANEL ZVUKU)

-

MIRAGE
2000C

Voli¢ audio zesilovace (AMPLIS)

o'

' »
’ x V
Hlasitost VOR/ILS [

J,
(/
4

Hlasitost TB/PFiblizeni : 2 N
- s 1 ol
2 g A
» Hlasitost navadécich stfel MAGIC a S-530D

Hlasitost Marker (MKR) a
protiopatieni (CME) SERVAL

y

4

Hlasitost radia V/UHF

Hlasitost radia UHF
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CAST 11 - VYUKA RADIA
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CAST 11 - VYUKA RADIA

1.

4, Chceme-li vysilat, stiskneme tlacitko V/UHF GREEN RADIO MENU (LSHIFT + NUMPAD+) nebo

JAK POUZIT RADIO V/UHF COM1 “ZELENA KRABICKA” RADIO

Pro zapnuti radia nastavime voli¢ reZimu V/UHF na moZnost FF (Fixed Frequency, Pevna frekvence).
Zvolime pozadovanou radiovou frekvenci. Frekvence miZete ovérit na displeji frekvence COM
a) Manualni volba radiové frekvence:
i Zadame frekvenci na klavesnici ("24500" se pouZije pro 245,000 MHz).
ii. Stiskneme tlacitko VLD (Validate - Ovéfit).
b) Volba prednastavené radiové frekvence:
i Nastavime frekvenci pomoci volice predvoleb kanall radia. "P" znamena, Ze jé
vybrdna pfednastavena frekvence.
ii. Frekvenci mGzeme zkontrolovat pomoci opakovace frekvence V/UHF COML1.
Pfipadné tak mizZeme ucinit také stisknutim tlacitka CONF a poté tlacitka READ
(poté se zobrazi frekvence).
Vybereme pozadovany zesilovac¢ zvuku (AMPLIS). Ve vychozim nastaveni je pouZit zesilovac ¢. 1.
Nastavime hlasitost podle potteby.

Opakova¢ frekvence V/UHF COM1

tladitko V/UHF GREEN RADIO PTT (Push-to-Talk - tladitko k hovoru) pro komunikaci na pfidavném
zafizeni SRS (Simple Radio Standalone).

r ~
RADIO PRESET CHANNELS

V/UHF FREQ 118.080 TO 1480
225.00 TO 408

RADIO

11
12
13
14
15

CHNL
CHNL
CHNL
CHNL
CHNL
CHNL 16: 132
CHNL 1?7: 138
CHNL ©88: 128.080 MHZ CHNL 18: 122.80 MHZ
CHNL 09: 126.080 MHZ CHNL 19: 124.00 MHZ
CHNL 10: 133.080 MHZ CHNL 208: 137.00 MHZ

130
139
140
131
134

RADIO UHF FREQ 225.00 TO 408.00 MHZ

CHNL @1: 251.00 MHZ CHNL 11: 259.00 MHZ
CHNL B82: 264.88 MHZ CHNL 12: 268.00 MHZ
CHNL 83: 265.80 MHZ CHNL 13: 269.00 MHZ
CHNL 04: 256.00 MHZ CHNL 14: 260.00 MHZ
CHNL 85: 254.80 MHZ CHNL 15: 263.00 MHZ
CHNL @6: 250.00 MHZ CHNL 16: 261.00 MHZ
CHNL @7: 270.00 MHZ CHNL 17: 267.00 MHZ
CHNL ©88: 257.080 MHZ CHNL 18: 251.00 MHZ
CHNL @89: 255.008 MHZ CHNL 19: 253.00 MHZ

Pfepinac volby radia (voli radio COM1
nebo COM2)

CHNL 10: 262.080 MHZ CHNL 20: 266.00 MHZ

Ovladani radia UHF cervené COM2
Ovladani radia V/UHF zelené COM1




JAK POUZVIT RADIO UHF COM2 Opakovac frekvenci UHF COM2

Oznacen hvézdickami, protoZze UHF

w 1. Nastavime radio UHF COM2 na MARCHE (ZAPNUTO). radio Mirqge neni konjpatibilm’s
g (9) 2. Zvolime pozadovanou prednastavenou frekvenci radia. Frekvence mizete ovéfit v frekvencnim opakovacem.

& g kneeboardu; zobrazeni frekvence COM neni kompatibilni s radiem UHF.

= 8 3. Vybereme pozadovany zesilovac¢ zvuku (AMPLIS). Ve vychozim nastaveni je pouzit

zesilovac €. 1. Nastavime hlasitost podle potfeby.

4. Chceme-li vysilat, stiskneme tlacitko V/UHF GREEN RADIO MENU (LALT + NUMPAD-)
nebo tlacitko V/UHF GREEN RADIO PTT (Push-to-Talk - tla¢itko k hovoru) pro komunikac
na pfidavném zafizeni SRS (Simple Radio Standalone).
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RADIO PRESET CHANNELS
RADIO: V/UHF FREQ: 118.00 TO 140.00 MHZ
225.00 TO 400.00 MHZ
CHNL @1: 129.80 MHZ CHNL 11: 130.00 MHZ
CHNL @2: 135.80 MHZ CHNL 12: 139.80 MHZ
CHNL 83 136.80 MHZ CHNL 13 140.00 MHZ
< CHNL 04 127 .80 MHZ CHNL 14 131.00 MHZ
CHNL 85 125.808 MHZ CHNL 15 134.00 MHZ
— CHNL @6 121.80 MHZ CHNL 16 132.00 MHZ
n CHNL 87: 141.80 MHZ CHNL 17: 138.00 MHZ
~< CHNL 88: 128.80 MHZ CHNL 18: 122.80 MHZ
— — — CHNL @9: 126.80 MHZ CHNL 19: 124.80 MHZ
“ Piepinac volby radia (voli radio COM1 CHNL 10: 133.80 MHZ CHNL 20: 137.00 MHZ
nebo COM2)
,,,,, v , RADIO UHF FREQ 225.00 TO 400.00 MHZ
§ * Ovladani radia UHF cervené COM2

: » Ovladani radia V/UHF zelené COM1 CHNL @1: 251.80 MHZ CHNL 11: 259.00 MHZ
CHNL 82: 264.00 MHZ CHNL 12: 268.80 MHZ
\ CHNL 03: 265.80 MHZ CHNL 13: 269.00 MHZ
CHNL 04: 256.00 MHZ CHNL 14: 260.00 MHZ
CHNL 85: 254.80 MHZ CHNL 15: 263.00 MHZ
1 CHNL 06: 250.80 MHZ CHNL 16: 261.00 MHZ
CHNL @7: 270.80 MHZ CHNL 17: 267.80 MHZ
- CHNL 08: 257.80 MHZ CHNL 18: 251.80 MHZ
- CHNL 89: 255.80 MHZ CHNL 19: 253.00 MHZ
h CHNL 10 262.00 MHZ CHNL 20 266.00 MHZ
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FREKVENCE LETIST RADIO FREKVENCE - LETISTE
Frekvence ATC na letistich najdeme kliknutim na jejich ikony na mapé (mapu zobrazime stisknutim POI—OHA FREKVENCE

.’.

A | V

7

% E v ? klavesy F10).

ZEE ? Anapa 121.0
Bl Batumi 131.0
1 | Beslan 141.0
1 1 Gelendzhik 126.0
. Gudauta 130.0
1 9 ' Kobuleti 133.0
1 |  Kutaisi 134.0
g ? Krasnodar Center 122.0
g g . Krasnodar Pashkovsky 128.0
g g Krymsk 124.0
g g e \ | / Maykop 125.0
? < g ~ | Mineral’nye Vody 135.0
HY O S | Mozdok 137.0
=0 | Nalchik 136.0
19 & - ) Novorossiysk 123.0
Hh Senaki 132.0
g sk .~ Sochi 127.0
g =0 N\ mt Soganlug 139.0
7 ,: | Sukhumi 129.0
120 B | Thlisi 138.0
197 .| Vaziani 140.0
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CAST 12 - AUTOPILOT
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PREHLED AUTOPILOT

Mirage 2000C ma tti rezimy autopilota PA (Pilote Automatique).

. HOLD CURRENT ALTITUDE /Drzi aktualni vysku)

. HOLD SELECTED ALTITUDE /Drzi nastavenou vysku)

. LOCALIZER AND GLIDESLOPE HOLD (See ILS Tutorial) / Drzi se podle radiomajaku a sestupovému
paprsku (Vice v tutorialu ILS)

Prepinac ovladani AP

Provozni limity

Maximalni vyska

Maximalni sklon (Pitch)
Maximalni uhel ndbéhu (AOA)
Maximalni naklon (Roll)
Minimalni rychlost

Minimalni vyska

50 000 stop-ft
40°

18°

60° ( vrati se na 60°, pokud je povoleno)
200 KIAS

Normalni rezim
Lokalizator a Glideslope
UdrZeni nastavené vysky

500 stop-ft
200 stop-ft
1 000 stop-ft

Voli¢ autopilota nastavené vysky
(Zelena = ZAPNUTO, = ZALOZNI)

PA: Pilote Automatique - Zapnuti Autopilota
(Zelena = ZAPNUTO, = ZALOZNI)

Tlacitko testu svételnych

Ovladani Trimu

kontrolek autopilota

Prepinac vypnuti AP

Ciselnik pro nastaveni nadmotské
vysky pro autopilota (ft — ve stopach)

,,,,,,

Lokalizator a Glideslope

| , v P . g
Neni funkeni @l (Prvni z nich vymezuje prodlouZenou

i = fl osu drdhy a druhy tzv. sestupovou
rovinu).
(Zelena = ZAPNUTO,

= ZALOZN!)

282



TUTORIAL AUTOPILOTA
- REZIM UDRZOVANI NASTAVENE VYSKY (ALTITUDE CAPTURE)
L)
124
E e 1. Klikdnim na kotouce ciselniku, nastavime vysku autopilota pro poZzadovanou vysku, kterou chceme drzet. Zadavana
=
E S nadmotskd vyska je v metrech (na obrdzku je zvolend nadmotska vyska 5 000 stop-ft)..
2. Klikneme na hlavni tlac¢itko ARM autopilota (kontrolka se rozsviti zelené (ARMED - Pripravuje se ).
3. Stisknéte tlacitko drzeni nastavené vysky HOLD SELECTED ALTITUDE (rozsviti se oranZova vystraha AFF).
4. Nastavime poZadovany uUhel drahy letu smérem k poZadované nadmofské vysce, pomoci trimovaciho klobouc¢ku nebo

prepnutim AP. Autopilot bude udrZovat tento sklon. y
Pti pribliZzeni k cilové vySce AP prevezme fizeni Uhlu drahy letu pro zachyceni (rozsviti se zeleny indikator ALT). = -
Letadlo bude stoupat/klesat do zvolené vysky a po dosazeni zvolené vysky se vyrovna. Tlacitko drZzeni aktualni vysky HOLD POZNAMKA
CURRENT ALTITUDE se poté rozsviti zelené (ACTIVE - Aktivni). Chceme-li autopilota vypnout, kfi‘{knéx

* na hlavni tlatitko ARM autgp’iﬁl'b\a. P

NORM

/

HOLD CURRENT ALTITUDE
Drzeni aktudlni vysku

A 4

CAST 12 - AUTOPILOT
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Kotouce Ciselniku nastaveni vysky autopilota




‘ TUTORIAL AUTOPILOTA = -

4 A4 7 rd rd rd Va4 i A
w REZIM UDRZOVANI AKTUALNI VYSKY i Z\OZNAMKA i
CIY ceme-’ll at{’fopllota vypnou'.c, kI|knete’ 4
E 8 1. Klikneme na hlavni tlacitko ARM autopilota (kontrolka se rozsviti zelené na hlavni tlacitko ARM autopilota. »,_.-;a,,."“ :
s (ARMED - P¥ipravuje se ). _

2. Klikneme na tlacitko drZeni aktualni vySky HOLD CURRENT ALTITUDE
(kontrolka se rozsviti zelené (ARMED - Pfipravuje se).
3. Letadlo se vyrovna a za¢ne udrZovat aktudlni vysku.

HOLD CURRENT ALTITUDE
Drzeni aktualni vysky

CAST 12 - AUTOPILOT

A 4
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POUZITI AUTOPILOTA

Mirage pouziva specificky zplGsob ovladani letadla: pilot obvykle zapina autopilota brzy po dosazeni provoznich limith (pfekroceni 200 kts) a poté pouziva trimovaci kloboucek pro Upravu navigaci,
Upravu letovych parametrl atd. Kdyz je autopilot (AP) zapnuty, pohyby ovladaci paky nemaji Zadny ucinek, pokud neni AP vypnuto, pfekonan nebo pokud se paka nepohne o vice nez polovinu svého
pIného posunu v libovolném sméru.

MIRAGE
2000C

Trim DOWN HOTAS RCtrl + W JOY_BTN_POV1 U
Trim LEFT HOTAS RCtrl + A JOY_BTN_POV1_L
Trim RIGHT HOTAS RCtrl + D JOY_BTN_POV1 R
Trim RUDDER LEFT Flight Control RCtrl + Z
Trim RUDDER RIGHT Flight Control RCtrl + X
Trim UP HOTAS RCtrl + S JOY_BTN_POV1 D

Priklad: Chceme-li aby autopilot zatocil na urcity kurz, zapneme autopilota "A" a pfidrzime
trimovaci kloboucek doleva nebo doprava, dokud se na HSI nebude pohybovat znacka nastaveni
sméru autopilota, kterou nastavime na potrebny kurz. Letadlo poté zacne zatacet na dany kurz.

Znacka trojuhelniku
vybrané trasy autopilota

%‘l/ch \
vz &
TR

y

~

2
g
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢
¢

6/

SF

20

ap

1

N

20

§p

2

LE

07

30

vy

%

‘ —— | Hvézdicka (pozadovany
uhel naklonu autopilota)
Znacka nastaveni sméru autopilota '




POUZITI AUTOPILOTA

Stisknutim hlavniho tlacitka AP Engagement/Master Arm zapneme autopilota. Opétovnym stisknutim tlacitka se AP vypneme (deaktivuje). Vypnuti Ize také provést
stisknutim tla¢itka AP Disengagement/Disconnect (Vypnuti AP) na ovlddaci pace nebo pohybem fidici paky o vice nez polovinu jejiho maximélniho pohybu v libovolném
sméru.

MIRAGE
2000C

Stisknutim a podrzenim tladitka AP Standby/Override na ovladaci pace, lze AP doc¢asné prerusit (pozastavit). Vsechny ukazatele aktivniho rezimu AP se rozsviti Zluté a
letadlo pak mGzZeme ovladat manudalné s AP v pohotovostnim rezimu. V pfipadé potieby lze AP vratit do predchoziho provozu uvolnénim tlac¢itka AP Standby/Override
(Pohotovostni rezim/Pfepnuti).

KdyZ je AP zapnuto, pohyby ovladaci paky nemaji Zaddny ucinek, pokud neni AP vypnuto, pfekondno nebo pokud se pdka nepohne o vice neZ polovinu svého plného posunu v
jakémkoliv sméru.

—

AFT

DEPRESS

Hlavni tlacitko Autopilota (Master) Arm

-
(o)
[ |
5 u_
o klavesa
h Ovladani Trimu Vyrovnava letadlo v ndklonu a sklonu. Kdyz je Trim DOLU RCTRL + W
: autopilot zapnuty, slouzi k ovladani letadla Trim DOLEVA RCTRL+A
< nastavenim pozadovaného kurzu a Gpravou Trim DOPRAVA RCTRL+ D
drahy letu. Trim NAHORU RCTRL+S
! 7 Tlacitko Autopilota pfepnuti  Pokud je autopilot zapnuty, Ize drzenim Pohotovostni LALT+A
N (AP Override) tlacitka vypnout autopilota, aniz by se vypnul, rezim autopilota
- a ovladat tak letadlo manualné. Uvolnénim (Autopilot
h prepinace se autopilot opét zapne. Standby Mode)
v
- . S . ,
’U 10 Tlacitko vypnuti autopilota Vypne autopilota AP Disconnect / LSHIE‘%%A
(AP Disconnect) Exceed Elastic Limit
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OBSAH NAVIGACE

« 1 -Uvod do navigace
1.1 -Hlavnirezim navigace
e 1.2 —Druhy navigacnich bod
« 2 —UNI(INS) tvod
* 3 —Tratové body - Waypoint (BUT)
* 3.1-Vytvoreni tratovych bodl
* 3.2 - Navigace podle tratového bod
* 3.3 - Nastaveni pozadované trasy (Route Désirée)
* 3.4 —Taktické tratové body (BUT Tactique)
* 4 -7Zavisly (Offset) tratovy bod (BAD)
« 4.1 - Uvod zavislé (Offset) tratovy bod
* 4.2 —\Vytvoreni zavislého (Offset) tratového bodu pomoci AL/AG
* 4.3 -\ytvoreni zavislého (Offset) tratového bodu pomoci p/0
* 4.4 - Navigace podle zavislého (Offset) tratového bodu
* 5 —Markpoints - Body oznaceni (Marqueurs)
5.1 -Jak pridat dalsi Markpointy
5.2 —Navigace podle Markpointu
* 6 — Navigace podle TACANu
* 6.1 —Navigace podle TACANu
6.2 —Zavisly TACAN (Offset) (VAD)
* 7 —Navigace podle VOR
* 8 —Prfistani podle ILS (se systémem Synthetic Runway)

MIRAGE ‘
2000C ’

v

v 4

4

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
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1 - UVOD DO NAVIGACE
1.1 - HLAVNI REZIM NAVIGACE

.’,

O N NNy

Aby prahledovy displej VTH/HUD zobrazoval navigaéni symboly a aby byly na ovladacim panelu zbrani
(PCA) k dispozici rezimy priblizeni (PPA) a RD (Route Désirée, Pozadovana trasa), je tfeba stisknutim
prepinace CMD zbranového systému DOZADU a tim nastavit hlavni rezZim na NAVIGACI.

MIRAGE
2000C

DULEZITE: Nastaveni hlavniho reZimu na NAVIGACI je podminkou pro véechny pfiklady navigace
uvedené v této Casti.

Pfepina¢ CMD zbranového systému
pfepneme DOZADU pro nastaveni
hlavniho rezimu NAV

Hlavni reZim navigace na prihledovém displeji HUD/VTH

v

v 4

4

Tlacitko reZimu RD
(Route Désirée,
Pozadovana trasa) na PCA

Tlacitko rezimu
pfiblizeni na PCA

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS

A 4
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1 - UVOD DO NAVIGACE
1.2 - DRUHY NAVIGACNICH BODU

V Mirage se pouZzivaji dva hlavni typy navigacnich bodu:

MIRAGE
2000C

e Tratové body - Waypoints (But) @
*  Tratové body (But) jsou pfedem naplanované naviga¢ni zachytné body, které mizZeme sledovat na trase do oblasti svého pusobeni.
Mizeme vytvaFet nové, upravovat jejich souradnice a dokonce vytvaret "Waypoint Offsets - Tratové body pfesunu" (BAD neboli
But ADitionnel), pokud je nam pfedano cilové misto s informacemi se vzdalenosti a azimutem ve vztahu k existujicimu tratovému
bodu (tj. Bullseye - Byci oko). Bullseye je predem uréeny bod v prostoru, ktery se pouziva jako referenéni bod pro lety k preddvani -
polohy, pouZiva se jako azimut a vzdalenost od Bullseye. PCN (Poste Commande de Navigation, Ovladaci panel navigace) mize
uloZzit az 20 tratovych bodl (waypoints). s W @

*  Body oznaceni - Markpoints Panel Navigace PCN

*  Body oznaceni (Markpoints) se pouzivaji k "oznaceni" bodu zajmu, at uz se jedna o prelet nad zajimavou oblasti nebo o pozorovani
nepritele. MGzZeme pfidat maximalné tfi markpointy s ¢isly 91, 92 a 93. Souradnice markpointl nelze ménit ani mazat.

v

v 4

4

ZNACKA TRATOVEHO BODU NA HUDu
Sipka nahoru: Smér letu k tratového bodu |
Sipka dolG: Smér letu od tratového bodu

Vzdalenost k tratového bodu
Vzdalenost: 9.7 n.mil
Tratovy bod (Waypoint): 01

KRiZ TRATOVEHO BODU NA HUD
Zobrazi se pouze ve vzddlenosti mensf
nez 10 n.mil od tratového bodu.

A 4

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
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1 - UVOD DO NAVIGACE
1.2 - DRUHY NAVIGACNICH BODU

Funkce UNI PREP a DEST

>

MIRAGE
2000C

Nejdllezitéjsi je pochopit a zapamatovat si rozdil mezi funkcemi PREP a DEST,
stejné jako mezi tratovym bodem (Waypoint) 00 (nula - nula, ktery se vidy
vztahuje k aktudlni poloze letadla) a ostatnimi tratovymi body (Waypoints). Hlavni
rozdil je nasledujici:

Tlac¢itko PREP (upravit) tratového bodu slouzi k zobrazovani a Upravé. Kdykoli se
na displeji panelu PCN zobrazi jakykoliv idaj tykajici se tratového bodu (waypoint),
jedna se vidy o udaje pro aktualni tratovy bod PREP. Jinymi slovy, jakakoli data,
které zde zaddme nebo zménime, nebudou mit zadny vliv na Zadny z pfistroju
pouzivanych pro navigaci letadla, dokud nebudou data ptipravend v PREP,
pfenesena do DEST a tedy pouzita pro navigaci. Chceme-li tedy upravit néktery z
tratovych bodl, ke kterému chceme sméfovat, musime to provést nejprve v
rezimu PREP a teprve poté jej miZeme poutZit jako nasi cilovou destinaci.

v

v 4

Pro navigaci tratového bodu se pouZiva tlaCitko DEST (destination - cilova
destinace). Udaje o tratovém bodu DEST lze zobrazit pouze na prihledovém
displeji HUD, HDD, ADI a IDN. Udaje DEST nelze zobrazovat ani upravovat na PCN,
tratovy bod DEST se pouziva vyhradné jako zdroj dat pro vy$e uvedené pfistroje.

4

Tratovy bod NULA vs Tratovy bod 1 - 20

Podobny rozdil je i mezi tratovym bodem 0 a vSemi ostatnimi tratovymi body.
Tratovy bod NULA neni skuteény tratovy bod, ale ve skuteénosti je to aktudlni
poloha naseho letadla. CoZ znamenag, Ze v reZimu WP 00 nelze zobrazit viechny
Udaje, které jsou normalné viditelné na panelu navigace PCN. Také je dilezité si
uvédomit, ze WP 00 nelze editovat. Ostatni tratové body jsou normalni tratové
body, které lze vybrat jako DEST pro navigaci k nim a/nebo jako PREP pro Gpravu/
zobrazeni Gdajd o nich na PCN, jako je jejich poloha (LAT- Sitka/LONG - délka),
vyska, Cas, za ktery se k nim dostanete... atd.

A 4
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2 — UNI (INS) UVOD

Systém UNI (Unité de Navigation Inertielle) neboli INS (Inercidlni navigacni systém) slouzi letadlu ke zjisténi jeho polohy ve svété. Systém INS instalovany v letadle Mirage je
dostatecné vykonny a flexibilni, aby nam umoznil navigovat kamkoli budete chtit.

MIRAGE
2000C

Tlacitko UNI BAD
BAD (But Additionnel - Dalsi cil) = Posunuti tratového bodu (waypointu)

Tlacitko UNI REC
Recalage = = Aktualizace polohy

Tlacitko UNI DEST
(cilova destinace )

v

v 4

Tlacitko UNI
PREP (upravit)

4

CAST 13 —NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS

Tlacitko UNI MRQ
Marqueur = Markpoint
/

Tlacitko UNI VAL (Validation)
N = 5

Voli¢ parametrl UNI (Unité de Navigation Inertielle) . = - Ovladaci knoflik jasu UNI (Luminosité)
UNI = INS (Inercidlni navigacni systém) L~ sl O P b —
. , . L. L L AL/AG (BAD): Zemépisna $itka a délka zavislého tratového bodu
* RD/TD: PoZadovana trasa / Pozadovany Cas (Route Désirée/ Temps Désiré) *  BALT (BAD): Zemé&pisnd vyika zavislého tratového bodu
* L/G(BUT): Zemepifnalswlkva a de|!<a t,ratoveho bodu (WP) * P/O(BAD): Navigacni vektor v poldrnich soufadnicich zavislého
* ALT (BUT): Nadmorska vyska tratoveho bodu (WP) tratového bodu (vzdalenost v nanometrech (nm) a smér ve
* CP/DP (BUT): Smér / sestup pfistavaci drahy stupnich)
\ * D/RLT: Vzdalenost a smér k dal$imu cilovému bodu trasy (WP) «  DV/FV: Rychlost a smér vétru (Direction/Force Vent)
’ * TR/VS: Zbyvajici ¢as / rychlost (WP) (Temps Restant/ Vitesseau Sol) *  DEC: Magnetickd odchylka 2901
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Volic¢ paraetrﬁ UNI (Unit de Navigation Inertielle)

2 — UNI (INS) UVOD

Zde je shrnuti udajl zobrazenych na UNI.

\ s A

UNI = INS (Inercialni navigacni systém)

RD/TD: Pozadovana trasa / Pozadovany ¢as (Route Désirée/ Temps Désiré)
L/G (BUT): Zemépisna $ifka a délka tratového bodu (WP)

ALT (BUT): Nadmofrska vyska tratového bodu (WP)

CP/DP (BUT): Smér / sestup pFistavaci drahy

D/RLT: Vzdalenost a smér k dalsimu cilovému bodu trasy (waypoint - WP)
TR/VS: Zbyvajici ¢as / rychlost (viéi zemi) (Temps Restant/ Vitesseau Sol)

AL/AG (BAD): Zemépisna Sitka a délka zavislého tratového bodu (WP offset)
AALT (BAD): Zemépisna vyska zavislého tratového bodu (WP offset)

P/0 (BAD): Navigaéni vektor v polarnich souradnicich zavislého tratového bodu
(WP offset) (vzdalenost v nanometrech (nm) a smér ve stupnich)

DV/FV: Rychlost a smér vétru (Direction/Force Vent)

DEC: Magneticka odchylka

PREHLED VYBERU DAT

PoZadovana trasa Route Désirée/ LZE
B 2nk ANO ANO
/ Pozadovany ¢as Temps Désiré UPRAVOVAT ez zhamenta
Zemépisna sirka
a délka zavislého - Lk Se znaménkem NE ANO
A UPRAVOVAT
tratového bodu
Zemépisna vyska LZE
:ZaV!sleho - UPRAVOVAT Se znaménkem NE ANO
tratového bodu
Navigacni vektor
v polarnich
soufadnicich LZE
- B ank NE ANO
zévislého UPRAVOVAT | . cramenta
tratového bodu
RHO / THETA
M ticka Déclinai S
SERCShEsR =EALEon JEN CIST | Se znaménkem | ANO | ANO
odchylka magnétique
Rych|o§t asmeér Direction/Force e Bez znaménka TR
vetru Vent
Zbyvaijici ¢as /
T Restant .
rychlost (vUci er:nps estang JEN CIST Bez znaménka | ANO | ANO
. Vitesseau Sol
zemi)
Vzdal t Dist e
ccalenost @ istance / JEN €ST | Bezznaménka | ANO | ANO
smeér Relévement
Smér / sestup Cap Vrai de Piste LZE :
B k NE ANO
drahy / Pente Désirée | UPRAVOVAT | — - -namenka
Nadmorska vyska LZE
‘ Altitud S 2nk ANO ANO
tratového bodu ruae UPRAVOVAT | ~¢ Zhameniem
Zemépisna sirka
; Latitude / LZE
délka tratovéh S ank ANO ANO
a délka tratového  BREHS UPRAVOVAT | S€ Znaménkem
bodu
292
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3.1 - VYTVORENI TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

Poznamka: V tomto tutoridlu jsme jiz nastavili tfi tratové body MIP (Module d'Insertion de Parameétres: Modul pro kazetu k
vloZeni dat pro dany let) prostfednictvim editoru mise. Pfidame ¢tvrty tratovy bod umistény v Senaki-Kolkhi. Méjme na
paméti, Ze abychom mohli pfidat tratovy bod ¢. 4 (waypoint), musime mit jiz alespon t¥i existujici tratové body. NAME

AIRDROME DATA

Senaki-Kolkhi

MIRAGE
2000C

Ly . L, Y . vy , Yy - e , CAC K
1. ZapiSme si zemépisné souradnice (LAT (Sitka) - LONG (délka)) a nadmorskou vysku tratového bodu, ktery A0 Mok

chcete pridat. Stisknutim klavesy "F10" a vybérem mapy zjistime:
SENAKI-KOLKHI COODINATES (SOUf{ADNICE): 42°14’'25"” NORTH 42°02’01"’EAST.
ELEVATION (VYSKA): 34 stop-ft ELEVATION 34 ft

Systém INS v Mirage vyZaduje zadani soufadnic ve formatu stupné, minuty, sekundy (") ve formatu

stupné, minuty, desetinné minuty. Pfiklad: RWY Length 7736 ft
42°14’25"” NORTH = 42°14.416 NORTH (FORMAT INS MIRAGE) ;

416 = 25 x 1000 / 60 protoZe minuta ma 60 sekund COORDINATES 42°14'35"N 42°02'01"E
42°02'01”EAST = 042°02.016 EAST (FORMAT INS MIRAGE)

016 =~ 16,6 = 1 x 1000 / 60 protoZe minuta ma 60 sekund TACAN 31X (TSK)

COALITION Neutral

v

\
MISSION EDITOR VOR

y

RSEN

4

Tt - 132.00, 40.60, 261.00, 4.30
9 27

108.90 (ITS)

Novy tratovy bod: o=l T
SENAKI-KOLKHI e PRMG
s OUTER NDB 335.00 (BI)
7

RESOURCES
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3.1 - VYTVORENI TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

’,

Poznamka: V tomto tutorialu jsme jiz nastavili tfi tratové body MIP (Module pee) "
d'Insertion de Paramétres: Modul pro kazetu k vloZeni dat pro dany let) @ : @

MIRAGE
2000C

prostfednictvim editoru mise. Pfidame ctvrty tratovy bod umistény v Senaki- P
Kolkhi. Méjme na paméti, ze abychom mohli pfidat tratovy bod ¢. 4 \ ,
. jna pame oychom monti pric . ® R o © S RS ©
(waypoint), musime mit jiZ alespon tfi existujici tratové body.
B > ¢ O ©\o
1. ZapiSme si zemépisné souradnice (LAT (Sirka) - LONG (délka)) a ‘ g > ‘@ Yy ‘@
\ i a8

nadmofskou vysku tratového bodu, ktery chcete pridat. Stisknutim W

4 n n A4 . I'¢ \ 7 ¥ 7 %&/\3\?’0 @
kldvesy "F10" a vybérem mapy zjistime: X e\ NS ISR » ‘
SENAKI-KOLKHI COODINATES (SOURADNICE): 42°14'25” NORTH 42° % 2 (WAYPOINT) C.4 :

02’01”EAST. ELEVATION (VYSKA): 34 ft
Poznamka: Mezi formaty zobrazeni souradnic na mapé F10 mUzZete

S
W\

>

v

pfepinat stisknutim klaves "LALT + Y".
Poznamka: PFi zadani soufadnic "42°14.416"

Systém INS v Mirage vyZaduje zadani soufadnic ve formatu stupné, se v datovém poli zobrazi pouze "42.14.4".

minuty, sekundy (") ve formatu stupné, minuty, desetinné minuty.

Priklad:

42°14’25"” NORTH =42°14.416 NORTH (FORMAT INS MIRAGE) 416 =

25 x 1000 / 60 protoze minuta ma 60 sekund

42°02’'01"”EAST = 042°02.016 EAST (FORMAT INS MIRAGE)

016 = 16,6 = 1 x 1000 / 60 protoze minuta ma 60 sekund

Nastavime voli¢ parametrd UNI do polohy L/G.

Stiskneme tlacitko "PREP" (Preparation - upravit) k vytvoreni

tratového bodu.

Na Ciselné klavesnici INS stiskneme ,,0” a ,,4" k ptidani 4 tratového

bodu.

Stiskneme "+1" na Ciselné klavesnici INS a vybereme pélové

soutadnice North/South (Sever/Jih) (leva strana).

Na ciselné klavesnici stiskneme klavesu ,,N“ (2) a zvolime soutadnice

pro NORTH (sever).

Zadame pomoci Ciselné klavesnice INS soufadnice 4214416 pro

NORTH (severni) pole.

9. Stiskneme tlacitko INS (Insert — Zapsat), k vloZeni souradnic (nebo
stiskneme tlacitko EFF k vymazani, pokud jsme udélali chybu).

v 4
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3.1 - VYTVORENI TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

10. Stiskneme "+3" na Ciselné klavesnici INS a vybereme
pélové soutradnice East/West (Vychod/Zapad) (prava strana).

11. Na ciselné klavesnici stiskneme klavesu ,,E“ (6) a zvolime souradnice
pro EAST (vychod).

12. Zaddme pomaoci Ciselné klavesnice INS soutfadnice 04202016 pro
EAST (vychodni) pole. (nezapomerime na na zacatek dat O pro
souradnice VYCHOD/ZAPAD).

13. Stiskneme tlacitko INS (Insert — Zapsat), k vloZeni souradnic (nebo
stiskneme tlacitko EFF k vymazani, pokud jsme udélali chybu).

’,

MIRAGE
2000C

Poznamka: P¥i zadani soufadnic "042°02.016"
se v datovém poli zobrazi pouze "042.02.0".

v

v 4

A je to, nyni jsme zadali souradnice
pro novy tratovy bod €. 4!

4

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
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3.1 - VYTVORENI TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

14. Nastavime voli¢ parametrd UNI do polohy ALT.

15. Chceme-li zadat vysku ve stopach, vybereme levé pole stisknutim
tlacitka "+1". Chcete-li zadat vysku v metrech, vybereme pravé pole
stisknutim tlacitka "+3".

. Stisknutim tlacitka "+1" zaddate kladné prevyseni vysky nebo stisknutim
tlacitka "-7" zadate zdporné prevyseni vysky.

. Zaddme nadmofskou vysku takto: "34" pro 34 stop-ft.

. Stiskneme tlacitko INS (Insert — Zapsat), k vloZini nadmorské vysky (nebo
stiskneme tlacitko EFF k vymazani, pokud jsme udélali chybu).

’,

MIRAGE
2000C

Poznamka:

Chceme-li upravit tratové body, opakujte
kroky 3 az 18.

v

v 4

4

y

A je to, nyni jsme zadali nadmofiskou
vy$ku pro novy tratovy bod ¢. 4!
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3.2 — NAVIGACE PODLE TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

Pozndmka: Pravé diky nasemu ¢tvrtému tratovému bodu, ktery jsme pridali
v minulém tutoridlu, provedeme prelet na letisté Senaki-Kolkhiusing, na
které jsme tento tratovy bod (BUT) 04 vytvofily.

MIRAGE A
2000C ’

Stiskneme tlacitko ,DEST” (cilova destinace), k vybréni tratového bodu

Na Ciselné klavesnici INS stiskneme ,,0” a ,,4“ (04), tim vybereme tratovy

bod €. 4. Alternativné mUzete pouzit tla¢itka INS tratového bodu Next/

Previous (Dalsi/predchozi).

Nastavime HSI (Horizontal Situation Indication - ukazatel horizontalni \

situace) pomoci pravého volice do rezimu ,,CV“ (Cap Vrai, Skutecny kurz). = | ; @
Pomoci ukazatele HSI sledujeme smér k tratovému bodu, ktery : :
zndzoriuje zdvojena Siroka rucicka s Sipkou.

/ REFERENCNI KURZ

v

VZDALENOST
K TRATOVEMU
BODU: 6,6
NADMORSKYCH MIL

v 4

ABYCHOM LETELI SMEREM K

B TRATOVEMU BODU, MUSIME
RUCICKU ZAROVNAT S
REFERENCNIM KURZEM

4

| A
INS (Inercia systém)
Tla¢itko k DALSIMU tratovému bodu

INS (Inercidlni navigacni systém)
Tlagitko k PREDCHOZIMU tratovému bodu

- b * . ~
> /'.19 _5-\ N

A 4

?
g
/
2
2
2
2
2
2
2
“l
=7
w [
al
ayp
oy
-y
Zp
<
B0
[
ol
o
vl
<
o p
=
=1
m

2
=0
2R 7
<V
vy
%

‘ i \‘ N
’,/ 'lnll“\ \ & 1 h
& & 2 ¢/ - ™~
b @ 'ﬁ‘ v o » :~_l[""




R e e N N NN NN

-

MIRAGE
2000C

7
?
7
Z
Z
Z
Z
Z
Z
Z
vl
=Y
w [
_|_
ay
%’v
?
z!
</
47
|
3
e
"27
=47
op
S/
=y
Y
e
Z
7
0
g.
%

3.2 — NAVIGACE PODLE TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

ZNACKA TRATOVEHO BODU NA HUDu
“1 Sipka nahoru: Smér letu k tratového bodu

KRiZ TRATOVEHO BODU NA HUD |
Zobrazi se pouze ve vzddlenosti mensi
neZ 10 n.mil od tratového bodu.

Vzdalenost k tratového bodu
Vzdalenost: 6.3 n.mil
Tratovy bod (Waypoint): 04
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3.2 — NAVIGACE PODLE TRATOVEHO BODU (BUT)
TUTORIAL

Tratovy bod, mizeme také zobrazit na VTB. Zde je navod, jak na to:

. Stiskneme tlacitko "PREP" (Preparation - upravit).

. Na diselné klavesnici INS stiskneme ,,0“ a ,,4“ (04), tim vybereme tratovy bod ¢. 4.

. Stiskneme tlacitko VAL.

. Pokud se tratovy bod nachazi ve zvoleném rozsahu radarového zobrazeni a v mezich radarové apertury
(ucinné plochy antény) (+/- 60 stupnd), zobrazi se Cislo "4" se znaménkem kfizk( "+" vedle néj, které
oznacuje polohu tratového bodu. Sou¢asné mizme byt zobrazeno az pét tratovych bodu.

. Pomoci prepinace ALLEG, mUzZeme z VTB odstranit vSechny tratové body.

' LUM
wa gn D

AV ]

. AR




3.3 — NASTAVENI POZADOVANE TRASY (ROUTE DESIREE)
TUTORIAL

Nastaveni "Route Désirée" (Pozadovana trasa) umozriuje pribliZit se k tratovému bodu (But) z uréitého sméru.
Symboly na prahledovém displeji HUD/VTH nds navedou k tratovému bodu. V tomto ndvodu nastavime
pozadovanou trasu, abychom se pfibliZili k tratovému bodu 01 ze sméru 090 (Skutec¢ny kurz).

*

MIRAGE
2000C

Méjme na paméti, Ze poZzadovana trasa neni pfilis pfesna, pokud ji zadame, kdyZ se nachazime pfilis blizko
tratového bodu. "Trasa" vypoétend pomoci UNI také nemusi byt nutné pfima k tratovému bodu.

v

y

4

PoZadovana trasa/ RD
(Kurz): 090 Skutecny kurz

PoZadovana trasa/ RD ‘ 300
(Kurz): 090 Skutecny kurz

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
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3.3 — NASTAVENI POZADOVANE TRASY (ROUTE DESIREE)
TUTORIAL

Nastavime voli¢ parametrt UNI na RD/TD (Route Désirée / Temps Désiré).
Stiskneme tlacitko "PREP" (Preparation - upravit) k vytvoreni tratového bodu.

Na ¢iselné kldvesnici INS stiskneme ,0“ a ,,1“ k vybrani tratového bodu 01.

Stisknutim tlacitka "+1" na Ciselné klavesnici, vybereme pole poZzadované trasy (kurz) (vlevo).

Zvolenim 0900 na Ciselné klavesnici, zadame pozadovany skuteény kurz trasy k tratovému bodu 01 o hodnoté 090,0 stupfid.
Stiskneme tlacitko INS (Insert — Zapsat), k vloZeni soutadnic (nebo stiskneme tlacitko EFF k vymazani, pokud jsme udélali chybu).
Stiskneme tlacitko ,,DEST“ (cilova destinace), k vybrani tratového bodu

Na ciselné klavesnici INS stiskneme ,,0“ a ,1“ (01), tim vybereme tratovy bod ¢. 1.

NV R WDNE

301 °
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ZNACKA TRATOVEHO BODU NA HUDu
Sipka nahoru: Smér letu k tratového bodu
Sipka dolG: Smér letu od tratového bodu

3.3 — NASTAVENI POZADOVANE TRASY (ROUTE DESIREE)
TUTORIAL

9. Nastavenim prepinace CMD zbrafiového systému DOZADU,
zvolime hlavni rezim navigace (NAV).

10. Stiskneme tlacitko "RD" (Route Désirée, Pozadovana trasa) pro _ Symbol RD
zobrazeni symbold na prihledovém displeji HUD/VTH.

. . 452 ——
11. Symbol RD (dvé svislé €ary) ukazuje, kde by mél byt umistén {1 — A
znacka sméru letu (FPM), aby bylo moiné sledovat trat
vypoctenou k tratovému bodu podle kurzu, ktery jsme zadali do
letového pocitace.

12. Manévrujeme s letadlem tak, abychom zarovnali znacku sméru
letu (FPM) mezi dvé svislé ¢ary symbolu RD.

13. Symbol RD bude aktualizovat svou polohu tak, abychom sledovali
"pozadovanou trasu". Pokracujeme v jeho sledovani.

. | Vzdalenost k tratového bodu

Vzdalenost: 18 n.mil
v , Tratovy bod (Waypoint): 01

Pfepina¢ CMD zbrarnového systému
pfepneme DOZADU pro nastaveni
hlavniho reZzimu NAV

L ————

Symbol RD F;_!.g

6510

ik % [H
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3.3 — NASTAVENI POZADOVANE TRASY (ROUTE DESIREE)
TUTORIAL

14. Konecny kurz by nas mél privést pfimo k tratovému bodu 01 s
kurzem pfiblizné 090°.

: Znacka sméru letu je zarovnana se ‘
—_— symbolem RD

KRiZ TRATOVEHO BODU NA HUD
Zobrazi se pouze ve vzddlenosti mensi
neZ 10 n.mil od tratového bodu.
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3.4 - TAKTICKE TRATOVE BODY (BUT TACTIQUE)

Navigacni Udaje na displeji VTB se zobrazuji také pro navigacni tratové body (Waypoints) a taktické
tratové body (Waypoints), pokud zvolite moZnost RD (Route Désirée, PoZadovana trasa). Taktické
tratové body jsou v podstaté ocislované navigacni tratové body, které lze zobrazit na obrazovce radaru
pro lepsi lokalizaci radarovych kontaktl ve vztahu k existujicim naviga¢nim tratovych bod(m.
Najednou lze zobrazit aZ pét taktickych tratovych boda.

MIRAGE ‘
2000C ’

Vytvofeni taktického navigaéniho tratového bodu (But Tactique) z existujiciho navigaéniho
tratového bodu (But):
Vybereme tratovy bod (BUT), které se ma zobrazit na VTB jako PREP. Vybereme existujici tratovy bod ¢. 2.

Stisknutim tlacitka VAL, zobrazime takticky tratova bod.

Jakmile je takticky tratovy bod zobrazen, lze jej stejnym postupem odstranit. Pfi pfidani Sestého
taktického tratového bodu nahradime ten prvni.

Viechny taktické tratové body lze odstranit najednou pomoci pfikazu VTB zahodit (Allégement).

Takticky But (Tratovy
Takticky But (Tratovy bod) ¢. 1
bod) €. 2 '

v

v 4

: Pozadovany kurz

/ / st * Zobrazi se, kdy? je zobrazen navigacni But/Tratovy bod, je vybrana
moznost RD a radar je v rezimu PPI. Zobrazuje poZadovany kurz
- priletu vzhledem k navigacnimu tratovému bodu.

| |
Vybrana moznost RD (Route
\ / Désirée, Pozadovand trasa)
Navigac¢ni But/Tratovy bod
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4.1 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD)
OVOD Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)

Zavislé tratové body (oznacované také jako BAD, But Additionnel), jsou body na zemi (nebo v prostoru), které jsou AL/AG: 3.01 mil Jizni / 2.71 mil Zapadni

vytvoreny pomoci jiného existujiciho tratového bodu jako vychoziho bodu. Nejcastéji se budou pouZivat pro presné = 5574 metr( Jizni / 3704 metr( Zapadni
bombardovani nebo jako vychozi body zadané pozemnimi jednotkami. DalSim a nejznaméjsim prikladem je vyuZiti bullseye

(by¢i oko) k vytvoreni zavislého bodu (offset point), za tcelem lokalizace cile, spojeneckych jednotek, orientacnich bod p/8: Vzdalenost 4.05 mil / Kurz 222°

atd.

Zévislé (Offset) body jsou definovany dvéma zplisoby: A ALT: - (VySka Ttatového bodu 2 — Vy3ka cile) =
- (674 ft-stop — 40 ft-stop) = -634 ft-stop

MIRAGE
2000C

e Zadavani (AL/AG) zemépisné délky (sever/jih) a Sitky (vychod/zapad) zavislého (offset) bodu v kilometrech s vyskou zavislého (offset)
bodu A ALT (Ize zadat v metrech nebo stopach podle potreby).
Zadani polarnich soufadnic pro zavisly (offset) bod (p pro vzdalenost v ndmotnich milich, 8 pro Uhel kurzu) s vyskou zavislého (offset)
bodu A ALT (Ize zadat v metrech nebo stopach podle potreby).

v

].ﬂ M-2000C

/

y

L . Letadlo
Tratovy bod (But) €. 1

4

Tratovy bod (But) €. 2

Initial Point
Vyska: 674stop-ft

naIdW pLSS / ' T0°E

/ 2.71 mil / 3704 metru

y

e raki-Kolkhi Cil / BAD (Zavisly tratovy bod 2)

Vyska: 40 stop-ft
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4.2 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD) Tratone bod (But £ 2
VYTVORIT POMOCI AL/AG rotsenihod

V tomto navodu jiz mame dva tratové body (waypoints) nastaveny v MIP (Module d'Insertion de Parametres, Modul pro Vyska: 674 stop-ft
kazetu k vloZeni dat pro dany let (misi)) prostfednictvim editoru misi. Zkontrolujeme, zda jsou jiz zadany souradnice
tratového bodu 2 (waypoint 2).

MIRAGE
2000C

1. Zaznamename zemépisnou délku (sever/jih) a Sitky (vychod/zapad) zavislého bodu (offset) (AL/AG) v metrech s vySkou zévislého bodu
(offset) A ALT (ve stopach-ft).
* AL N/S zavislého bodu: 5574 metrti Jizné OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)
*  AGE/W zdvislého bodu: 3704 metrti Zapadné OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)
e Vyska zavislého bodu: -634 ft-stop
Stisknutim tlac¢itka "PREP" (Pfiprava), vytvofime tratovy bod (Waypoint).
Stisknutim tlacéitek "0" a "2" (02) na numerické klavesnici INS, vybereme tratovy bod &islo 2.
Nastavime voli¢ parametr( UNI do polohy AL/AG.
Stisknutim "+1" na numerické klavesnici vybereme pole (North/South - Severni/lizni) (vlevo).
Stisknutim tlacitka "S" (8) na numerické klavesnici, vybereme zavisly bod SOUTH (Jizni).
Vytukanim 5574 na numerické klavesnici, zadame parametry jizni (SOUTH) délky zavislého (offset) bodu na 5574 metr(.
Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni soufadnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zacit znovu).

PN A~WN
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2.71 nm / 3704 metrii

y

4

S w2 aki-Kolkhi

Y
© o
“0’\ L b&" “50

&£ L

Cil / BAD (Zavisly tratovy bod 2)
Vyska: 40 stop-ft

Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)

AL/AG: 3.01 mil Jizni / 2.71 mil Zapadni
= 5574 metrd Jizni / 3704 metrl Zapadni

A ALT: - (Vyska tatového bodu 2 — Vyska cile) =
- (674 ft-stop — 40 ft-stop) = -634 ft-stop

A 4
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4.2 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD) €il/ BAD (zévishy tratovy bod 2)

AL/AG: 3.01 mil Jizni / 2.71 mil Zapadni Tratovy bod (But) €. 2

VYTVOﬁIT POMOCI AL/AG = 5574 metr( Jizni / 3704 metrd Zapadni Pocéatecni bod

Vyska: 674 stop-ft

* DAL N/S zévislého bodu: 5574 metrii Jizné OD tratového bodu 2 A ALT: - (VySka tatového bodu 2 — Vyska cile) =
*  AG E/W zavislého bodu: 3704 metrti Zdpadné OD tratového bodu 2 - (674 ft-stop — 40 ft-stop) = -634 ft-stop
* Vyska zavislého bodu: -634 ft-stop

Stisknutim "+3" na numerické klavesnici vybereme pole (East/West - Vychodni/Zapadni) (vpravo).

. Stisknutim tlacitka "W" (4) na numerické klavesnici, vybereme zavisly bod WEST (Zapadni).

. Vytukanim 03704 na numerické klavesnici, zaddme parametry zapadni (WEST) sitky zavislého (offset) bodu na 3704 metr(.

. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni soutradnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme
zacCit znovu).

. Nastavime voli¢ parametrd UNI do polohy na AALT.

. Stisknutim "+1" na numerické klavesnici, vybereme pole FEET - STOPY (vlevo). Pravé pole je vyhrazeno pro METRY.

. Stisknutim "-" (7) na numerické kIavesn|C| vybereme ZAPORNY vy$kovy posun.

. Vytukanim 00634 na numerické klavesnici, zaddme parametry vysky (ALTITUDE) zavislého (offset) bodu na -634 metru.

. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni souFadnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potifebujeme
zacCit znovu).

Sy
-
-—
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- DIBW p/SS [ WU T0'E

2.71 nm / 3704 metri
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4.3 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD)
VYTVORIT POMOCI p/0

V tomto navodu jiz mame dva tratové body (waypoints) nastaveny v MIP (Module d'Insertion de Parameétres, Modul pro
kazetu k vlozeni dat pro dany let (misi)) prostfednictvim editoru misi. Zkontrolujeme, zda jsou jiz zadany souradnice
tratového bodu 2 (waypoint 2).

Tratovy bod (But) €. 2
Pocatecni bod ,
Vytka: 674stop-it 00 TN

MIRAGE
2000C

1. Zaznamendme vzdalenost (p v namofnich milich) a kurzu zavislého bodu (6 ve stupnich), pficemz vyskovy zavisly bod je A ALT
(ve ft-stopach).

e pVzdalenost zavislého bodu: 4.05 namo#nich mil OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)

e 0 Kurz zavislého bodu: 222° OD tratového bodu 2 (Waypoint 2)

*  Vyska zavislého bodu: -634 ft-stop
Stisknutim tlacitka "PREP" (PFiprava), upravime tratovy bod (Waypoint).
Stisknutim tlacitek "0" a "2" (02) na numerické klavesnici INS, vybereme tratovy bod &islo 2.
Nastavime voli¢ parametrd UNI do polohy p/6.
Stisknutim "+1" na numerické klavesnici vybereme pole vzdalenosti p (vlevo).
Vytukanim 0405 na numerické klavesnici zadame vzdalenost zavislého (offset) bodu p na 4,05 namo¥ni mile.
Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni soufadnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme
zacit znovu).

NouswnN

v

y

4

S w2 aki-Kolkhi

Cil / BAD (Zavisly tratovy bod 2))
Vyska: 40 stop-ft

Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2)

p/0: Vzdalenost 4.05 mil / Kurz 222°

A ALT: Vyska Tratového bodu 2 — Vyska cile
=-634 ft-stop

A 4
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4.3 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD) [
VYTVORIT POMOCI p/6
p/0: Vzdalenost 4.05 mil / Kurz 222° Tratowy bod (But) & 2

*  p Vzdalenost zavislého bodu: 4.05 ndmofnich mil od tratového bodu 2 YT
e 0 Kurz zavislého bodu: 222° od tratového bodu 2 A ALT: Vy$ka Tratového bodu 2 — Vyska cile ngi:tzgzlff::gp(lp)
*  Vyskovy zavislého bodu: -634 ft-stop = -634 ft-stop .
8. Stisknutim tlacitka "+3" na numerické klavesnici vybereme kurz pfesunu 0 (vpravo).
9. Vytukanim 2220 na numerické klavesnici zadame kurz zévislého bodu 6 na 222,0 stuprid.
10. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni souradnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zadit znovu).
11. Nastavte voli¢ parametrd UNI na AALT.
12. Stisknutim "+1" na numerické klavesnici vybereme pole FEET - STOPY (vlevo). Pravé pole je vyhrazeno pro METRY.
13. Stisknutim tla¢itka "- " (7) na numerické klavesnici vybereme vysku zévislého bodu NEGATIVE - NEGATIVNI.
14. Vytukanim 00634 na numerické klavesnici zadame vysku zavislého bodu ALTITUDE -634 metr(.
15. Stisknéme INS (Insert - vloZit) pro vloZeni souradnic (nebo EFF pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zacit
znovu).

MIRAGE
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S w2 aki-Kolkhi

Cil/ BAD (Zavisly tratovy bod 2 )

Vyska: 40 ft-stop
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4.4 — ZAVISLY (OFFSET) TRATOVY BOD (BAD) _ ZNAZKA TRATOVEHO BODU NA HUDu _
T~ Al R R I ~Pn ~— Sipka nahoru: Smér letu k tratového bodu
TUTORIAL NAVIGACE Sipka dolt: Smér letu od tratového bodu (DME) VZDALENOST K ZAVISLEMU /

TRATOVEMU BODU: 10.1 N. MIL
Jakmile je vytvoren zavisly (offset) tratovy bod, mizeme se podle ného

navigovat.

MIRAGE
2000C

Stiskneme tlacitka "PREP" (Pfiprava).

Stisknutim tlacitek "0" a "2" (02) na numerické klavesnici INS,
vybereme tratovy bod Cislo 2 (Referen¢ni tratovy bod).
Stiskneme tlacitko BAD. Tlacitko se po vybrani rozsviti.
Nastavte rezim HSI (Indikator horizontalni situace) na

"CV" (Cap Vrai: Skutecny kurz) nebo "CM" (Cap Magnétique:
Magneticky kurz).

Pomoci ukazatele HSI sledujeme smér k zavislému tratovému
bodu, ktery zndzornuje zdvojena Siroka rucicka s Sipkou.

Vzdalenost k zavislému tratovému bodu 2 (BAD)
Vzdalenost: 10 n. milm
Tratovy bod: 02

v

Hvézdicka * se zobrazi, kdyz je
vybrana moznost BAD (zavisli
tratovy bod).

v 4

ZAROVNAME ZDVOJENOU RUCICKU SE
SIPKOU S REFERENCNiIM KURZOREM K
SLEDOVANI ZAVISLEHO TRATOVEHO BODU
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5.1 — MARKPOINTS - BODY OZNACENI (MARQUEURS)
JAK PRIDAT DALSI BODY OZNACENi (MARKPOINTS)

.’.,

Markpointy (Marqueurs, Body oznaceni) se pouZivaji k "oznaceni" bodu zdjmu, at uZ jde o prelet nad zajimavou
oblasti, nebo o pozorovani nepfitele. Lze je vybirat stejné jako bézné tratové body (waypointy).

MIRAGE
2000C

S
Mzeme ptidat maximalné tii markpointy s Cisly 91, 92 a 93. Soufadnice markpointd nelze ménit ani mazat: proto je \ n
vybirejme s rozvahou! 5

Pfi preletu nad zdjmovym bodem stisknéme tlacitko MRQ, abychom docasné uloZili aktudlni soufadnice letadla.

Tla¢itka MRQ i VAL se poté rozsviti. =
Stisknutim tlacitka VAL ovéfime soutadnice uloZené v okamziku stisknuti tlac¢itka MRQ.

Tak vytvorime novy Markpoint. Pokud nejsou vytvoreny Zadné markpointy, rozsviti se kontrolka "M91", ktera nas

informuje, Ze v inercidlnim navigacnim systému je nyni uloZzen markpoint ¢. 91.

Méjme na paméti, Ze kazdy vytvoreny markpoint nelze smazat ani upravit. Nas druhy markpoint bude oznacen

jako "M92" a tfeti markpoint bude oznacen jako "M93".

v

v 4

Na tomto obrdzku jsou uloZeny tfi markpointy

4

M1

W92 MO
@ - I \ ’
Markpoint 3 “M93”

Markpoint 2 “M92”

Markpoint 1 “M91”
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5.2 — MARKPOINTS - BODY OZNACENi (MARQUEURS)
TUTORIAL NAVIGACE PODLE BODU OZNACENI

Markpointy (Body oznaceni) mliZzeme pouzivat stejné jako bézné tratové body ( waypoints).

. Stiskneme tlacitka "PREP" (Pfiprava).
. Chceme-li vybrat markpoint "M91" (Matkpoint 1), stiskneme na numerické klavesnici INS kldvesy "9" a "1" (91), ¢imz
vyberete Markpoint s ¢islem M91.
Nastavte rezim HSI (Indikator horizontalni situace) na "CV" (Cap Vrai: Skutecny kurz) nebo "CM" (Cap Magnétique: \
Magneticky kurz). @

Pomoci ukazatele HSI sledujeme smér k zavislému tratovému bodu, ktery zndzorruje zdvojena Siroka rucicka s Sipkou.

ZNACKA TRATOVEHO BODU NA HUDu
Sipka nahoru: Smér letu k tratového bodu
Sipka doli: Smér letu od tratového bodu

&
o

@.

o9

‘ ZAROVNAME ZDVOJENOU SIROKOU
556 12,0 13 | 1 5900 j ‘ v RUCICKU SE SIPKOU S R,EFERENéNI'M
0 gd0r—+—. | .—+f10 . x KURZOREM K SLEDOVANI MARKPOINTU
A (DME) VZDALENOST K
—
i /P
\ ////

e

~

: <
Vzdalenost k markpointu M91 " ¢
Vzdalenost: 4.1 n. mil

Marlpoint: 91 n

4.1 N 91

b Markpoint M91 (¢.1)

Markpoint ¢.1
(M91) je vytvoreny

Souradnice Markpointu ==
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6.1 - TUTORIAL NAVIGACE PODLE TACANU AIRDROME DATA |
NAME Kmlsi_'j . o
1. Stiskneme klavesu F10 k zobrazeni mapy, najdeme ikonu radiomajaku n e o we R
w TAFAN, Ii'fery Shceme sledovat a zazr?amer]’éme si jeho fl"fekvvenci.'\{ ~ \ — | coumon — R
g g na;erp pkr|pade F)udeme sledovat radiomajak TACAN, letisté Kutaisi. > A o %:wn -
€3 ehofretvenceje K. S : cATE - T
s 8 . Na panelu TACAN nastavime pravy ovladaci knoflik do polohy T/R T coon TR T |
(Transmit — Receive / Vysilat - P¥ijimat). . > !
. . . . . . . TACAN | 44X (KTS)
. Na levém a pravém ovladacim knofliku, nastavime frekvenci TACANu n — !
VOR . |
na 44x. . . . . . . . - NASTAVENI RSEN
. Na ukazateli HSI (Horizontal Situation Indication — ukazatel FREKVENCE
horizontalni situace) nastavime pomoci pravého voli¢e do rezimu %5 44X = o RN
»TAC” (TACAN). \ RS [ ol T
. Pomoci ukazatele HSI sledujeme smér k radiomajaku TACAN, ktery 2 1 o) 7=
znazornuje zdvojena rucicka s Sipkou. RIRG I
OUTER NDB = - J :

INNER NDB | = [ | = |

RESOURCES

ZDVOJENA RUCICKA =
UKAZUJE SMER =
K RADIOMAJAKU TACAN

?
g
/
Z
Z
Z
Z
Z
Z
Z
wp
=7
w [
al
ayp
oy
-y
Zp
<
B0
[
ol
o
vl
=47
op
=
=1
[
P

2
=0
2R 7
2




R e e N N NN NN

6.2 — ZAVISLY TACAN (OFFSET) (VAD)
TUTORIAL

IDN (Indicateur de Navigation neboli Indikator horizontalni situace (HSI)) ma specialni navigacni
rezim nazvany VAD (Vecteur Additionnel / Dalsi vektor). VAD je zavisly bod vypocitany z polohy
vybrané stanice TACANu.

MIRAGE
2000C

1. Stiskneme klavesu F10 k zobrazeni mapy, najdeme ikonu radiomajaku TACAN, ktery chceme R T ( AIRDROME DATA
sledovat a zaznamendme si jeho frekvenci. V nasem pfipadé budeme sledovat radiomajak ) \
TACAN, letisté Senaki-Kolkhi. Jeho frekvence je 31X. WAL Sl ol
Na panelu TACAN nastavime pravy ovladaci knoflik do polohy T/R (Transmit — Receive / Vysilat - n NASTAVENA ICAO UGKS
Pfijimat). FREKVENCE
Na levém a pravém ovladacim knofliku, nastavime frekvenci TACANu na 31X. NA 31X ST n e
Na ukazateli HSI (Indikatoru horizontalni situace) nastavime pomoci pravého voli¢e do rezimu ELEVATION 43 ft
,TAC” (TACAN) (zkontrolujeme zda znacky DNE a zdvojena rucicka s Sipkou nejsou zobrazeny).
Nas pozadovany zavisly TACAN VAD je: RWY Length 7256 ft
* p Vzdélenost zévislého bodu: 3.00 ndmo¥nich mil OD TACANu 31X T 42°14'19"N 42°03'39"E

* 0 Kurz zavislého bodu: 225° OD TACANu 31X
TACAN 31X TACAN 31X (TSK)

VOR

v

y

RSBN

4

ATC 4.300, 132.000, 40.600, 261.000

RWYs 27 ]

ILS == 108.90 (ITS)

PRMG

OUTER NDB = 335.00 (BI)

INNER NDB = 688.00 (B)

RESOURCES

A 4
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AST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS

6.2 — ZAVISLY TACAN (OFFSET) (VAD)
TUTORIAL

5. NA&s poZadovany zavisly TACAN VAD je:
*  p Vzdalenost zavislého bodu: 3.00 namo#nich mil OD TACANu 31X
0 Kurz zavislého bodu: 225° OD TACANu 31X
6. Nastavime HSI do rezimu 6 (Theta). Tim vstoupime zavislého zavislého (offset) kurzu
TACANu (ve stupriich).
7. Zadame pozZadovany magneticky kurz (225) ze stanice TACAN do VAD, otocenim volice
nastaveni kurzu VAD.
8. Nastavte HSI do reZzimu p (Rho). Zadame zavislou vzdalenost od TACANu (v n. milich).
9. Zadame vzdalenost od radiostanice TACAN (3,00 n. mil) k zavislému bodu VAD,
otocenim voli¢e nastaveni kurzu VAD.

IDN (INS) s vybranym
systémem TAC

KUTASI

(OUkazuje na
radiomajak
TACAN

A Pozadovany
bod VAD

IDN (INS) s vybranym
systémem TAC N

ibil;l‘ll
(
O g

Body nastaveného
bodu VAD

KUTASI

44 XKUT

10 uhel
; v
/ (stupné)

? Vzdalenost
(Nm)

& pozadovany
bod VAD

TACAN 31X

S=w— —E—'-

5§ A48

I Qn;\
3L

axr

U




6.2 — ZAVISLY TACAN (OFFSET) (VAD)
TUTORIAL ZDVOJENA RUCICKA

UKAZUIJE SMER
10. Pfepneme HSI do rezimu VAD. Systém vypocitd zemépisnou polohu zavislého bodu z aktudlni polohy letadla: K RADIOMAJAKU TACAN
Zdvojena rucicka s Sipkou bude ukazovat magneticky kurz k poZzadovanému bodu VAD a indikator DME (zafizeni
pro méreni vzdalenosti) bude ukazovat vzdalenost v ndmofrnich milich.
11. Pomoci ukazatele HSI sledujeme smér k radiomajaku TACAN, ktery zndzorfuje zdvojena rucicka s Sipkou. K
dispozici jsou informace o sméru i vzdalenosti.

-
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7 — NAVIGACE PODLE VOR
TUTORIAL

Stiskneme kldvesu F10 k zobrazeni mapy, najdeme ikonu s radiomajakem VOR,
ktery chceme sledovat a zaznamename si jeho frekvenci. V nasem pripadé
budeme sledovat radiomajak VOR, letisté Kutaisi. Jeho frekvence je 113,60 MHz.
Pomoci levého tlacitka mysi nastavte VOR/ILS na MARCHE (ZAPNOUT) a
nastavime frekvenci VOR na 113,60.

Nastavte rezim HSI (Indikator horizontalni situace) na "Cv NAV" (Cap Vrai:
Skutecny kurz) nebo "Cm NAV" (Cap Magnétique: Magneticky kurz).

Sledujte tenkou rucicku na HSI k rddiomajaku VOR. K dispozici jsou informace o
poloze, ale Zadné informace o vzdalenosti.

~

~N

ZAPNEME VOR <
NA MARCHE

</
B

NASTAVIME
FREKVENCI NA
113.60 MHz

BGB7

1
J

O 1136 MHz KT 83




8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

Systém ILS (Instrument Landing System - Systém
pro presné priblizeni a pfistani) slouzi k tomu, aby
nas navadélo béhem pfiblizeni na pfistani.

MIRAGE
2000C

Kurzovy majak (lokalizator) je vétSinou soustava
antén, ktera nam poskytuje bocni referenci na stfed |2
pristavaci drahy.

Setupovy majék (Glide Slope) ndm poméha urdit e = —
rychlost klesani, kterou potiebujete k tomu, £ :
abychom se na pfistavaci draze neroztfistili v
doutnajici ohnivé kouli.

Skvélé video s vysvétlenim o systému ILS R 50Kz .
https://www.youtube.com/watch?v=KVtEfDcNMO8 ’
|
VHF LOCALIZER P _
\ TRANSMITTER MM : e .. ®
Antenna is on center line MIDDLE | MARKER L ‘. 1 l(l_J
% e e R, '
; Kurzovy majak - .. O
H ' l OM ; e 9
X COMPASS LOCATOR OUTER|MARKER : e
t (When Installed) — — —— csmms AL LTI TTPTTS
£ Bocni (Laterdlni) osa -

LOM 150Hz

GLIDE SLOPE : ocaiziR | B coOMPASS LOGATOR. e, L9URz
4. COMPASS LOCATOR e
TRANSMITTER : 50 150 (When Installed)
CYCIE  CYCLE /

g_’iqesfgpe GS aerial

90 150
CYCLE  CYCLE

GLIDE SLOPE

| ~1,000ft

y

~

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
Y

Svisla (Vertical) osa 318
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

Abychom mohli pouzivat systém Synthetic Runway, musime znat nasledujici informace:

1. Frekvence ILS drahy (pfistupna pres mapu F10): 108.90 MHz pro pfistavaci drahu 09 v Senaki.

2. Skutecny kurz (Cap Vrai) pro pristavaci drahu.

a) Zjistime magneticky kurz pristavaci drahy na letistni mapé (v nasem pripadé 088 Magnetic).
b) Zjistime magneticky sklon (nastavime voli¢ parametrd UNI na DEC), ktera je +6,6 stupn(.

c) Skutecny kurz = magneticky kurz + magneticky sklon
=088 + 6.6 = 94.6° Skutecny kurz

3. QFE (tlak vzduchu na drovni terénu letisté).

AUTO

Hlavni

E5i A0

AT RO K ) SR O H eSS EARO] Kl BL

a) Kontaktujeme véZ (frekvence je dostupnd prostrednictvim mapy F10): 261,00 MHz pro véZ Senaki

b) Poziddame o pristani (ATC - Senaki-Kolkhi - pfiblizeni)
c) Véindam poskytne nastaveni QFE: v nasem pfipadé 29,88 in Hg.

d) Prevedeme nastaveni QFE z palct Hg na mBar: 29,88 in Hg = 1012 mBar. Pfevodni tabulku

nalezneme na dalsi strance.

INFORMACE O LETISTI

JMENO
ICAO
KOALICE

ELEVATION

RWY Délka

SOURADNICE

TACAN | BIX(TSK)

VOR
en ([N 3
ATC 4.300, 132,000, 40.600, 261.000
Ruy [ 2N
ILs - 108.90(TS)
PRMG . j
VNE)Si NDB

VNITRNI NDB 688.00(B)

ZDROJE

..

F12. Exii

AUTY

2. Hlavii. ATG

F1. Senaki-Kolkhi (132 MHz AM)
(Neutrélni)...

F2. Kobuleti (133 MHz AM)...

Fo. Sugnumd-Banusnzra (029 Bz AN)
(Mziue L ) ==

F4. Batumi (131 MHz AM) (Neutrdlni)...
F5. Kutaisi (134 MHz AM) (Neutrélni)..

F6. Gudauta (130 MHz AM) (Neutrdlni)..
F7. Sochi-Adler (127 MHz AM)

(Neutralni)...
F8. Nalchik (136 MHz AM) (Neutrdlni)..

TERPS
AERODROME CHART

AUTO

st Hilavna, ANG, Sefake-heilkhE
(=2 R Z A YN E G|

F1. PtibliZeni

F2. Ztratil jsem se

Pradehozt pzbtic
S
L.

(]

KOrzem O oy R O EERZH PE B Ty A0S ol Fery By S K|

NO 06

SENAKI - KOLKHI (UGKS)

Pristavaci draha 09
Magneticky kurz / Cap Magnétique
088°

Fire

a® Fire

Station 2

Station 1

ELEV 7750 x 164 I
36w
11w

~N
~N
e ° 4 o - 268
ASR
ELEV
319 39 m
12m|




' 8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway) Prevodni tabulka barometrického tlaku
1in Hg = 33.8639 mBar
Zde je rychla prevodni tabulka pro ziskani nastaveni QFE z in Hg na hPa. Ridici letového provozu v DCS 1 mBar = 0.02953 in Hg
g udava QFE v palcich rtuti, zatimco nastaveni barometrického tlaku v Mirage je v mBar (hPa). Proto: 29,88 . . . .
- in Hg = 1012 mBar in HgimBar|in Hg|mBar|in Hg/mBar|in Hg mBar
£ o
] S 4. Nastaveni barometrického tlaku na vyskoméru na hodnotu QFE v mBar udanou ATC. 28.05 950 28.79 975 29.53 1000 30.27 1025

V nasem p¥ipadé nastavime barometricky tlak na 1021 mBar. 28.08 951 28.82 976 29.56 1001 30.30 1026

28.11 | 952 28.85 977 29.59 | 1002 | 30.33 | 1027

28.14 | 953 28.88 978 29.62 [ 1003 | 30.36 | 1028

28.17 | 954 28.91 979 2965 [ 1004 | 30.39 | 1029

28.20 | 955 28.94 980 29.68 | 1005 | 30.42 | 1030

28.23 | 956 28.97 981 29.71 | 1006 | 30.45 | 1031

28.26 | 957 29.00 982 29.74 | 1007 | 30.47 | 1032

v

28.29 | 958 29.03 983 29.77 | 1008 | 30.50 | 1033

28.32 | 959 29.06 [ 984 [ 29.80 | 1009 | 30.53 | 1034

v 4

28.35 | 960 29.09 985 29.83 | 1010 | 30.56 | 1035

28.38 | 961 29.12 986 29.85 | 1011 | 30.59 | 1036

4

28.41 | 962 29.15 987 29.88 | 1012 | 30.62 | 1037

28.44 | 963 29.18 988 29.92 [1013.25| 30.65 | 1038

28.47 | 964 29.21 989 29.94 [ 1014 | 30.68 | 1039

28.50 | 965 29.23 990 29.97 | 1015 | 30.71 | 1040

28.53 | 966 29.26 991 30.00 | 1016 | 30.74 | 1041

28.56 | 967 29.29 992 30.03 [ 1017 | 30.77 | 1042

28.59 | 968 29.32 993 30.06 | 1018 | 30.80 | 1043

28.61 | 969 29.35 994 30.09 | 1019 | 30.83 | 1044

ANGH K] K Do g EEL =L Ra] Kyl B Lz e O E by Sl O E RS B By ey MO el 2y Wy S R 28.64 970 29.38 995 30.12 1020 30.86 1045

28.67 | 971 29.41 996 30.15 | 1021 | 30.89 | 1046

. o 28.70 972 29.44 997 30.18 | 1022 | 30.92 | 1047
in Hg - Palec rtutového sloupce

mBar - Jedna tisicina baru - Bar je vedlejsi jednotkou tlaku 28.73 973 29.47 998 30.21 1023 30.95 1048

hPa-  Hektopascal 28.76 | 974 29.50 999 30.24 | 1024 | 30.98 | 1049

CAST 13 - NAVIGACE & PRISTANI PODLE ILS
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

.’,

MISSION EDITOR FILE EDIT FLIGHT CAMPAIGN CUSTOMIZE MISSION GENERATOR MISC

MIRAGE
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el gmiava;

My jsme zde

Letisté Senaki-Kolkhi

Pfistavaci draha 09 Senaki Pfistavaci draha 09
Kurz ILS: 094.6 (T) — 088 (M)
Frekvence: 108.90 MHz

0B)
T
=R
P
Al
PN
-0
@
—

ILS PFistdvaci drihy 08
Kurz 094.6 (T - skut Eny)

- Magneticky)

Dalny radiomajak

NDB 335.00 kHz Vnitini radiomajak
NDB 688.00 kHz
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

’,

Pomoci levého tla¢itka mysi pfepneme napajeci spina¢ VOR/ILS na
MARCHE (ZAPNOUT) a nastavme frekvenci ILS na 108,90 MHz.
Zkontrolujte, zda je rezim UNI/INS nastaven na "NAV" a "NORMAL".
Vyberte libovolny tratovy bod pomoci tladitka "DEST" na PCN (v
nasem pfipadé nastaveny na 01).

Nastavte voli¢ parametri UNI na CP/PD (Cap Vrai Piste /Pente
Désirée, skute¢ny kurz pFistavaci drahy / pozadovany sklon
pristavaci drahy).

Zadame skutecny kurz na pfistavaci drahu (94,6). Stisknutim tlacitka
"+1" vyberte levé pole a poté zadame kurz nasledujicim zplsobem:
"0946" pro kurz 094,6.

Stisknutim tlacitka INS (Insert) zaddme kurz pfistavaci drahy (nebo
EFF pro vymazani, pokud jste udélali chybu a potfebujete zacit
znovu).

Zadame pozadovany sklon (standardné 3 stupné). Stisknutim
tlacitka "+3" vybereme pravé pole a poté zaddme sklon klesani
nasledujicim zplsobem: "030" pro sklon klesani 3,0 stupné.
Stisknéme INS (Insert - vlozit) zaddme sestupovou rovinu (nebo EFF
pro vymazani, pokud jsme udélali chybu a potfebujeme zacit znovu).
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8- PﬁlSTANl’ PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

’,

13.  Nastavime vysku sedadla
14.  Nastavenim prepinace CMD zbranového systému DOZADU, zvolime hlavni

MIRAGE
2000C

napisem APP se rozsviti zluté ,S$“ jako aktivni).
16.  Nastavime napajeci prepinac vyskového radaru do polohy MARCHE

rezim navigace.
15.  Vybereme rezim APPROACH (APP — pfiblizeni) na panelu zbrani PCA (pod . /
(ZAPNUTO). ? \o/

17.  Nastavte prepinac rezimu VTH do polohy H (Vyska/radarovy vyskomér). | EFF SELH v )
18. Podvozek vysuneme pod rychlosti 230 uzld-kts. -
y pod ry . 25 CCLT TEST TNe
M (A
. RAD ALT

PRED A '\
SR e & [ HAUSSEX| - .

Yy,
\\E '. 7 &

d

v

v 4

4

Pfrepinac zbrafiového systému CMD
Potlacime DOZADU pro nastaveni

V pripadé potieby, Ize vysunout
vzdusné brzdy (Aérofreins)
1 \

“w
\ o l.'\

hlavniho reZimu NAV (Navigace)
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

19. Tento obrazek zobrazuje logiku symboliky prihledového displeje HUD ILS a
povelové rahna ADI kurzorového majaku (lokalizatoru) a sestupové
roviny (Glide Slope). Symbol kurzorového majaku (lokalizatoru) na HUDu
je letovy smérovy ukazatel; méli bychom na néj umistit znacku sméru
letu (FPM), abychom letadlo nasmérovali spravnym smérem.

ADI (Ukazatel umélého horizontu)

|
|
|
|

\ Pruh odchylky kurzorového

majaku (lokalizatoru)

/
[}

Promitnuti osy drdahy

Symbol kurzorového /
majaku (lokalizator) /
10— =1 = a1

/
/

Referencni rahno sestupové roviny (Glide Slope)

Referenéni réhno kurzorového majaku (lokalizatoru) Jsme nad sestupovou rovinou, protoZe referencni rahno
Jsme vpravo od kurzorového majdku, protoze referenéni sestupové roviny je pod osou: musime dold.
réhno kurzorového majdku je vlevo od osy: musime doleva.
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

.’,

20.  Po vybéru rezimu priblizeni (APP) na PCA a zadani spravné frekvence
ILS navedeme nejprve letadlo tak, aby zachytilo kurzorovy majak
(lokalizator). To lze provést pomoci:

Sledovani referenéniho rahna kurzorového majaku na ADI a
Sledovani polohy pruhu odchylky kurzorového majaku
(lokalizatoru) ve vztahu k symbolu kurzorového majaku
(lokalizatoru) na priihledovém displeji HUD.
Nasmérujeme znacku sméru letu (FPM) letadla na symbol kurzorového
majaku (lokalizatoru).

MIRAGE
2000C

ADI (Ukazatel umélého horizontu) = =t
— — )— =<
|

==
/ \ Pruh odchylky kurzorového

D majaku (lokalizatoru)

Promitnuti osy drdahy
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

22.  Jakmile je kurzorovy majak (lokalizator) zachycen a my sledujeme paprsek,
mély by se na ném zarovnat pruh odchylky kurzorového majaku (lokalizatoru)
a symbol kurzorového majaku (lokalizatoru).
Pomoci ovladaci paky upravime vertikalni trajektorii letadla tak, aby referenéni
rahno sestupové roviny (Glide Slope) na ADI byla zarovnano v ose. Postupné
bychom méli zadit pozorovat, jak se znacka sméru letu (FPM) presouva do
stfedu symbolu kurzorového majaku (lokalizator) na prihledovém displeji
HUD.

ADI (Ukazatel umélého horizontu)

i 5]

Znacka sméru letu (FPM)

Pruh odchylky kurzorového
majaku (lokalizatoru)

Referencni rahno kurzorového majaku (lokalizatoru)
Zachytili jsme kurzorovy majdk (lokalizator) a sledujeme
paprsek na pristavaci drahu 09.
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

24.  Systém Synthetic Runway (zobrazeni ptistavaci drahy na displeji) se na
pruhledovem displeji HUD zobrazi, pokud:
TINS (Inercidlni navigacni systém) je zapnuty.
Kurzorovy majak (lokalizator) i sestupova rovina (Glide Slope) jsou
zachyceny.
Pfistavaci draha je vzdalena méné nez 10 n. mil

. Boéni odchylka je mensi nez 7 stupfid Indikator m
Pokud chceme prepnout zobrazeni sméru ILS a synthetic runway na “M” (Marker)

prihledovém displeji HUD/VTH, stiskneme tlacitko vybéru Magic Slave / Air-
to-Ground na plynové pace. Misto toho se zobrazi referencni ¢ary pro 3°
sestupovou rovinu.

Pti pfeletu nad radiomajdkem NDB se na prihledovém displeji HUD/VTH
zobrazi symbol "M" (Marker).

MIRAGE
2000C

o—— —

v

y

E Tlagitko vybéru Magic s ’
Slave / Air-to-Ground Viditelna Synthetic Runway

__

4

Letisté Senaki-Kolkhi
Pristavaci draha 09

Referencni ¢ara 3°
| sestupové roviny

Referencni ¢ara 3°
sestupové roviny

;.
—

y

Dalny radiomajak
NDB 335.00 kHz Vnitini radiomajak

NDB 688.00 kHz Synthetic Runway neni viditelny
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

Barometricka vyska

. topdch-ft
27.  VOLITELNE: Pokud chceme, mizZeme stisknout hlavni (ve stopdch-ft)

tlacitko autopilota a poté stisknout tlacitka autopilota ILS
Localizer - kurzorovy majak & Glideslope - sestupova
rovina (L/G). Autopilot pak bude ovladat letadlo tak, aby
"zachytilo" paprsek kurzorového majaku a sestupové
roviny. Pokud je letadlo vyrovnano v rozmezi 3 stupna
odchylky od kurzorového majaku, autopilot pak bude 168
udrzovat letadlo vyrovnané na sestupové roviné a na |
kurzorovém majaku. ‘

. Poznamka: Zelenad znamena ZAPNUTO, Zluta

znamena v POHOTOVOSTIM REZIMU.
28.  Nastavime plynovou paku tak, abychom udrzovali tuhel
nabéhu (AoA) v rozmezi 12 az 14 stupnd. UdrZujte \
W

chevrony zrychleni uprostied zavorek uhlu nabéhu ‘
(AoA) v rezimu pfiblizeni (APP) na HUDu. ——

Uhel nabéhu 14 ReZim pFiblizeni HUD
AOA {Angle of Attack] Zvorka hlu nabéhu

MIRAGE
2000C

Radarova vyska (ft) B

v

ADI (Ukazatel umélého horizontu)

Referencni rahno sestupové roviny
(Glide Slope)

Jsme na sestupové roviné, protoZe
referencni rahno sestupové roviny je ve stredu.

v 4

4

|
|
l v v
‘\ Znacka sméru letu (FPM)
H 5

Pruh odchylky kurzorového majaku (lokalizatoru)
DrZime se v jedné linii se symbolem kurzorového
majdku (lokalizatorem).

UKAZATEL ZRYCHLENi (CHEVRONY)
Upravime plyn tak, abychom udrzeli chevrony mezi
zavorkami Uhlu ndbéhu v reZzimu pfiblizeni HUD.

Poznamka: kdyzZ je zapnut reZzim autopilota L/G, systém fly-by-wire se bude snaZit udrzet letadlo na
sestupové roviné zménou Uhlu nabéhu letadla. Tato zména Uhlu nadbéhu vsak zpUsobi zpomaleni
letadla; je tfeba se ujistit, Ze nastaveni vykonu motoru je dostatecné vysoké, aby letadlo udrzelo
pfijatelny uUhel ndbéhu (vyssi tah donuti systém fly-by-wire snizit Uhel nabéhu, a proto se pfi tom
zvysi rychlost letu).

y

Referencni rahno kurzorového majaku (lokalizatoru)

Zachytili jsme kurzorovy majdk (lokalizdator) a sledujeme , ; . .. . L 328
paprsek na pistdvaci dréhu 09, Zkracena verze zni: vidy méjme ruku na plynu, abychom udrzeli dhel nabéhu (AoA) pod kontrolou.
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

29.

30.

31.

32.

33.
34,
35.

36.
37.

V rezimu konecného pfiblizeni, bychom méli mit chevrony zrychleni mezi zavorkou thlu nabéhu v rezimu pfiblizeni
HUD a znackou sméru letu vycentrovanou ve ¢tverci symbolu kurzorového majaku (lokalizatoru).

Kdyz radarovy vyskomér ukazuje 200 ft (stop) AGL, stiskneme prepina¢ pohotovostniho reZzimu autopilota (AP
Disconnect) na ovladaci pace, abychom vypnuly autopilota. Rezim autopilota ILS NENi schopen provést
automatické pristani: za pfistani letadla jsme zodpovédni MY.

Béhem pfristani udrzujeme uhel ndbéhu, abychom provedli pfistani s aerodynamickym brzdénim, a nastavime plyn
na volnobéh (IDLE). Pti tomto manévru dojde ke sniZeni rychlosti (nase delta kfidlo bude fungovat jako velka
aerodynamicka brzda).

Po zpomaleni na 110 kts (uzl), znovu stiskneme prepinac pohotovostniho rezimu autopilota (AP Disconnect) na
ovladaci pace, abychom resetovali trim a umoznili klesani pridového kola. Pfi resetovani trimu se ozve zvukovy
signal.

Jakmile se pfidové kolo dotkne pfistavaci drahy, rozsviti se varovné kontrolky PANNE a DECOL (Décollage, Takeoff),
protoZe trim letadla neni nastaven na neutral.
Stisknutim prepinac pohotovostniho reZimu autopilota (AP Disconnect) na ovladaci pace resetujeme trim. Varovné
svételné kontrolky PANNE a DECOL by mély zhasnout a po resetovani trimu se ozve zvukovy signal.
KdyZ zpomalime pod 100 kts (uzld), zacneme jemné brzdit.

Zasuneme vzdusné brzdy (svétla A a F zhasnou).

Po dosazeni rychlosti 40 kts (uzl), zapneme NWS (DIRAV) - ovladani predniho kola.

AFT

DEPRESS




(se systémem Synthetic Runway)
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8 — PRISTANI PODLE ILS (se systémem Synthetic Runway)

Airfield
Anapa
Batumi

Beslan
Gelendzhik
Gudauta
Kobuleti

Kutaisi

Krasnodar C
Krasnodar
PKK
Krymsk
Maykop
Mineral'nye
Vody
Mozdok
Nalchik
Novoross.
Senaki

Sochi
Soganlug
Sukhumi
Thblisi

Vaziani

ICAO Code
URKA
UGSB

URMO
URKG
UGZ23
UGHX

UGKO

URKI
URKK

URKW
URKH
URMM

XRMF
URMN
URKN
UGKS

URSS
UG24
UGSS
UGTB

uG27

Reference
04°59'36"N, 37°20'19"E
41°36'58"N, 41°35'31"E

43°12'26"N, 44°35'19"E
44°33'54"N, 38°00'25"E
43°06'09"N, 40°34'01"E
41°55'36"N, 41°51'05"E

42°10°30"N, 42°28'05"E

45°05'03"N, 38°57'34"E
45°01'52"N, 39°08'38"E

44°58'27"N, 38°00'37"E
44°41'22"N, 40°03'08"E
44°12'58"N, 43°06'13"E

43°47'26"N, 44°34'44"E
43°30°29"N, 43°37'30"E
44°39'36"N, 37°46'25"E
42°14'31"N, 42°02'08"E

43°06'17"N, 40°35'26"E
41°39'26"N, 44°55'48"E
42°51'21"N ,41°09°'17"E
41°40°37"N, 44°56'37"E

41°37°09"N, 45°02'10"E

Runway(s)
04-22; 2900m
13-31; 2400m

10-28; 3000m
04-22; 1800m
15-33; 2500m
07-25; 2400m

08-26; 2500m

09-27; 2500m
05-23R; 3100m
05-23L; 2300m
04-22; 2600m
04-22; 3200m
12-30; 3900m

08-27; 3100m
06-24; 2300m
04-22; 1780m
09-27; 2400m

06-24; 3100m
14-32; 2400m
12-30,2500m

13-31L; 3000m
13-31R; 2500m
14-32; 2500m

Runway = runway designations, west to east; runway length in meters

Alt = nearest alternate airfield ID

ILS = runway designation, ILS frequency

Credits: Shu77; HiJack; v]aBoG32

Tabulka frekvenci v DCS

Tower
121.0
131.0

141.0
126.0
130.0
133.0

134.0

122.0
128.0

124.0
125.0
135.0

137.0
136.0
123.0
132.0

127.0
139.0
129.0
138.0

140.0

ID
01
11

21
06
10
13

14

02
08

04
05
15

17
16
03
12

07
19
09
18

20

Alt
04
13

17
03
09
12

12

08
02

03
05
16

21
15
06
14

10
18
10
20

19

ILS

13,110.3

07,1115

08,109.75

12,111.7
30,109.3

24,110.5

09,108.90

06,111.1

13,1103

31,108.9
14,108.75

TACAN

16X BTM
(135.90 MHz)

67X KBL
(134.00 MHz)
44X KTS
(110.70 MHz)

31X TSK

(109.40 MHz)

22X VAS
(108.50 MHz)



FLY-BY-WIRE (Systém neprimého fizeni letadla)

Tak jako F-16, tak i Mirage 2000C je vybavena systém nepfimého fizeni letadla fly-by-wire. Fly-by-wire (FBW) je systém ktery nahrazuje tradi¢ni manudlni fizeni letadla s elektronickym rozhranim.
Pohyby fidici paky letadla, je pfevedeno do elektrickych signalnich prenos(, pomoci elektrickych vodicu, které prochazeji pocitacem, ktery urcuje jaka fidici plocha letadla ma byt pouZita k
stabilnimu fizeni letadla. Systém fly-by-wire, také umoziuje posilat automatické signaly z pocitace k ovladani letadla bez zdsahu pilota, aby mohl provadét Cinnosti, které automaticky pomahaji
stabilizovat letadlo, nebo zabranil nebezpeénym situacim, které by mohli poSkodit konstrukci letadla.

MIRAGE
2000C

Domnivam se, Ze litani s Mirage je od jinych letadel odli¥ny, jako naptiklad od F-15. Ridici plochy letadla jsou ovladany pocitatem: my jenom letadlu fikdme, co ma udélat a poéita¢ podle téchto
informaci ovlada letadlo.

I highly recommend this article about the F-16’s fly-by-wire system. It is very instructive and quite interesting.Viele doporucuji tento ¢lanek o systému fly-by-wire letounu F-16. Je velmi poucny a
docela zajimavy:
http://www.ausairpower.net/AADR-FBW-CCV.html

Elektronicky signal vyslany
ridicim plocham

OVLADANI LETU POCITACEM

Ovladaci pokyny pilota, pomoci ovladaci
paky budou preddno pocitaci, ktery
pfesné zkoordinuje a prenese vsechny
pohyby na Fidici plochy letadla, tak aby
letoun byl bezpecné ovladatelny.

y
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Pokyny pilota pres Joystick
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TPrepina¢ omezovace FBW G pretiZzeni, ma dvé polohy:

. A/A (NAHORU)e pouziva pro vzdu$né souboje k poufZiti fizenych stfel (2x MAGIC Il a 2x SUPER S530D). Tento rezim FBW dovoli provadét maximalni mozné (G) pretizeni, béhem vzdusnych
soubojul. Jinymi slovy, ovladatelnost a obratnost vaseho letadla je v tomto reZzimu FBW na maximalnim nastaveni.

. CHARGES (DOLU) Se pouziva pro konfiguraci tézkého uzite¢ného zatizeni (které zahrnuje riizné mnozstvi pum nebo venkovnich pfidavnych nadrzi). Tento rezim FBW, omezuje provadéni vysokych
(G) pretizeni, ve srovnani s rezimem A/A. Letadlo nebude tak obratné. Dlivod pouzivani tohoto rezimu je takovy, Ze pfi vysokych (G) pretizeni, mize dojit ke konstrukénim deformacim, kvl
velkému uZite¢nému zatiZzeni upevnéné na pevnych bodech. Rezim CHARGES (vyzbroj) je zde proto, aby zabranil poskozeni letounu a neskoncilo jako doutnajici koule plamenl. Méjme také na
védomi, Ze pfi vybirani stfemhlavého letu pfi bombardovani, bude pfitazeni delsi, nez by jste o¢ekavali v rezimu A/A.

POZNAMKA: Zp
Prepinac rezimu zisku Fly-By-Wire musi zlstat za vSech olfolnosti v poloze NORM. Pfepneme-li pfepina¢ do A
polohy GAIN CDVE dostaneme se v podstaté do NOUZOVEHO reZimu. S nejvétsi pravdépodobnosti, s tim to
nastavenim se letadlo stane nestabilni a je velmi nepravdépodobné, Ze bychom mohli letadlo dostatecné
stabilizovat. PouZijeme-li nouzovy rezim FBW, budeme letoun schopni ovlddat ve velmi malé letové obalce jak
je zobrazeno na grafu v pravo. Litdni s vypnutym FBW vné této letové obalky znamena jistou smrt.

L T.S.

CONF upozornéni signalizuje, Ze jsme
pro aktudlni konfiguraci hmotnosti,
zvolili nespravny rezim FBW.

Prepinac rezimu zisku Fly-By-Wire

(Systém neprimého rizeni letadla -ovlddani letadla elektronickym fizenim)

Prepina¢ omezovace G pretizeni Fly-By-Wire
*  NORM: Normalni rezim * A/A (NAHORU): Boj vzduch-vzduch — Pro podvésenou lehkou vyzbroj

* GAIN CDVE: Commande de Vol Electrique (FBW nouzového rezimu) » CHARGES (DOLU): Wzbroj — Pro podvéienou tézkou vyzbroj




DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU — PROC TO TAK VSICHNI NEAVIDIME

Doplniovani paliva za letu (Air-to-air refueling) je jednim z nejobtiznéjsich, nejvice nendvidénéjsim a frustrujicim ukolem v DCS.

Pro¢? No, jeden z hlavnich dlivodu pfi tankovani za letu je schopnost, umét litat ve formaci. Litat ve formaci s jinym letadlem vyZaduje mnohem
vice praxe nez by se ze za¢atku zdalo. Dalsim divodem je Cisté fyzika: tomuto jevu se Fika "turbulence v Uplavu". Letoun leti pfes kapalinu: v
nasem pripadé vzduchem. A praveé kazda kapalina, kdyZ se pres ni néco premistuje urcitou rychlosti, porusi se jeji struktura: v nasem pfipadé
zvirené proudéni za prekazkou v médiu (turbulence v Uplavu). Jednoduse feceno za letadlem se tvofi dva efekty: za kiidlem se vytvareji viry a za
motorem vzduchové proudy. Turbulence v Uplavu je didvodem, proc je zapotiebi provadét za letadly minimalni bezpecné rozestupy mezi starty:

vevs v

letét pres takto zvifeny proud vzduchu, bude letadlo destabilizovat a to je nebezpeéné, zvlasté béhem nejkritictéjsi castech letu, vzlet a pfistani.

MIRAGE
2000C

Bohuzel, turbulence v Uplavu je néco, s ¢im si musi pilot pri provadéni tankovani za letu poradit. Pfi pfibliZovani k tankeru letadla je let zatim
stabilni, ale ¢im bliZe se letoun priblizuje k tankovacimu rahnu nebo tankovaci hadici s koSem, zacina se projevovat plsobici turbulence od kfidel a
motoru letadla tankeru a nas letoun se zac¢ina houpat a plavat.

[@PSEFFFFFFFFFF]
P NFFFFFFFFF
| \ 8 §FFFFFFF
FFFFFQ W YFFUUU
b [« %_ JuuuU
UUURL \ /) \ uuu
m’ < Bouy

uuu
» Jpuuu
UUUUR ; JUUUU

JFFFFFFFFFEpSEE"
FFFFFEERK

-y

A

A 4

CAST 15 - DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

336

?
g
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
%

7
g
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
Z




UvoD

DRUHY zZPUSOBU DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

Ve vojenském letectvi jsou Ctyfi hlavni zpUsoby pouZiti doplfiovani paliva za letu:

MIRAGE
2000C

Probe-and-drogue: hadicovy tankovaci systém (tanker transportuje palivo pomoci hadice se stabilizacnimi ploSkami - kosem).

Flying Refueling Boom: rdhnovy tankovaci systém (navadéni palivového rdhna pomoci operatora na palubé tankeru).

Buddy Refueling: systém tankovani z jiného letadla (dvé stihaci letadla mohou tankovat palivo mezi sebou bez pfitomnosti tankeru).
Nose-Probe refueling: pfidovy tankovaci nastavec.

Tankovaci nadstavec

-y

A

S "x‘* A*'”

-
; -
: _&ﬂ- 223
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-

F-105 Thunderchief pri doplriovdni paliva pomoci rahnového tankovaciho Tornddo GR4 pfFi doplriovdni paliva pomoci hadicového tankovaciho systému
systému ve vdlce ve Vietnamu 337
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TYPY DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

V DCS jsou zastoupeny tyto tankovaci letadla:
o llyushinll-78M “Midas”, rusky tanker s hadicovym tankovacim systém, ktery byl vyvinut pro IL-76.
e Boeing KC-135 “Stratotanker”, americky tanker USAF s rahnovym tankovacim systém, ktery byl vyvinut pro Boeing
767-80.

* KC-135 MPRS (Multi-point Refueling Systems - Vicebo bodovy tankovaci systém), je tanker amerického letectva KC-135
upraveny tak, aby dopliioval palivo z kfidel letounu KC-135, diky nimZ je moZné jej pouZivat také jako tanker typu s hadicovym
tankovacim systém".

* Lockheed S-3B “Viking”, americky tanker US Navy s hadicovym tankovacim systém.

* Lockheed KC-130 "Hercules", tankovaci letoun USMC s hadicovym tankovacim systém, ktery byl vyvinut z letounu C-130.

MIRAGE
2000C

Mirage 2000C je vybavena ptidovym tankovacim ndstavcem pro hadicovy tankovaci systém, to znamen3, Ze doplfiovani paliva za
letu je mozné bud' u tankeru II-78M, KC-130, KC-135 MPRS nebo S-3B.

il

KC-135 MPRS
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KC-135 Stratotanker
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UKAZKA DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

1. Pred zahajenim mise, si prostudujeme jeji detaily, kde zjistime radiovou frekvenci, pfes kterou budeme kontaktovat
tankovaci letoun. V nasem pripadé, budeme pouzivat radio V/UHF na frekvenci 277 MHz.

2. Nastavime voli¢ radio V/UHF do polohy MARCHE (ZAPNUTO), nastavime frekvenci 277 MHz a stiskneme klavesu ,,/“
pro komunikaci s TEXACO (volaci znak tankovaciho letadla). - DATA MISE

3. Vybereme tankovaci letadlo , Tanker —Texano 227 MHz AM...“ (F6) a nasledné vybereme ,Zadost o tankovani“ (F1). :

4. TEXACO nam odpovi “Texano, prejdéte na pre-kontaktovat ve vySce 13000.

Spojenci

MIRAGE
2000C

Pozndmka: Nékteré tankovaci letadla, jako je
KC-135, jsou vybavena radiomajdkem
TACAN, diky kterému mulZeme tanker
snadnéji najit. A vsak, tankovaci letoun S-3B
Viking, timto navigacnim radiomajdkem
nedisponuje. Proto budeme muset tento
tanker najit vizualné (nebo tanker mlzeme
najit pomoci radaru, ale to nejspi$ posadku
tankeru vydési, kdyz zjisti, Ze jejich letoun
byl zachycen radarem).

TANKERNIexacod*T): Enfield 1-1, Texacol-1, prejdéte na pre-kontaktovat ve vysce 13{}D
AR

—— AUTO

SPOJENECK E LETKY
Spoj. letky 'A-10C*1 1

'5-3B Tanker'*1 '

XANO na frekvenci 277 MHz,

ZNAME HROZBY

Hrozha

—TRE—

-y

TANKERNTEXACO1T): Enfield 1-1, Texacol-1, prejdéte na pre-kontaktovat ve vyice 13000 rychlost160
Texacol Tanker

Hilavna

EEE e
F6. Tanker - Texacol-1 (277 MHz AM)... (4 |

FlZ. Exii Informace Pre-contact :

setkani ve vySce 13,000 stop

A A

!

»
|
|

AUTY Spatfené tankovaci letadlo!
2. Hlavnd, Tanker - Texzacol-1 y : — yF=w=—Y\

(247 Hr ) -
F1. Zadost o tankovéni y «

Pradenozi nabiedis
(4
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UKAZKA DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

Prepinac doplfiovani paliva nastavte do stfedni polohy "RVT-J" (ZAPNUTO).

Kdyz jsme vzdaleni od tankeru méné nez 0.1 mil, zaujmeme pozici za tankerem, jak je
zobrazeno na obrazku.

Kdyz jsme docilili spravné pozice, pouzijeme radio menu ke komunikaci s tankerem a
vybereme "Pfipraven pre-kontakt" (F1).

Pilot tankovaciho letadla by nam mél odpovédét “Kontakt povolen”. Tankovaci letadlo by mélo
pomalu spoustét palivovou hadici s koSem a ustdlit rychlost tankeru na cestovni rychlost.

1. Tanker.  Pre-Konta i

Letime ve formaci za tankovacim letadlem a pomalu se priblizujeme k tankovaci hadici s koSem (ujistime se, Ze nase
rychlost zlistane vysi jen o 2-3 kts - uzly, oproti tankovacimu letadlu) jemné pracujeme s plynem.
. Zasuneme tankovaci ndstavec do stabiliza¢niho kose.
. Jakmile se napojime a nastavec bude zajistén se stabilizacnim koSem, jsme ptipojeni k dodavce paliva: nase letadlo se
mirné zpomali. Nyni kdy jsme pfipojeni k palivové hadici, pilot tankovaciho letadla by mél fici
“You're taking fuel — Tankovani paliva”.
12. Drzime formaci s tankovacim letadlem, dokud tankovani neskonci.
13. Ubrani plynu, odpojime néstavec od stabilizaéniho ko3e a pfepneme prepina¢ do DOLNI polohy "ARRET" (VYPNUTO)
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UKAZKA DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

14b
RVT VOL: svételna
kontrolka pfi dopliiovani
paliva za letu

14. Po doplnéni paliva je tfeba ru¢né nastavit DETOT (Détotalisateur neboli celkové mnozZstvi
paliva). To se provede pfepnutim pfepinace AFF DETOT +/-, aby se ukazatel DETOT
nastavil na celkové mnozstvi paliva, podle hodnoty uvedené ve Pilot Signout Sheet
(RSHIFT+K). V nasem pfripadé je v Pilot Signout Sheet uvedeno, Ze palivo odebrané z
tankeru je 2390 kg, coz znamena, Ze nase celkové mnozstvi paliva je 3154 kg, protoze ndas
plvodni zbytek paliva pred doplnénim paliva byl 800 kg.

* Tento krok je velmi dlilezity, protoZe pfi doplriovani paliva do letadla je nutné
nastavit mnoZstvi DETOT, pokud chceme mit pfesny Udaj o mnozZstvi paliva. Pfi
doplfiovani paliva za letu je ve vasem Pilot Signout Sheet uvedeno, kolik paliva
bylo doplnéno.

DETOT stale ubyva, prestoze
je palivo dopliovano z
tankovaciho letadla.

14a
Pfed doplnénim

i paliva
PILOT SIGNOUT SHEET 7
AIRCRAFT MODEL: M-208080C
PILOT CALLSIGN: A -1-1 Lo lae
AIRCRAFT ORDNANCE : 125 ROUNDS 3@MM X 2 ™ ',:’,f:,tzas‘:",?;:::(v?fkhg‘;
MAGIC 11 X 2 Doplfiovani paliva ve
SUPER 5380 X 2 vzduchu kompletni 1
RPL. Xl
DETOT je tfeba
INITIAL POSITION aktualizovat ru¢né
LATITUDE N42.52.136
LONGITUDE E41.07 .42
ALTITUDE 15 M
AIRCRAFT FUEL INTERNAL 3154 KG
EXTERNAL : 0 KG | 14e
A Pfepina¢ Zobrazeni /

Obnoveni celkového
mnoizstvi paliva
(AFF DETOT)

REFUELS 14d
6:00 +2398KG Mnoistvi paliva dopinéného po natankovani = +2390 kg




UKAZKA DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU

Samoziejmé, ze vSechny tyto ukony se mnohem snadnéji fikaji, nez se
ve skutecnosti potom provadéji. Proto si fekneme nejcastéjsi chyby:

-

Priblizeni je pfilis rychlé a minuli jsme stabiliza¢ni kos.

Klesdme a stoupame ve svislé roviné a nem(iZzeme se srovnat se
stabiliza¢nim koSem.

PFiblizujeme se bud pfilis pomalu nebo rychle.

Prelétavame ze strany na stranu.

PFilis necitlivé fizeni letadla.

MIRAGE
2000C

Zapasime se systémem Fly-By-Wire.

Zde jsou odkazy na rizné varianty tankovani za letu:

* https://www.youtube.com/watch?v=mm6U2WJMZa8
¢ https://www.youtube.com/watch?v=cjimOHdg2Xk

¢ https://www.youtube.com/watch?v=7LLgCjUKBug

¢ https://www.youtube.com/watch?v=rwOmrkXXysw
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https://www.youtube.com/watch?v=mm6U2WJMZa8
https://www.youtube.com/watch?v=cjImOHdq2Xk
https://www.youtube.com/watch?v=7LLgCjUKBug
https://www.youtube.com/watch?v=rw0mrkXXysw

UKAZKA DOPLNOVANI PALIVA ZA LETU- TIPY A TRIKY

* Klicem k Uspésnému doplnéni paliva za letu je ZACHOVAT KLID. Pokud zacneme ztracet kontrolu nad klidnym letem, dejme si radéji prestavku a az se uklidnime, zkusime to znovu.

* KdyzZ jsme pfilis rychli a hrozi, Ze preletime tankovaci letadlo, mGZeme si pomoc brzdicimi stity, kterymi vytratime rychlost a zpomalime letadlo. BEhem nékolika sekund mzeme sniZit rychlost
ze 400 kst (uzl() na 300 kst (uzld).

* Je tfeba se vyvarovat naklanéni letadla, pfi sledovani stabiliza¢niho koSe: jinak letadlo zacneme ménit sklon vztlakového vektoru a zaéne se vertikalné a horizontdlné odchylovat, coz ndm moc
nepomtze. Proto je tfeba se snazit, aby nase letadlo zlstalo v horizontdlni roving, jak je to jen mozné.

* Moina bude lepe, kdyz si cely proces pfiblizeni, rozdélime do nékolika pohybovych fazi. Snazime se jemné pracovat s plynovou pakou, udrzovat sklon a naklon a soucasné pouzivame
smérové kormidlo. Letadlo se neustdle pohybuje, a o to je to pro nas obtiznéjsi, abychom jsme tento fakt pfedvidali a vyporadali se snim. V prvni fadé se vidy snazime ujistil, Ze nase letadlo je
vV roviné, spravné nasmérovano a vice méné zarovnano se stabilizacnim koSem.

* Jakmile mdme spravnou polohu a stabilizaéni ko$ je umistény pfiblizné tak jak je zndzornéno na obrazku nize, postupné zvySujeme rychlost, aby odpovidala rychlosti tankovacimu letadlu. V
tomto pripadé je rychlost tankovaciho letadla 315 kst (uzld). Ujistime se, zda udrZzujeme stéalou rychlost, pomoci ukazatelli zrychleni (Shevronu) na prihledovém displeji HUD, které by mél
byt v horizontalni roviné, zaroven se znackou sméru letu (FPM).

* Jakmile nase rychlost odpovida rychlosti tankovaciho letadla, miZzeme postupné zvysit rychlost o 2-3 kst (uzly), v nasem pfipadé na 318 kt (uzld), a velmi pomalu se pribliZovat k stabilizacnimu
kosi. V této &asti sledujeme JEN dvé véci, nadi RYCHLOST a STABILIZACNI KOS. Nic jiného nas ted nezajima.

* Jakmile se pfiblizime k stabilizacnimu kosi, snazime se vyhnout provadéni naklonu, zatim co k ovladani pouzijeme JEN smérové kormidlo a ovladaci paku k vertikalnimu pohybu. Timto
zpUsobem zlistane nase letadlo v roviné a mensi odchylky do stran se snazime korigovat smérovym kormidlem, zatim co vertikalni polohu letadla vyrovnavame pomociovladaci paky letadla.

MIRAGE
2000C

-y

A

Rychlost (v uzlech)

VERTIKALN{

HORIZONTALNi Smérové kormidlo

A
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e Ukazatel zrychleni(ShevronLL' -2
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Znacka sméru letu (FPM)
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ZDROIJE

476th vFG M2000C Flight Crew Checklist
http://www.476vfightergroup.com/downloads.php?do=file&id=484

MIRAGE
2000C

RAZBAM'’s DCS Mirage 2000C Flight Manual (Work In Progress)
https://drive.google.com/open?id=0B-uSpZROuEd3b08zbkhTdIRaU2M

Manudan93’s Mirage 2000C Tutorial (Aircraft Start-Up + Radar Operation + Missile Usage + Landing)
https://www.youtube.com/watch?v=g9x3 PZ-Arw

ThePsbob’s ILS Landing Tutorial (with Synthetic Runway)
https://www.youtube.com/watch?v=W75A5nxhiUl

Various Mirage 2000C Video Tutorials
http://forums.eagle.ru/showthread.php?t=156825

Le Mur du Son - Mirage 2000 Documentary (French)
https://www.youtube.com/watch?v=Yjl7Tg75MD8

Firepower — Mirage Fighter Jet Documentary (English)
https://www.youtube.com/watch?v=-QAWIK RgVO0

BVR (Beyond Visual Range) Combat Tactics for the Mirage by il_corleone
http://forums.eagle.ru/showthread.php?t=157097

~

Les Chevaliers du Ciel movie by Gérard Pirés
Full of corny lines, nonsensical plot, wooden acting... but also full of Mirages!
https://en.wikipedia.org/wiki/Sky Fighters

y
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http://www.476vfightergroup.com/downloads.php?do=file&id=484
https://drive.google.com/open?id=0B-uSpZROuEd3b08zbkhTdlRaU2M
https://www.youtube.com/watch?v=g9x3_PZ-Arw
https://www.youtube.com/watch?v=W75A5nxhiUI
http://forums.eagle.ru/showthread.php?t=156825
https://www.youtube.com/watch?v=YjI7Tg75MD8
https://www.youtube.com/watch?v=-QAWIK_RgV0
http://forums.eagle.ru/showthread.php?t=157097
https://en.wikipedia.org/wiki/Sky_Fighters

A la chasse, bordel!



DEKUJI VSEM SVYM MECENASUM

Vytvateni téchto ptiru¢ek neni snadny ukol a ja bych rad vénoval ¢as tomu, abych kazdému ze svych ptiznivci Patreon nalezité podékoval. Nésledujici lidé mi ptispéli velmi
Stédrou ¢astkou, kterd mi poméaha nadale podporovat stdvajici priivodce a pracovat i na novych projektech:

e ChazFlyz


https://www.patreon.com/chucksguides
https://www.youtube.com/channel/UCTFAVDTOHaVcJPZTbtePiHQ
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